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Методичні вказівки призначені для виконання курсового проекту 

«Теорія автоматичного управління», для здобувачів спеціальності 174 

«Автоматизація, комп’ютерно-інтегровані технології та робототехніка» 

освітньо-професійних програм «Комп’ютерно-інтегровані системи 

автоматики та робототехніки», «Комп’ютеризовані системи управління та 

прикладне програмування». Викладені матеріали визначають мету, 

завдання, структуру виконання курсового проєкту та вимоги до змісту, 

обсягу, його оформлення. Визначено критерії його оцінювання і захисту. 
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