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українською: Розроблено інформаційно-вимірювальну систему автономної розподіленої інформаційної системи. В даній кваліфікаційній роботі було розроблено автономну розподілену інформаційну систему, призначену для автоматизованого контролю рівня палива в ємностях. Проведено аналіз технічних характеристик існуючої моделі інформаційної системи, описано обґрунтування вибору датчика рівня палива. Зроблено вибір та технічний опис вторинного перетворювача та промислового контролера, зображена загальна схема організації та структура програмного забезпечення розподіленої інформаційної системи. Проведена лінійна апроксимація градуювальної характеристики, зроблено оцінку значення абсолютної похибки апроксимації відповідно до табличних значень, побудовані графіки результатів досліджень. Розглянуто структуру керуючої програми та її складові частини. 
. 
англійською:  An information and measuring system of an autonomous distributed information system has been developed. In this qualification work, an autonomous distributed information system has been developed for automated control of fuel levels in tanks. An analysis of the technical characteristics of the existing model of the information system has been carried out, the justification for the choice of a fuel level sensor has been described. The selection and technical description of the secondary converter and industrial controller have been made, the general organization diagram and software structure of the distributed information system are depicted. A linear approximation of the calibration characteristic has been carried out, the value of the absolute approximation error has been estimated in accordance with the tabular values, graphs of the research results have been constructed. The structure of the control program and its components have been considered.
