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Анотація
українською: В даній кваліфікаційній роботі було розроблено інформаційно-вимірювальну систему приладу для вимірювання довжин та переміщень методом обкочування. Детально розроблена конструкція приладу, розраховано параметри його складових частин, обґрунтовується вибір електромагніту та системи керування, пояснюється принцип дії, зображена схема роботи. Було досліджено динамічні процеси, що відбуваються під час руху вимірювального ролика. Описано математичну модель роботи ролика. Побудовані графік залежності коефіцієнта буксування від часу, а також графіки залежності швидкості та переміщення роликів від часу. У спеціальній частині розглянуто структурну схему роботи блоку керування пристроєм та описано її складові частини. Розраховано функціональну схему керування та розроблено блок-схему роботи керуючого блоку із детальним описом її роботи.
. 
англійською:  In this qualification work, an information and measuring system of a device for measuring lengths and displacements by the rolling method was developed. The design of the device was developed in detail, the parameters of its components were calculated, the choice of an electromagnet and a control system was justified, the principle of operation was explained, and the operation scheme was depicted. The dynamic processes that occur during the movement of the measuring roller were investigated. The mathematical model of the roller operation was described. A graph of the slip coefficient versus time was constructed, as well as graphs of the speed and movement of the rollers versus time. In a special part, the structural diagram of the device control unit was considered and its components were described. A functional control scheme was calculated and a block diagram of the control unit operation was developed with a detailed description of its operation.
