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При виконанні обчислень в цифрових системах, яким властива обмеження 

ресурсів пам‘яті і можливості виконання арифметичних операцій з плаваючою комою, 

надають перевагу алгоритмам, які можна реалізувати в двійковій системі числення 

виключно через операції додавання і зсуву регістрів – що відповідає діленню або 

множенню на 2 в цілій степені. Такі дії можна реалізувати за допомогою алгоритмів 

групи CORDIC (Coordinate Rotation Digital Computer) - ітераційних схем послідовного 

наближення при  обчисленні складних функцій простими операціями, що надаються 

для застосування у системах із відносно невеликими обчислювальними ресурсами, а 

також для апаратної реалізації. 

Так при визначенні робочого положення поворотного пристрою з 

використанням давача кута, реалізованого на основі ефекту Холла за принципом 

 
де  – вимірювана напруга,  – індукція створеного магнітного поля,  – робочий 

струм,    – товщина індикаторної пластини,  - фізична константа,  

для знаходження величини кута слід апаратно обчислити значення функції 

арккосинуса. Ітераційна процедура реалізована за основі алгоритму CORDIC [1]  за 

схемою: 

 

 
     (1) 

 

 
при початкових умовах: 

  

Для забезпечення оптимального режиму роботи пристрою важливим є 

налаштування мікроконтролера на мінімальну кількість ітераційних операцій за якої 
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дотримується задана точність в обчисленні кута повороту. З цією метою розроблено 

програмне забезпечення і провелено дослідження обчислювальних характеристик 

імплементованого в давачі алгоритму за ітераційною схемою (1).  

 

 
Рис.1 Крива arccos( ) і значення , отримані за імплементованим алгоритмом 
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