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Технологічний процес роботи кожного агрегату характеризується кількома 

показниками, основний з яких – продуктивність. Проаналізуємо складові, що 

визначають продуктивність агродрона під час виконання технологічного процесу 

обприскування полів пестицидами.  

Експлуатаційна продуктивність роботи агродрона за годину робочого часу 

,1,0  PH VНW  (1) 

де Н  –  ширина захвату зони розпилення агродроном, м; 

     PV  ‒  робоча швидкість дрона, км/год; 

       ‒  коефіцієнт використання часу зміни,  

,0 ЗМТТ  (2) 

тут 0Т  –  час виконання дроном технологічного процесу за зміну, год. 

   ЗМТ  ‒  час зміни, год.  

Час виконання дроном технологічного процесу внесення пестицидів за зміну 

,0100 tNТ   (3) 

де 01t  – час, протягом якого дрон робить один прохід довжиною Pl , год, 

  ;01 PP Vlt   

      0N  ‒ загальна кількість робочих проходів дрона за зміну, визначають її так 

,0 ПРE ппN   (4) 

тут Eп  – кількість етапів роботи агродрона за зміну, 

     ПРп  – кількість циклів (проходів) дрона за один етап. 

Протягом зміни агродрон, обробляючи обране поле, здійснює п-етапів. На 

коожному з них використовується повний бачок робочої рідини. Кількість етапів 

(рисунок 1) можна визначити за формулою  

,ЕПЕ tТп   (5) 

тут ПТ  – час знаходження дрона в повітрі протягом зміни; 

        Еt  – час одного етапу, год, визначають так 
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,0 ХРУХЕ tttt   (6) 

де РУХt  – час злету-посадки та час підходу до межі поля, год; 

      0t  ‒ час виконання технологічного процесу за етап, год; 

      Хt  ‒ час холостого ходу, год. 

Час знаходження дрона в повітрі протягом зміни (час розпилення препарату) 

,ПЗЗМП ТТТ   (8) 

де ПЗТ  – час підзарядки акумуляторів та заповнення бака робочим розчином пестицидів, 

5,1...1,0ПЗT  год. 

 
Рисунок 1. Схематизація технологічного процесу обробки агродронами 

 

Для дослідження складових продуктивності роботи агродрона при 

обприскуванні полів пестицидами необхідно керуватися схематизацією його роботи 

для загального випадку. 
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