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Метод Бубнова–Гальоркіна був запропонований ще в 1915 році і 

використовується для розв‘язування диференціальних рівнянь в задачах механіки. 

Якщо диференціальне рівняння має вигляд  0)(,...),,,(  xqyyyxL , де y(x) – невідома 

функція з заданими граничними умовами, а q(x) – відома функція зовнішніх 

навантажень, то тоді його розв‘язок може бути знайдений у наступному вигляді 
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статичним граничним умовам. Обмежимо кількість членів ряду двома доданками: 
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Після інтегрування отримаємо коефіцієнти EI
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найбільший прогин при таких умовах закріплення буде посередині балки, то візьмемо 

для його визначення 2
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становить 0,1 %. 


