
Додаток 1 
Форма відомостей про авторів матеріалу та описова інформація для видань ТНТУ 

 

Авторська довідка 
(кваліфікаційної роботи магістра) 

 
Назва кваліфікаційної роботи магістра:  Розробка та дослідження автоматизованого 
промислового робота для операцій фрезерування                                                                                   
                                                                            назви записувати нижнім регістром (як у реченні) 
   Назва (англ.):    Development and study of an automated industrial robot for milling 
operations                                                                                                                                                         
                                                                                        переклад англійською 
Освітній ступінь :                              магістр                                                                                                         
Шифр та назва спеціальності:        151 – автоматизація та комп’ютерно-інтегровані технології             
  
                                                                             напр.:151 Автоматизація та комп’ютерно-інтегровані технології  
Екзаменаційна комісія:            Екзаменаційна комісія №20                                                                             
                                                                             напр.: Екзаменаційна комісія №1  
Установа захисту:  Тернопільський національний технічний університет імені Івана Пулюя                     
                                                                напр.: Тернопільський національний технічний університет імені Івана Пулюя 
Дата захисту:     26.12.2023                                            Місто:  Тернопіль                                                       
 
Сторінки: 
   Кількість сторінок роботи:    73                                 
 
УДК:        УДК 004.5                                                                                                                                              
 
Автор роботи 
   Прізвище, ім’я, по батькові (укр.):       Вельгов Андрій Олегович  Диня Максим Васильович                                   
                                                                                                       розкривати ініціали 
   Прізвище, ім’я (англ.):                    Velhov Andrii   Dynia Maksym                                                                                                                  
                                                                                     використовувати паспортну транслітерацію (КМУ 2010) 
Місце навчання (установа, факультет, місто, країна):    Тернопільський національний технічний 
університет імені Івана Пулюя, факультет прикладних інформаційних технологій та 
електроінженерії, Тернопіль, Україна                                                                                                                                                   
                                                                                                                    
Керівник 
   Прізвище, ім’я, по батькові (укр.):          Золотий Роман Захарійович                                                                
                                                                                                       повністю 
   Прізвище, ім’я (англ.):                               Zolotyi Roman                                                                                  
                                                                  використовувати паспортну транслітерацію (КМУ 2010) 
   Місце праці (установа, підрозділ, місто, країна):  Тернопільський національний технічний 
університет імені Івана Пулюя, кафедра комп’ютерно-інтегрованих технологій, Тернопіль, Україна                             
                                                                                                                    
   Вчене звання, науковий ступінь, посада: кандидат технічних наук, доцент               
 
 
Рецензент 
   Прізвище, ім’я, по батькові (укр.):     Дмитрів Олена Романівна                                                                                                               
                                                                                                       повністю 
   Прізвище, ім’я (англ.):                                     Dmytriv Olena                                                                                                  
                                                                                     використовувати паспортну транслітерацію (КМУ 2010) 
   Місце праці (установа, підрозділ, місто, країна):  Тернопільський національний технічний 
університет імені Івана Пулюя, кафедра автоматизації технологічних процесів та виробництв, 



Тернопіль,  Україна                                                                                          
                                                                                                                 
   Вчене звання, науковий ступінь, посада:   кандидат технічних наук, доцент                                                                                                      
 
 
Ключові слова 
   українською:      контролер, робот, фрезерування, моделювання, автоматичний контроль     
                                                                                     до 10 слів 
                                                                                                                                                                                 
    
   англійською:     controller, robot, milling, modeling, automatic control                                                                                                                                                   
    
                                                                                     до 10 слів 
                                                                                                                                                                                 
Анотація 
   українською:  Вельгов А.О., Диня М.В. Розробка та дослідження автоматизованого 

промислового робота для операцій фрезерування: кваліфікаційна робота 
магістра за спеціальністю «151 — Автоматизація та комп’ютерно-
інтегровані технології» М.В. Диня– Тернопіль: ТНТУ, 2023. – 73 с. 
У роботі було розроблено автоматизовану систему керування промисловим 
роботом-маніпулятором для забезпечення фрезерувальної обробки.  
Було проаналізовано основні розробки в цій галузі, розглянуто основні 
моделі при реалізації маніпулятивних систем обробки, вказано сфери їх 
застосування. 
В результаті було промодельовано роботу системи керування таким 
маніпулятором, що дозволило покращити режими обробки при 
фрезеруванні. 
Впровадження таких систем дозволить розширити сферу застосування 
промислових роботів. 
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англійською:    Velhov A. Dynia M. Development and study of an automated industrial robot 
for milling operations: magister thesis "151 — Automation and computer-
integrated technologies" Dynia Maksym - Ternopil: TNTU, 2023. - 73 p. 
The paper developed an automated control system for an industrial manipulator 
robot to ensure milling processing. 
The main developments in this field were analyzed, the main models in the 
implementation of manipulative processing systems were considered, and the 
areas of their application were indicated. 
As a result, the operation of the control system of such a manipulator was modeled, 
which made it possible to improve the processing modes during milling. 
Implementation of such systems will expand the scope of industrial robots. 
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