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Анотація

	Українською:
	(200 – 300 слів)

	У роботі було розроблено автоматизовану систему керування групою лфітів для забезпечення мінімального часу очікування та забезпечення найшвидшої роботи системи

Було використано реалізацію контролера нечіткої логіки для системи управління групою ліфтів з використанням VHDL з двома різними нечіткими алгоритмами. Реалізація контролера нечіткої логіки є дуже простою шляхом кодування кожного компонента системи нечіткого логічного висновку  відповідно до специфікацій проекту. Завдяки зменшеним правилам, час обчислення нечіткого контролера зменшується, а система керування групою ліфтів забезпечує більш швидку роботу за рахунок зменшення середнього часу очікування  пасажирів до 30,428 секунди порівняно з реальним алгоритмом.

Було реалізовано шість типів алгоритмів диспетчеризації для ліфтової системи. Система керування ліфтом використовує цей алгоритм у різних ситуаціях для безперебійної роботи та зменшує середній час очікування пасажира та споживання електроенергії ліфтовою системою. Поведінка ліфтової системи покращується шляхом вибору одного алгоритму з п’яти на основі можливої ситуації.

	англійською
	(200 – 300 слів)

	The work developed an automated control system for a group of lfits to ensure minimum waiting time and ensure the fastest system operation

A fuzzy logic controller implementation for an elevator group control system using VHDL with two different fuzzy algorithms was used. The implementation of the fuzzy logic controller is very simple by coding each component of the fuzzy logic inference system according to the design specifications. Due to the reduced rules, the computation time of the fuzzy controller is reduced, and the elevator group control system provides faster operation by reducing the average passenger waiting time to 30.428 seconds compared to the real algorithm.

Six types of dispatching algorithms for the elevator system were implemented. The elevator control system uses this algorithm in various situations for smooth operation and reduces the average waiting time of the passenger and the electricity consumption of the elevator system. The behavior of the elevator system is improved by selecting one of five algorithms based on the possible situation.
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