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Анотація

	Українською:
	(200 – 300 слів)

	В магістерській кваліфікаційній роботі було розроблено методологію побудови гнучких виробничих систем, що реконфігуруються, надаючи можливість окремим компонентам приймати локальні рішення під впливом алгоритмів оптимізації. Для оцінки цієї методології було створено імітаційну платформу - симулятор автономної системи автоматизації (NAASS), яка була перевірена на фізичному об'єкті - демонстраційному стенді базової автоматизації та робототехніки (BARD). NAASS був використаний для оцінки продуктивності, надійності та масштабованості різних систем транспортування матеріалів при різних парадигмах оптимізації розкладу (SOP). Результати показали, що SOP з вбудованим інтелектом були більш надійними і перевершували ті, які не мали можливості локального прийняття рішень як в стохастичних, так і в детерміністичних умовах. Дослідження можливості масштабування системи дало змогу отримати докази того, що зв'язок між масштабованими і немасштабованими системами є складним і нелінійним. Були також визначені привабливі напрямки для майбутніх досліджень, які могли б принести корисні для промисловості результати.

	англійською
	(200 – 300 слів)

	In the master's thesis, a methodology was developed for building flexible production systems that are reconfigurable, allowing individual components to make local decisions under the influence of optimization algorithms. To evaluate this methodology, a simulation platform, the Non-Autonomous Automation System Simulator (NAASS), was created and tested on a physical object, the Basic Automation and Robotics Demonstration (BARD). NAASS was used to evaluate the performance, reliability, and scalability of various material handling systems under different schedule optimization paradigms (SOPs). The results showed that SOPs with built-in intelligence were more reliable and outperformed those without local decision-making capabilities in both stochastic and deterministic conditions. The study of system scalability provided evidence that the relationship between scalable and non-scalable systems is complex and nonlinear. It also identified attractive areas for future research that could yield useful results for industry.
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