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Спроектований азимутально-висотний двовісний сонячний трекер має явну перевагу над нерухомими і одновісними системами стеження. Створений трекер має максимальну кутову похибку щодо сонця 1,5° в обох осях руху. Це значення забезпечує виграш в генерації енергії в 49 % порівняно з нерухомою сонячною панеллю, якщо припустити, що сонячні панелі, встановлені на трекері та нерухомій системі, є ідентичними панелями потужністю 20 Вт. Тестування показало, що потужність, яку використовувала побудована система стеження, була набагато меншою, ніж потужність, отримана завдяки точному відстеженню сонця. Це означає, що якби система стеження заряджала власні батареї, вона була б повністю самодостатньою, за винятком технічного обслуговування.





The designed azimuthal-altitude biaxial solar tracker has a clear advantage over fixed and uniaxial tracking systems. The created tracker has a maximum angular error relative to the sun of 1.5° in both axes of motion. This value provides a 49% gain in energy generation compared to a fixed solar panel, assuming that the solar panels installed on the tracker and the fixed system are identical 20W panels. The testing showed that the power used by the built tracking system was much less than the power obtained by precise sun tracking. This means that if the tracking system had charged its own batteries, it would have been completely self-sufficient, except for maintenance.








