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Анотація

	українською:
	Метою  роботи  є  підвищення  ефективності  частотно-регульованого 


	
	(200 – 300 слів)

	асинхронного електроприводу механізму підйому мостового крана. 

У  даній  роботі  було  проаналізовано  та  розраховано  частотно-регульований  електропривід  змінного  струму.  Для  регульованого асинхронного  електроприводу  підйому  мостового  крана  використовуємо перетворювач серії Mitsubishi FR-F740-00250.  

Розроблено  комп'ютерну  модель  мостового  крана,  яка  включає перехресні  зв'язки  між  механізмами  підйому,  пересування  візка,  крана  і системи  електроприводів.  Це  дозволяє  досліджувати  перехідні  процеси формування  додаткового  статичного  навантаження  в  електромеханічній системі електроприводу механізмів.

	англійською:
	The purpose of the work is to improve the efficiency of the frequency-regulated

.

	
	

	asynchronous electric drive of the bridge crane lifting mechanism.

This work analyzed and calculated the frequencyadjustable alternating current electric drive. We use the Mitsubishi FR-F740-00250 series converter for the adjustable asynchronous electric drive of the bridge crane.

A computer model of a bridge crane has been developed, which includes cross-connections between the lifting mechanisms, carriage movement, the crane and the electric drive system. This makes it possible to study the transient processes of the formation of an additional static load in the electromechanical system of the electric drive of mechanisms

	

	

	

	

	


