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Важливим питанням на дорогах України є безпека руху, адже кількості 

дорожньо-транспортних пригод з кожним роком зростає. Тому, одним із варіантів 

вирішення даного питання є створення системи допомоги водієві для контролю 

параметрів технічного стану автомобіля та зовнішніх факторів дороги, які виникають 

під час її експлуатації.  

Запропоновано удосконалити систему та спосіб запобігання зіткнення 

автомобілів при виконанні маневру обгону [1, 2]. Встановлено додаткові функції 

системи моніторингу автомобіля та навколишніх факторів а саме, фіксація та 

опрацювання даних по показниках дорожніх знаків, стану дорожнього покриття, 

отримання даних із системи світлофорів та врахування інформації про наявні чи 

відсутні затори на дорогах. 

Важливим етапом експлуатації автомобіля є контроль не тільки параметрів 

технічного стану автомобіля але і зовнішніх показників. При застосуванні додаткового 

обладнання для системи запобігання зіткнення автомобілів при виконанні маневру 

обгону яке у свою чергу допоможе сканувати стан дорожнього покриття, скануватиме 

та розпізнаватиме дорожні знаки та визначатиме умови руху на кожній окремій ділянці 

дороги та враховуватиме інформацію отриману від світлофорів для корегування 

системою середньої швидкості автомобіля та корегувати маршрут в залежності від 

наявні чи відсутні заторів на дорогах. 

Застосування даної системи та способу дозволить підвищить рівень безпеки, 

комфорту та плавності при пересуванням на автомобілі, також вплине на зниження 

витрати палива. 
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