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У роботі було розглянуто реалізацію системи управління фільтраційною 

установкою на основі піщаного гравітаційного фільтру. Їх  можна автоматизувати 
відповідно до ваших вимог, будь то промисловий чи побутовий фільтр. Робота в 
основному зосереджена на автоматизації пісочних гравітаційних фільтрів у галузях з 
використанням вимірюваних змінних параметрів, таких як потік і рівень. Керування 
базувалося в основному на моніторингу рівня фільтрувального бака в порівнянні з 
потоками на виході та на вході. Вхідний і вихідний потік регулювалися з метою 
підтримання певного рівеня, після якого фільтрувальний резервуар вважатиметься 
затопленим. При контрольованому потоці певні рівні в баці фільтра сигналізують про 
засмічення фільтрів, які потребують очищення за допомогою процесу зворотного 
промивання. Цей процес вимагає запуску та зупинки насосів та продування повітрям. 
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Рисунок 1 – Схема розробленої установки (а), принципова схема системи 
керування(б), фактичний прототип системи (в) та результати досліджень потоку у 
фільтрі. 

 
На основі розробленого прототипу було проведено дослідження оптимізації 

роботи фільтру. 
 
 
 


