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Анотація

   українською: В кваліфікаційній роботі розглянуто загальні відомості про планування траєкторії мобільних роботів, досліджено методи самовизначення та навігації робота, розроблено методику встановлення місцезнаходження, виконано розробку та моделювання системи планування траєкторії мобільного робота, а також розглянуто питання охорони праці та безпеки в надзвичайних ситуаціях.                                                                                                                                                         
  англійською: The final year project considers general information on planning of mobile robots trajectory, investigates techniques for robot self-identification and navigation, and develops the methods for robot positioning. The development and modelling of mobile robot trajectory planning system was carried out as well as issues of occupational health and safety in the case of emergency have been considered.                                                                                                                                                                                      
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