Додаток 1

Форма відомостей про авторів матеріалу та описова інформація для видань ТНТУ
Авторська довідка
(кваліфікаційної роботи бакалавра)
Назва кваліфікаційної роботи бакалавра           Комп'ютеризовна система захоплення руху людини         
                                          назви записувати нижнім регістром (як у реченні)
Назва (англ.):                    Computerized system for human motion capturе            
                                                                        переклад англійською
Освітній ступінь :                              


бакалавр                                                                       
 


Шифр та назва спеціальності:  

123 «Комп’ютерна інженерія»                                 





напр.:151 Автоматизація та комп’ютерно-інтегровані технології 
Екзаменаційна комісія:    



Екзаменаційна комісія № 42                                                
                                                                             напр.: Екзаменаційна комісія №1 
Установа захисту:    Тернопільський національний технічний університет імені Івана Пулюя                      




напр.: Тернопільський національний технічний університет імені Івана Пулюя
Дата захисту:     24 червня 2022 року                                    Місто:     

Тернопіль                                
Сторінки:
Кількість сторінок роботи:        53        


УДК:    004.94                                                                                                                                                             
Автор роботи
   Прізвище, ім’я, по батькові (укр.):                

Чарковський Дмитро Русланович                         
                                                                                                       розкривати ініціали
   Прізвище, ім’я (англ.):                                              
        Charkovskyi Dmytro                                     
                                                                                     використовувати паспортну транслітерацію (КМУ 2010)
Місце навчання (установа, факультет, місто, країна): ТНТУ ім. І. Пулюя, Факультет комп’ютерно-       інформаційних систем і програмної інженерії, Кафедра комп’ютерних систем та мереж, м.Тернопіль, Україна           
Керівник
   Прізвище, ім’я, по батькові (укр.):         
 
Баран Ігор Олегович                                      
                                                                                                       повністю
   Прізвище, ім’я (англ.):                                          Baran Ihor                                                             
                                                                                     використовувати паспортну транслітерацію (КМУ 2010)
   Місце праці (установа, підрозділ, місто, країна):  ТНТУ ім. І. Пулюя, Україна                                               
  Вчене звання, науковий ступінь, посада: кандидат технічних наук, доцент, декан факультету комп’ютерно- інформаційних систем і програмної інженерії,
Рецензент
Прізвище, ім’я, по батькові (укр.):                        Дуда Олексій Михайлович                       
                                                                                                       повністю
   Прізвище, ім’я (англ.):                                                   Duda Oleksiy                                                         
                                                                                     використовувати паспортну транслітерацію (КМУ 2010)
   Місце праці (установа, підрозділ, місто, країна):  ТНТУ ім. І. Пулюя, Факультет комп’ютерно-                 інформаційних систем і програмної інженерії, Кафедра комп’ютерних наук, м.Тернопіль, Україна                                                                                      
  Вчене звання, науковий ступінь, посада: кандидат технічних наук, доцент кафедри    
Ключові слова
українською arduino, unity, акселерометр, калібрування сенсорів, захоплення руху, рушій
                                                               до 10 слів   

англійською motion capture, engine, arduino, sensor calibration, accelerometer, unity
                                                 до 10 слів
Анотація
   українською: 
Кваліфікаційна робота присвячена розробці бездротової системи захоплення руху інерційного типу, котра була б дешевша за існуючі аналоги і доступна багатьом розробникам, а також мала простий і легкий поріг входження до використання та розуміння її роботи.

Проаналізовано існуючі технології для визначенням ефективного способу розробки, для реалізації апаратної частини проведено аналіз елементної бази. Запропоновано спеціалізований підхід запису руху. Спроектовано спеціалізовану архітектуру роботи сенсора, котрий записує кути положень суглобів. З використанням мови програмування С++ розроблено відповідне ПЗ. Створено плагін для ігрового рушія Unity для роботи з розробленою комп’ютеризованою системою.

англійською:
The qualification work deals with the development of a wireless inertial motion capture system, which would be cheaper than existing analogues and available to many developers, as well as had a simple and easy entry threshold to use and understand its work.

The existing technologies for determination of an effective way of development are analyzed, for realization of a hardware part the analysis of element base is carried out. A specialized approach to motion recording is proposed. A specialized sensor architecture has been designed, which records the angles of the joints. Appropriate software has been developed using the C ++ programming language. A plug-in for the Unity gaming engine has been created to work with the developed computerized system.
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