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Анотація
українською: 
У дипломній роботі обґрунтовано конструкцію культиватора з удосконаленими робочими органами у вигляді розпушувача. Такий агрегат забезпечує розпушення, подрібнення, вирівнювання поверхні ґрунту на всій ширині захвату за один прохід полем. Його можна застосовувати як для основного обробітку ґрунту, так для передпосівного, зокрема під сівбу технічних культур. Розроблена конструкція має два ряди розпушуючих плоскорізних лап на жорстких стояках і лопатевий подрібнювач. Встановлення таких робочих органів дозволяє швидко і якісно виконати передпосівний обробіток ґрунту у встановлені агротерміни. Обґрунтовано конструкцію розпушувача. Виконано розрахунок ротора розпушувача, розраховано його вал на міцність та вибрано для нього підшипники. Розраховано гвинтовий механізм регулювання глибини ходу робочих органів. Обґрунтовано форму лопаток розпушувача залежно від глибини обробітку ґрунту та його властивостей. Прийнята довжина лопаток 150мм. Лопатки виконують зрізаними під кутом 600, щоб відбувалося їх самоочищення у процесі роботи. Лопатки закріплюють на валу рівномірно через 600. Виконують це зварюванням. Конструктивно це буде ротор. Товщина лопаток 8мм. Глибину обробітку відповідно до агротехнічних вимог забезпечують механізмом регулювання типу талреп. Конструктивні та кінематичні параметри вдосконаленого культиватора такі:  робоча ширина захвату 4,5м; висота регулювання рами щодо поверхні ґрунту 450…950мм; довжина знаряддя 3,2м; швидкість руху робоча 8,5км/год; вага у зборі 1,7т; питомий опір 3,4кН/м; тяговий опір 15,3кН/м. Культиватор удосконаленої конструкції може працювати на забур’янених полях. Конструкція культиватора має бути роботоздатною протягом усього періоду експлуатації. 











                                                                                     200-300 слів
англійською: 
The thesis substantiates the design of the cultivator with advanced working bodies in the form of a ripper. His unit provides loosening, grinding, leveling the soil surface over the entire width of the capture in one pass through the field. It can be used both for basic tillage and for pre-sowing, in particular for sowing industrial crops. The developed design has two rows of loosening flat-cut paws on rigid struts and a blade shredder. The installation of such working bodies allows to quickly and efficiently perform pre-sowing tillage in the established agro-terms. The design of the leavening agent is substantiated. The rotor of the ripper was calculated, its shaft was calculated for strength and bearings were selected for it. The screw mechanism of regulation of depth of the course of working bodies is calculated. The shape of the ripper blades depending on the depth of tillage and its properties is substantiated. The accepted length of blades is 150 mm. Ripper blades are cut at an angle of 600 for self-cleaning during operation. Ripper blades are fihed on the shaft evenly after 600. Ripper blades are fixed by welding. The design of the ripper will be a rotor. Thickness of blades 8 mm. Depth of cultivation of baking powder according to agrotechnical requirements is provided by the mechanism of regulation like a lanyard. Structural and kinematic parameters of the advanced cultivator: working width of capture 4,5m; height of adjustment of a frame of a cultivator over a soil surface 450… 950 mm; cultivator length 3.2 m; working speed 8.5 km / h; assembly weight 1.7t; resistivity 3,4kN/m; traction resistance 15.3 kN/m. An advanced cultivator can work in weedy fields. The cultivator design must be operational during the entire period of operation.


