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Анотація

   українською: В кваліфікаційній роботі виконано розробку та дослідження алгоритмів керування автоматизованим транспортним засобом, виведено аналітичні залежності, які описують модель управління, розроблено геометричну модель транспортного засобу, розглянуто питання кінематики транспортного засобу, визначено похибки орієнтації транспортного засобу, а також розглянуто питання охорони праці та безпеки в надзвичайних ситуаціях.                                                    
  англійською: This qualifying work developed and researched automated vehicle control algorithms, derived analytical dependencies that explain the control model, and designed a geometric model of the vehicle. It also investigated the issues of vehicle kinematics, identified vehicle orientation errors, as well as overviewed the issues of work and emergency safety.                                                                                                 
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