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Анотація

	українською:
	

	
	(200 – 300 слів)

	В роботі на основі проведеного аналізу сучасного стану проблеми обґрунтовується необхідність використання системи позиціонування GPS, а також вибір тарифного плану мобільного оператора який би задовольняв вимоги системи.

Розглянувши можливості існуючих аналогів та відмітивши їх переваги та недоліки, розроблено структурну схему програми, яка реалізована в середовищі програмування Embarcadero Delphi. Розроблений програмний продукт має зручний  користувацький інтерфейс.

 Завдяки цим характеристикам та перевагам над аналогами, даний програмний продукт, який є складовою частиною системи відстежування переміщення об’єктів за заданими маршрутами є цілком конкурентно спроможною на ринку систем такого типу.


	англійською:
	

	
	(200 – 300 слів)

	In the work on the basis of the analysis of the current state of the problem the necessity of using the GPS positioning system is substantiated, as well as the choice of the tariff plan of the mobile operator which would satisfy the requirements of the system.
Having considered the possibilities of existing analogues and noting their advantages and disadvantages, the structural scheme of the program was developed and implemented in the Embarcadero Delphi programming environment. The developed software product has a user-friendly interface.
Due to these characteristics and advantages over analogues, this software product, which is an integral part of the system for tracking the movement of objects along specified routes, is quite competitive in the market of systems of this type.
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