Додаток 1

Форма відомостей про авторів матеріалу та описова інформація для видань ТНТУ
Авторська довідка
(реферату дипломної роботи магістра)
Назва дипломної роботи магістра Інформаційно-вимірювальна система пристрою для вимірювання довжини канатів з навивкою
Назва (англ.): Information and measuring system for the control of the a device for measuring the length of ropes with winding
Освітній ступінь : 


магістр                                                                                                               
 


Шифр та назва спеціальності:  153 “ Мікро- та наносистемна техніка ”
Екзаменаційна комісія:    











Установа захисту: Тернопільський національний технічний університет імені Івана Пулюя
Дата захисту:                      23 грудня 2020 р                                           Місто:  Тернопіль
Сторінки:
   Кількість сторінок дипломної роботи: 68              Кількість сторінок реферату:  1 

УДК: 621.03
Автор дипломної роботи
   Прізвище, ім’я, по батькові (укр.):  Гарник Ярослав Юрійович
   Прізвище, ім’я (англ.): Harnyk Yaroslav
Місце навчання (установа, факультет, місто, країна): ТНТУ, ФПТ, Тернопіль, Україна
Керівник
   Прізвище, ім’я, по батькові (укр.): Дубиняк Тарас Степанович
   Прізвище, ім’я (англ.): Dubynyak Taras
   Місце праці (установа, підрозділ, місто, країна): ТНТУ, ФПТ, кафедра ПВ, Тернопіль, Україна
   Вчене звання, науковий ступінь, посада: к.т.н., доц.кафедри приладів та контрольно-вимірювальних систем
Рецензент
   Прізвище, ім’я, по батькові (укр.): Дедів Леонід Євгенович                                                                                
   Прізвище, ім’я (англ.): Dediv Leonid
   Місце праці (установа, підрозділ, місто, країна): ТНТУ, кафедра радіотехніки, Тернопіль, Україна
   Вчене звання, науковий ступінь, посада: к.т.н., доц. кафедри радіотехніки
Ключові слова
     Українською: кабель, прижимний механізм, рухаючий матеріал, система позиціонування, блок керування, фотопара

Англійською: CABLE, PRESSING MECHANISM, MOVING MATERIAL, POSITIONING SYSTEM, CONTROL UNIT, PHOTOGRAPH
Анотація
українською: Розроблено  інформаційно-вимірювальну систему для пристрою для вимірювання довжини канатів з навивкою. В даному дипломі було проведено розрахунок прижимного механізму та було здійснено вибір та розрахунок елементів конструкції приладу. Описаний вимірювальний пристрій, що здійснює комплексний контроль основних параметрів. Було описано процес визначення виду аналітичної залежності та її коефіцієнтів, Зроблено математичне дослідження руху циліндричного тіла зі зміщеним центром мас по похилій площині. Також у даній роботі проведено опис роботи та аналіз схеми електричної принципової та розроблено лістинг програми зчитування текучої довжини.
англійською: An information-measuring system has been developed for a device for measuring the length of ropes with winding. In this diploma, the calculation of the clamping mechanism was performed and the design elements of the device were selected and calculated. The measuring device which carries out complex control of the basic parameters is described. The process of determining the type of analytical dependence and its coefficients was described. A mathematical study of the motion of a cylindrical body with a shifted center of mass on an inclined plane was made. Also in this work the description of work and the analysis of the scheme of electric basic and the listing of the program of reading of current length is developed.
