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Анотація
українською: Розроблено  інформаційно-вимірювальну систему для дослідження показників норм кінематичної точності циліндричних зубчастих коліс. В даному дипломі було проведено вибір і розрахунок основних параметрів транспортуючого вузла пристрою та проектування захватного пристрою. Також в даній роботі були проведені дослідження властивостей евольвенти і розроблене програмне забезпечення, що дозволяють формувати лекала для контролю профілю зубів зубчастих коліс. Також у даній роботі розроблено електронний блок керування системою для визначення крутного моменту та зроблено математичні моделі і сам методологічний підхід для кількісної оцінки параметрів. 
англійською: The information and measuring system for the system for research of indicators of norms of kinematic accuracy of cylindrical gear wheels has been carried out. In this diploma, the selection and calculation of the main parameters of the transport unit of the device and the design of the gripping device were provided. Also in this work were studied the properties of involutes and developed software that allows you to form patterns to control the profile of the gears. In this work the electronic control unit of system for definition of a twisting moment is developed and mathematical models and the methodological approach for a quantitative estimation of parameters are made.
