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                                                                                     до 10 слів
Анотація
українською: 

Аналіз ґрунтово-кліматичних умов, зокрема зони лісостепу України, а також сучасних технологій вирощування більшості сільськогосподарських культур, показує, що у більшості випадків основною перешкодою отримання високих врожаїв залишається нестача вологи у ґрунтах через тривалі засухи, водну та вітрову ерозії ґрунту, полицевий обробіток, в результаті якого утворюється багато пилоподібної фракції у ґрунтах. Тому найдоцільніше обробіток ґрунту виконувати важкими культиваторами та комбінованими агрегатами, які забезпечують високу якість з мінімальними затратами праці та енергоресурсів. На основі аналізу існуючих конструкцій комбінованих агрегатів для основного і передпосівного обробітку ґрунту у даній дипломній роботі розроблені робочі органи до культиватора типу КПК-4. Його можна використовувати для основного обробітку ґрунту під сівбу, як озимих так і ярих культур. Культиватор КПК-4 запропоновано обладнати трьома рядами оборотних лап на пружинних стояках, а також додатковими робочими органами – рубчастими котками. Видозмінена рама агрегата дозволяє за допомогою гідроциліндрів і двох опорних коліс легко переводити робочі органи у транспортне положення, що підвищує продуктивність за рахунок зменшення часу на виконання холостих операцій. У дипломній роботі виконано розрахунки: взаємного розташування нових робочих органів культиватора КПК-4, механізму підіймання культиватора та стояка оборотної лапи на міцність. Виконано кінематичний розрахунок культиватора. Досліджено дію котків комбінованого культиватора на ґрунт. Здійснено енергетичний розрахунок культиватора щодо перевірки правильності вибору трактора за тяговим зусиллям. Ширина захвату ґрунтообробного знаряддя – 4 м, агрегатують з тракторами класу 3 (Т-150); робоча швидкість до 12 км/год; глибина обробітку ґрунту до 25 см. 












  
                                                                    200-300 слів
англійською: 
Analysis of soil and climatic conditions, including the forest-steppe zone of Ukraine, as well as modern technologies for growing most crops, shows that in most cases the main obstacle to high yields is lack of moisture in soils due to prolonged droughts, water and wind soil erosion, the shelf processing, which results in the formation of many dusty fractions in soil. Therefore, it is best to perform tillage with heavy cultivators and combined units that provide high quality with minimal labor and energy costs. Based on the analysis of the existing designs of combined units for the main and pre-sowing tillage in this thesis work developed working bodies for the cultivator type KPK-4. It can be used for basic tillage for sowing, both winter and spring crops. The KPK-4 cultivator is suggested to be equipped with three rows of rotating paws on spring risers, and also additional working bodies - cicatricial rollers. The modified frame of the unit allows with the help of hydraulic cylinders and two support wheels to easily move the working bodies in the transport position, which increases productivity by reducing the time to perform idle operations. In thesis work the following calculations were performed: of the mutual location of the new working bodies of the cultivator KPK-4, of the mechanism of lifting the cultivator and the riser of the rotating paw on strength. The kinematic calculation of the cultivator is performed. The effect of rollers of the combined cultivator on the soil has been investigated. The energy calculation of the cultivator was carried out to check the correct choice of the tractor by traction force. Width of delight of the tillage implements - 4 m, is aggregated with tractors of a class 3 (T-150); working speed up to 12 km / h; tillage depth up to 25 cm.












  
