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                                                                                     до 10 слів
Анотація
українською: 
У дипломній роботі обґрунтовано конструкцію плоскоріза-щілювача з удосконаленими робочими органами, який забезпечує розпушення, подрібнення, ущільнення і вирівнювання поверхні ґрунту на всій ширині захвату за один прохід агрегату відповідно до вимог під посів, зокрема технічних культур. Розроблена конструкція має два ряди розпушуючих лап на пружинних стояках, дисковий подрібнювач та два ряди котків, на задньому ряді яких закріплений вирівнюючий брус. Встановлення трьох типів робочих органів дещо збільшує довжину агрегату і тяговий опір, але дозволяє швидко і якісно виконати весь комплекс робіт з передпосівного обробітку ґрунту. Діаметр котків, які встановлені в останньому ряді, залежить від діаметра котків першого ряду і глибини обробітку. Для сівби буряків, оптимальна різниця діаметрів котків становить 50 мм х 50 мм, середній діаметр – 210 мм. Оптимальна робоча швидкість такого ґрунтообробного агрегату 13 км/год; глибина обробітку ґрунту до 25 см. Дообладнання культиватора котками створює сприятливіші умови для посіву та проростання насіння, тобто розпушення верхнього шару ґрунту поєднується з ущільненням його на глибині 3…4,5 см. Прогнозована біологічна врожайність кормових буряків при використанні удосконаленого плоскоріза-щілювача може зрости до 700 ц/га. Вал, на який встановлюють котки, доцільно виготовити зі сталі Ст. 3 для забезпечення надійної їх роботи. Для кріплення кронштейна секції котків застосовано зварний шов, чим забезпечується стійкість конструкції. Залежно від потреби, агрегат можна доукомплектувати іншими робочими органами або змінювати конструктивно-технологічну схему його роботи. Запропоноване вдосконалення не потребує значних економічних затрат і є доступним та ефективним для різних господарств. У роботі запропоновані заходи з охорони праці та безпеки у надзвичайних ситуаціях. Виконана графічна частина.






                                                                                     200-300 слів
англійською: 
In thesis work substantiated the design of the soil packers with advanced working bodies, which provides loosening, grinding, compaction and leveling of the soil surface over the entire width of the capture in one pass of the unit in accordance with the requirements for sowing, including industrial crops. The developed design has two rows of loosening legs on spring struts, a disc shredder and two rows of a subsurface plows, on the back row of which a leveling beam is fixed. The installation of three types of working bodies somewhat increases the length of the unit and traction resistance, but allows you to quickly and efficiently perform the full range of work on pre-sowing tillage. The diameter of a subsurface plows, which are installed in the last row, depends on the diameter of a subsurface plows of the first row and the depth of cultivation. For sowing beets, the optimal difference in the diameters of the subsurface plows is 50 mm x 50 mm, the average diameter is 210 mm. The optimum working speed of such tillage unit is 13 km / h; tillage depth up to 25 cm. Additional equipment of the cultivator with rollers creates more favorable conditions for sowing and germination of seeds, ie loosening of the top layer of soil is combined with its compaction at a depth of 3… 4.5 cm. The predicted biological yield of fodder beets with the use of an advanced a soil packers can increase up to 700 c / ha. The shaft on which establish a subsurface plows, it is expedient to make of steel of Art. 3 to ensure their reliable operation. A weld is used to fasten the bracket of the subsurface plows section, which ensures the stability of the structure. Depending on need, the unit it is possible to complete of other working bodies or to change of the constructive-technological scheme of his work. The proposed improvement does not require significant economic costs and is affordable and effective for different farms. The work proposed measures for labor protection and safety in emergency situations. Done the graphic part.                   
