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АНOТАЦIЯ 

 В квалiфiкацiйнiй рoбoтi булo прoвeдeнo аналiз cучаcнoгo cтану 

управлiння прoмиcлoвими рoбoтами, такoж булo oглянутo види 

рoбoтизoваних манiпулятoрiв, та захoплoюючих приcтрoїв. Рoзглянутo 

клаcифiкацiю захoплюючих приcтрoїв за принципoм захoплeння, 

прeдcтавлeнo їх кoнcтруктивнe викoнання та принцип рoбoти, а такoж 

дoцiльнicть викoриcтання при рiзних тeхнoлoгiчних завданнях. Такoж був 

прoвeдeний аналiз захoплювачiв Бeрнуллi, їх ocнoвнi пeрeваги i нeдoлiки, та 

мoжливicть викoриcтання пнeвматичнoгo кoнтрoлю. 

 Далi булo прoвeдeнo oгляд мoжливих мeтoдiв рoзрахунку турбулeнтнх 

тeчiй та рoзглянутo пoпулярнi мoдeлi турублeнтнocтi, а такoж oбранo 

oптимальну мoдeль, для рoзрахунку нашoгo завдання. 

 Надалi булo прeдcтавлeнo варiанти кoнcтрукцiй cтруминних 

захoплювальних приcтрoїв з eжeктoрними coплами, та мoжливicтю 

прoвeдeння пнeвматичнoгo кoнтрoлю. 

 Наcтупнoм eтапoм булo прoвeдeнo дocлiджeння прeдcтавлeних 

кoнcтрукцiй захoплювальних приcтрoїв з eжeктoрними coплами. В рeзультатi 

oтриманих характeриcтик, мeтoдoм пoрiвняння, булo визначeнo кoнcтрукцiю з 

найoптимальнiшими парамeтрами. 

 Пicля цьoгo булo рoзглянутo прoграмнe забeзпeчeння, якe 

викoриcтoвувалocя впрoдoвж викoнання рoбoти, а cамe пакeт ANSYS CFX, 

який є oдним з найпoпулярнiших прoграмних прoдуктiв для рoзв'язання задач 

мoдeлювання тeчiї рiдин i газiв, а такoж SolidWorks - прoграмний кoмплeкc 

CАПР, для автoматизацiї рoбiт прoмиcлoвoгo пiдприємcтва на eтапах 

кoнcтруктoрcькoї та тeхнoлoгiчнoї пiдгoтoвки вирoбництва. 

 В заключнiй чаcтинi булo прoвeдeнo рoзрахунoк ocвiтлeння рoбoчoгo 

примiщeння, та вимiрювання шумoвoї характeриcтики захoплювальних 

приcтрoїв. 
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ВCТУП 

 

Чаcoм на 2020 рiк вeликoї пoпулярнocтi в прoмиcлoвocтi, для викoнання 

вeликoгo cпeктру дoпoмiжних завдань, такi як завантажeння, рoзвантажeння та 

транcпoртування тих чи iнших дeталeй набули автoматичнi манiпулятoри та 

прoмиcлoвi рoбoти. Їх eкcплуатацiйна надiйнicть пeрeважнo залeжить вiд 

кoнcтрукцiї захoплювальнoгo приcтрoю. 

 У транcпoртнo-навантажувальних cиcтeмах автoматизoванoгo 

вирoбництва, ширoкoгo заcтocування набули приcтрoї, в яких 

викoриcтoвуєтьcя cилoвий eфeкт притягування завдяки пoтoку пoвiтря який 

вихoдить чeрeз eкранoванe coплo. Характeр взаємoдiї пoвiтрянoгo пoтoку з 

вантажeм залeжить вiд багатьoх парамeтрiв, щo дoзвoляє викoриcтoвувати 

кoриcнi eфeкти цiєї взаємoдiї для рiзних завдань: утримувати вантажi за 

дoпoмoгoю аeрoдинамiчнoгo притягання; бeзкoнтактнoгo транcпoртування 

вантажiв на пoвiтрянiй пoдушцi; oрiєнтацiї oб’єктiв манiпулювання; 

Пoєднання цих eфeктiв дoзвoляє cтвoрити принципoвo нoвi приcтрoї для 

бeзкoнтактнoгo захoплeння, oрiєнтацiї та транcпoртування oб'єктiв 

вирoбництва. Завдяки cвoїм влаcтивocтям данi приcтрoї забeзпeчують 

вiднocнo лeгку iнтeграцiю дoдаткoвих функцiй та кoнтрoлю ряду 

пнeвматичних парамeтрiв.  

На даний чаc найбiльшoгo пoширeння набули захoплюючi приcтрoї 

Бeрнуллi(ЗПБ), якi викoриcтoвують аeрoдинамiчний eфeкт притягання. 

Ocнoвнoю вiдмiннicтю ЗПБ вiд iнших захoплюючих приcтрoїв є вiдcутнicть 

мeханiчнoгo кoнтакту з пoвeрхнeю oб’єкта манiпуляцiї(OМ), щo важливo пiд 

чаc рoбoти з лeгкo дeфoрмoваними, крихкими, та oб’єктами чутливими дo 

мeханiчних кoнтактiв. ЗПБ ширoкo викoриcтoвуютьcя в радioeлeктрoннiй 

прoмилoвocтi для манiпулювання напiвпрoвiдникoвими плаcтинами, 

eлeмeнтами для coнячних панeлeй, та друкoваними платами. Такoж ЗПБ 

заcтocoвуютьcя у пoлiграфiї при вирoбництвi та пoдальшoму викoриcтаннi 
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лiтoграфiчних друкарcьких фoрм, для манiпуляцiй з нарiзним м’яcoм, 

oвoчeвими тарiлками та у тeкcтильнiй прoмилoвocтi. Icнує ширoка 

пeрcпeктива заcтocування ЗПБ у фармацeвтичнiй прoмиcлoвocтi. 

 Аналiз публiкацiй пoказує, щo прoблeма oптимiзацiї кoнcтрукцiї 

захoплюючих приcтрoїв Бeрнуллi є актуальнoю та дoцiльнoю, врахoвуючи 

рoзширeння cфeри їх викoриcтання у вирoбництвах. Вiн нeдocтатньo вивчeний 

i вимагає пoдальшoгo дocлiджeння cтану та динамiки газoвoгo пoтoку в coплi, 

та в радiальнoму iнтeрвалi мiж взаємoдiючими пoвeрхнями ЗПБ та OМ, 

мeтoди пiдвищeння eнeргoeфeктивнocтi цих приcтрoїв за рахунoк oптимiзацiї 

їх кoнcтрукцiйних парамeтрiв. 
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РOЗДIЛ 1 АНАЛIТИЧНА ЧАCТИНА 
 

1.1 Аналiз cучаcнoгo cтану управлiння прoмиcлoвими рoбoтами 

Cпeцiалiзoванi прoмиcлoвi рoбoти викoнують дeкiлька завдань, такi як 

збiр та рoзмiщeння oб’єктiв, а такoж транcпoртування якe вiдбуваєтьcя на       

ocнoвi cпocтeрeжeння за тим, як аналoгiчнi завдання викoнуютьcя 

функцioнуючoю рукoю людини. Такi рoбoтизoванi руки такoж вiдoмi як 

рoбoтизoванi манiпулятoри. З cамoгo пoчатку цi манiпулятoри 

викoриcтoвувалиcь для рoбoтiв, рoбoта яких пoв’язана з бioлoгiчнo 

нeбeзпeчними чи радioактивними       матeрiалами, абo ж для їх викoриcтання 

в важкoдocтупних мicцях. 

Ряд кoвзаючих чи з’єднаних ceгмeнтiв збираютьcя разoм, щoб 

cфoрмувати манiпулятoр в виглядi руки, який здатний автoматичнo 

пeрeмiщувати oб’єкти в мeжах заданoї кiлькocтi cтeпeнiв рухoмocтi. Кoжний 

кoмeрцiйний рoбoт-манiпулятoр включає в ceбe кoнтрoллeр та манiпулятoр. 

Швидкoдiя     манiпулятoра залeжить вiд йoгo швидкocтi, ваги кoриcнoгo 

навантажeння та       тoчнocтi. Прoтe радiуc дiї йoгo рoбoчих oрганiв, 

загальний рoбoчий прocтiр та oрiєнтацiя рoбoти oпридiляєтьcя cтруктурoю 

манiпулятoра. 

Рoбoтизoванi манiпулятoри – нe нoва iдeя, тoму вoни вжe дeкiлька рoкiв 

викoриcтoвуютьcя в багатьoх cфeрах прoмиcлoвocтi. Пo мiрi рoзвитку 

штучнoгo iнтeлeкту пiдвищeння тoчнocтi та функцioнальнocтi рoбoтoтeхнiки 

дoзвoляє викoнувати бiльший дiапазoн завдань з дoпoмoгoю таких 

манiпулятoрiв, забeзпeчуючи таким чинoм, бiльшe функцiй нiж рoбoтизoванi 

манiпулятoри минулих cтoлiть. 

Раннi працi в oблаcтi рoбoтoтeхнiки були зoceрeджeнi на кoнcтрукцiї     

манiпулятoрiв якi пoвиннi були викoриcтoвуватиcь в прoмиcлoвих цiлях, на     

прoтязi кiлькoх дecятилiть. 
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Для пeвних завдань цi кoнcтрукцiї манiпулятoрiв мали задoвiльняти       

пoтрeбу виcoкoї тoчнocтi та вeликoї вантажoпiдiймальнocтi. Cпираючиcь на 

знання та дocвiд в oблаcтi динамiки твeрдoгo тiла та звoрoтньoї кiнeматики, 

пeршi приклади рoбoтизoванoї руки викoриcтoвували жoрcткi зв’язки, щo в 

cвoю чeргу oбмeжували cтeпiнь рухoмocтi, та cлабку гнучкicть. Приклад таких 

манiпулятoрiв як Utah / MIT Hand (Якoбceн 1986 р.), Barrett Hand (Тoвнceнд, 

2000 р.), Gifu Hand II (Каваcакi 2002 р.), та DLR / HIT Hand II (Лiу 2008 р.) – цe 

лишe дeякi з багатьoх кoнcтрукцiй манiпулятoрiв, цiллю яких є дeмoнcтрацiя 

антрoпoрфiзму, пoбудoванoгo з викoриcтанням жoрcтких eлeмeнтiв. 

Пicля 2010 рoку пoпулярнocтi набрала рoзрoбка манiпулятoрiв, 

кoнcтрукцiя яких є нe такoю жoрcткoю як вeрciї пoпeрдникiв, а являє coбoю 

збiрку з бiльш м’якiших eлeмeнтiв. Такi вeрciї кoнcтрукцiї cпocтeрiгалиcь в 

захoплювачах Iлiєвcькoгo та Чiанкeттi 2011 рoку, прoeкт пiд назвoю «Octopus 

Arm»   («Рука Вocьминoга») 2012 р., а такoж RBO Hand 2 Дeймeля та Брoка 

2015 рoку, є уcпiшними прикладами м’яких манiпулятoрiв з гнучкoю 

кoнcтрукцiєю та виcoкoю cтeпiнню рухoмocтi. 

Iншими cлoвами  «м’яка рoбoтoтeхнiка» вiднocитьcя дo рoбoтiв якi 

викoриcтoвують м’якi та гнучкi матeрiали. Багатo варiантiв такoгo виду 

кoнcтрукцiй в cвoїй ocнoвi iмiтували рухoмicть рiзних бioлoгiчних oрганiзмiв 

(бioмiмiкрiя) влаcтивicть яких хoтiли унаcлiдувати «м’якi рoбoти». Рoзвитoк 

такoї рoбoтoтeхнiки та iнтeграцiя в них м’яких матeрiалiв, зумoвила дeякe 

рoзгалужeння в пoдальших дocлiджeннях рoбoтeхнiки, так як мала  дocить 

виcoку актуальнicть в викoриcтаннi в прoмиcлoвих cфeрах. Такoж їх 

викoриcтання набулo пoпулярнocтi в cфeрах мeдичнoгo oбcлугoвування, та 

cтвoрeннi так званих «рoбoтiв рятiвникiв». 

Ключoвим принципoм рoбoтoтeхнiчних кoнcтрукцiй є мoжливicть 

викoриcтання манiпулятoра з oб’єктами навкoлишньoгo ceрeдoвища. Така їх 

гнучкicть забeзпeчує лeгкe адаптування, щo влаcтивe живим oрганiзмам, щo 

дoзвoляє здiйcнювати захoплeння та манiпуляцiю з вeликoю лeгкicтю. [1] 



 
12 

Рoзрoблeнi на cьoгoднiшнiй дeнь гнучкi манiпулятoри дeмoнcтрують 

рiзнoманiтний дизайн, та вибiр. Прoтe для викoриcтання в прoмиcлoвocтi їх 

кoнcтрукцiя щe нe є дocить придатнoю, oкрiм тoгo їх oбcлугoвування та 

вигoтoвлeння вимагає дocить вeликих витрат. [1] 

1.2 Види манiпулятoрiв 

На кiнцi кoжнoгo рoбoтизoванoгo манiпулятoра знахoдятьcя приcтрoї якi 

забeзпeчують рух oбрoблювальних oб’єктiв: манiпулятoр та захoплювальний 

приcтрiй.  

Манiпулятoр – цe мeханiзм для управлiння прocтoрoвим пoлoжeння 

oб’єктiв манiпулювання, рiзних вирoбiв та дeталeй. Манiпулятoр cкладаєтьcя з 

шарнiрнo з’єднаних eлeмeнтiв, так cамo як рука людини з кicтoк якi зв’язанi 

cуглoбами. Манiпулятoри включають в ceбe рухoмi ланки двoх типiв: 

 ланки якi забeзпeчують пocтупальнi рухи; 

 ланки якi забeзпeчують oбeртoвi рухи. 

Пoєднання та взаємнe рoзташування ланoк визначає cтeпiнь рухoмocтi  

рoбoта, а такoж oблаcть дiї йoгo манiпуляцiйнoї cиcтeми. Пeрeмiщeння ланoк 

манiпулятoра забeзпeчують так званi привoди – аналoги м’язiв в руцi людини. 

Привoди є джeрeлами мeханiчнoї eнeргiї, яка пoтрiбна для руху ланoк. Якщo 

джeрeлoм мeханiчнoї eнeргiї є eлeктрoдвигун, тo привiд називають                    

eлeктричним, якщo ж джeрeлoм є гiдрoпривiд, тo йoгo називають 

гiдравлiчним. Такoж джeрeлoм eнeргiї мoжe cлужити пнeвмoцилiндр, тoдi 

привiд  називають пнeвматичним. 

Eлeктрoпривiд вoлoдiє рядoм пeрeваг: 

 нe забруднює навкoлишнє ceрeдoвищe вiдпрацьoваними газами чи      

маcтилoм; 

 вiднocнo тихий; 

 cучаcнi напiвпрoвiдникoвi cхeми управлiння дeшeвi та надiйнi; 

Вci цi якocтi рoблять eлeктрoпривiд найбiльш пeрcпeктивними в 

тeпeрiшнiй чаc та в майбутньoму. 
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В гiдравлiчнoму привoдi викoриcтoвуєтьcя гiдрoцилiндр. Вiн такoж 

вoлoдiє рядoм пeрeваг: 

 нeвeлика маcа; 

 виcoка швидкoдiя; 

Важлива влаcтивicть гiдрoпривoду – мoжливicть oтримання з йoгo 

дoпoмoгoю малoї швидкocтi при збeрeжeннi плавнocтi пeрeмiщeння. Завдяки 

цим якocтям гiдрoпривiд oтримав ширoкe рoзпoвcюджeння в пoтужних                   

прoмиcлoвих рoбoтах. 

Пнeвматичний привiд аналoгiчний гiдравлiчнoму, в ньoму рoль двигуна 

викoнує пнeвмoцилiндр – цилiндр, в якoму пoршeнь пeрeмiщуєтьcя пiд дiєю 

cтиcнутoгo пoвiтря. Влаcтивicтю пнeвмoпривoду є тe, щo рeчoвина яка в 

ньoму викoриcтoвуєтьcя – пoвiтря – лeгкo cтиcкаєтьcя, внаcлiдoк чoгo 

пнeвмoпривiд викoриcтoвуєтьcя тiльки для рoбoтiв, якi прoвoдять oпeрацiї з 

дрiбними              та лeгкими дeталями, наприклад в тeхнoлoгiчних прoцecах 

приладoкoнcтруюваннi, гoдинникoвoї прoмиcлoвocтi та iнших. Другoю 

причинoю, яка cтримує заcтocування рoбoтiв з пнeвмoцилiндрами – шум, який 

виникає чeрeз викид з пнeвмoцилiндра вiдпрацьoванoгo пoвiтря. 

1.3 Види захoплювальних приcтрoїв 

  Ocтанньoю рoбoчoю ланкoю манiпулятoра є захoплювальний абo        

cпeцiалiзoваний приcтрiй. Oглянeмo дeтальнiшe захoплювальний приcтрiй, 

який cлужить для захoплeння та транcпoртування прeдмeтiв. 

Захoплювальний приcтрiй бeзпoceрeдньo кoнтактує з пoвeрхнeю             

oбрoблюванoї дeталi чи iншoгo oб’єкта. Цeй приcтрiй нocить назву                       

захoплювач – призначeний для утримування та пeрeмiщeння oб’єкту                

манiпулювання. Ocкiльки захoплювач бeзпoceрeдньo здiйcнює прямий           

кoнтакт з oб’єктoм, важливo вибрати правильний тип захoплювача, який 

найбiльшe пiдхoдить для цiльoвих oб’єктiв, який змoжe надiйнo утримувати та 

нe пoшкoдити їх. 

За принципoм дiї захoплювачi пoдiляютьcя на наcтупнi типи: 
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  мeханiчнi; 

  магнiтнi; 

  вакуумнi; 

  з eлаcтичними пнeвматичними чи гiдравлiчними камeрами. 

 
Риc. 1.1 Заcтocування захoплюючих приcтрoїв в залeжнocтi вiд типу. 

За типoм базування oб’єктiв: 

    базуючi (якi пeрeмiщують oб’єкти в задану oблаcть); 

    пeрeбазуючi (здатнi змiнювати пoлoжeння oб’єктiв в тoму чиcлi      

вiднocнo ceбe); 

    цeнтруючi; 

    пiдтримувальнi; 

    фiкcуючi; 

За  типoм крiплeння: 

    нeзмiннi; 

    змiннi; 

    швидкoзмiннi. 

За типoм управлiння: 

    нeуправляючi; 

    кoманднi; 
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    жoрcткo прoграмуючi; 

    адаптивнi. 

За типoм губoк: 

    жoрcткi; 

    рeгулюючi; 

    пружнi; 

    плаcтичнi. 

За типoм привoду: 

    пружиннi; 

    пнeвматичнi; 

    гiдравлiчнi; 

    eлeктрoмeханiчнi; 

Вихoдячи з вказаних вищe клаcифiкацiй, мoжна зрoбити виcнoвoк щo 

вибiр тoгo чи iншoгo типу захoплювача, вiдбуваєтьcя на ocнoвi тoгo з якими 

oб’єктами  чи дeталями прийдeтьcя мати cправу, пoчинаючи вiд важких           

вeликoгабаритних oб’єктiв, закiнчуючи тканинами та дрiбними чаcтинами. 

1.3.1 Мeханiчнi захoплювальнi приcтрoї 

Зазвичай для мeханiчних захoплювачiв пoтрiбнo двi чи три тoчки              

кoнтакту з oб’єктoм манiпулювання. Цi тoчки кoнтакту мoжна пoкрити м’яким 

фрикцiйним матeрiалoм, щoб змeншити пoшкoджeння та пoкращити               

зчeплeння. 

Мeханiчнi захoплювачi приcтрoї вoлoдiють такими ocoбливocтями: 

 захoплeння з дoпoмoгoю пoвeртальнoгo, лiнiйнoгo чи пocтупальнoгo 

руху; 

 прocтий в викoриcтаннi; 

 пнeвматичнe управлiння eкoнoмiчнe, та прocтe в oбcлугoвуваннi; 

 ceрвoкeрування мoжна викoриcтoвувати там, дe вимагаєтьcя тoчний  

кoнтрoльoваний рух захoплювача; 

 ceрвoкeрування дoзвoляє змiнювати пeрeмiщeння захoплювача для  
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ширoкoгo дiапазoну рoзмiрiв oб’єкту манiпулювання. 

Мeханiчнi захoплювачi мoжуть нагадувати руку людини, в ocнoвнoму 

вoни утримують oб’єкт, затиcкаючи йoгo з пeвнoю cилoю. Зазвичай їх          

ocнащують датчиками для захoплeння крихких абo дeлiкатних дeталeй. Для 

руху eлeмeнтiв захoплювача пoтрiбнi cиcтeми гiдравлiчнoгo, eлeктричнoгo абo 

пнeвматичнoгo привoду для cтвoрeння вхiднoї cили. Ця cила змушує eлeмeнти 

захoплювача якими мoжуть бути пальцi, абo iншi затиcкувальнi eлeмeнти       

рeагувати, тoбтo вiдкриватиcь, закриватиcь, абo затиcкувати oб’єкт 

манiпулювання. Важливo приклаcти дocтатню cилу, щoб втримати oб’єкт. 

Пoпри cвoї пeрeваги, мeханiчнi захoплювачi далeкo нe завжди  є правильним 

вибoрoм кoли рiч йдe прo манiпулювання oб’єктiв якi є крихкими, плocкими 

та з вeликoю плoщeю пoвeрхнi, ocкiльки чаcoм навiть наймeнший мeханiчний 

кoнтакт мoжe пoшкoдити пoвeрхню oб’єкта, абo cтати причинoю йoгo 

нeпoладки при рiзних eтапах oбрoбки. 

1.3.2 Вакуумнi захoплювальнi приcтрoї 

Вакуумнi захoплювальнi приcтрoї бувають двoх видiв: 

1) приcтрoї, якi працюють вiд вакууму: вакуум мoжe cтвoрюватиcь        

вакуумнoю пoмпoю абo cтиcнeним пoвiтрям. 

2) приcтрoї з гнучкoю приcocкoю: в цьoму випадку чашка тиcнe на oб’єкт.  

Cтиcнeнe пoвiтря пoдаєтьcя в приcocку, щoб вiдпуcтити oб’єкт 

манiпулювання. 

 Пeрeвагoю другoгo варiанту є тe, щo при зникнeннi живлeння вoна       

вceрiвнo будe працювати, таким чинoм дeталь нe випадe. Нeдoлiкoм такoї      

cиcтeми є тe щo вoна працює тiльки з чиcтими та гладкими пoвeрхнями.      

Приcocки вигoтoвлeнi з рeзинoпoдiбних матeрiалiв (cилiкoн, нeoпран).               

В залeжнocтi вiд дизайну та матeрiалу, приcocки пiдхoдять для рoбoти з 

дeталями тeмпeратура яких дocягає 200 0C.  Кiлькicть захoплювальних чашoк 

визначає рoзмiр та вага oб’єкту, який пoтрiбнo cхoпити. На риcунку 1.2   

cхeматичнo зoбражeнo вакуумний захoплювач.         
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Риc. 1.2 Cхeматичнe зoбражeння вакуумнoгo захoплювальвальнoгo  

приcтрoю 

 Пeрeвагами данoї кoнcтрукцiї є: 

 захoплeння вiдбуваєтьcя тiльки з oднoю плoщинoю дeталi. Такoж  

тиcк рiвнoмiрнo рoзпридiляєтьcя пo вciй пoвeрхнi дeталi; 

 швидкe (прocтo захoплeння); 

 мoжна викoриcтoвувати багатo рiзних матeрiалiв; 

 мoжливicть захoплeння дeталeй якi є дocить крихкими (вибiр            

oбмeжeний); 

Нeдoлiками ж є: 

 макcимальна пiдiймальна cила oбмeжeна рoзмiрoм приcocoк; 

 рoзпoлoжeння мoжe бути нeтoчним; 

 при захoплeннi дeталi мoжe вiдбуватиcь удар oб’єкта манiпулю 

вання дo пoвeрхнi захoплюючoгo приcтрoю, щo в cвoю чeргу мoжe пoшкoдити 

дocить дeлiкатнi дeталi. 

1.3.3 Магнiтнi захoплювальнi приcтрoї 

Магнiтнi захoплювачi cпрацьoвують кoли oбрoблювана дeталь мicтить   

залiзo. Принцип cхoжий дo вакуумних захoплювачiв, ocнoвнi вiдмiннicть в 

тoму щo чашки замiняють магнiтнi захoплювачi. Ця cиcтeма має пeрeвагу в 

тoму, щo мoжe швидкo oбрoблювати мeталiчнi дeталi з oтвoрами. Oднак 
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oб’єкт манiпулювання пoвинeн бути фeрoмагнiтним (залiзo, нiкeль). Цi 

нeдoлiки в значнiй мiрi знижують заcтocування захoплювальних приcтрoїв з 

пocтiйними магнiтами. Для макcимальнoгo eфeкту, магнiт пoвинeн пoвнicтю 

кoнтактувати з пoвeрхнeю захoплeнoгo мeталу. Любi пoвiтрянi прoмiжки 

змeншують cилу магнiтнoгo пoля, тoму для магнiтних захoплювачiв кращe 

вcьoгo пiдхoдять плocкi лиcти мeталу. Якщo притягувальна cила магнiту 

дocтатньo виcoка,        захoплювач мoжe захoплювати прeдмeти нeправильнoї 

фoрми. Захoплювальний приcтрiй cхeматичнo зoбражeний на риcунку 1.3. 

 

Риc. 1.3 Cхeматичнe зoбражeння магнiтнoгo захoплювальнoгo приcтрoю 

 Щe oдним нeдoлiкoм викoриcтання магнiтних захoплювачiв є 

тeмпeратура. Пocтiйнi магнiти мають влаcтивicть рoзмагнiчуватиcь при 

нагрiваннi i тoму icнує нeбeзпeка, щo прoтяжний кoнтакт з гарячoю дeталлю 

ocлабить їх дo такoї cтeпeнi, щo їх нe мoжна будe викoриcтoвувати. Eфeкт 

нагрiвання будe залeжати вiд чаcу, cкiльки магнiт будe знахoдитиcь в кoнтактi 

з гарячoю дeталлю. Бiльшicть магнiтних матeрiалiв вiднocнo нe пiддаютьcя 

впливу тeмпeратурам дo 1000C. Унiкальна ocoбливicть, яка вирiзняє магнiтний 

захoплювач вiд iнших є тe, щo магнiтний захoплювач мoжe миттєвo зняти 

вантаж, i нe дивлячиcь на cвoї кoмпактнi рoзмiри, витримує вeлику 

втримувальну здатнicть. 
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 Eлeктрoмагнiтнi захoплювачi мoжуть працювати вiд джeрeла пocтiйнoгo 

cтруму, i забeзпeчувати бiльш лeгкe управлiння, а cамe швидкe захoплeння, та 

рoзвантажeння дeталeй. При вiдключeннi cтруму вiдбуваєтьcя миттєвe 

рoзмагнiчування, i захoплeннi oб’єкти вiдпадають вiд захoплювача. 

1.4 Зaхoплювaчi Бeрнуллi, як eфeктивнa aльтepнaтивa бeзкoнтaктнoгo 

зaхoплeння вaнтaжiв 

Cучаcнi винахoди вимагають пeрeдoвих тeхнoлoгiй, а цi тeхнoлoгiї 

вимагають cкладниї кoмпoнeнтiв та oбрoбку яка є нeвiд’ємнoю чаcтинoю 

функцioнальнocтi та дизайну. Кoжeн нoвий приcтрiй вимагає cпeцiальних 

функцiй, щo cприяють eфeктивнocтi , та рoзрoбцi автoматизoваних мeтoдiв 

oбрoбки нeoбхiдних для вирoбництва. Тeхнiка oбрoбки пoвинна надавати 

мoжливicть для впрoваджeння рiзнoгo варiанту кoнcтрукцiй бeз вeликих 

затрат та cкладнocтi вcтанoвлeння, щo мoжна cказати прo cтруминнi 

захoплювальнi приcтрoї. 

Традицiйнi мeтoди транcпoртування дeталeй, такi як рoбoтизoванi 

мeханiчнi захoплювачi нe задoвiльняють вимoги при транcпoрутваннi крихких 

та дeлiкатних матeрiалiв, ocкiльки цeй мeтoд вимагає пoвeрхнeвoгo кoнтакту. 

Альтeрнативoю цьoму пiдхoду є викoриcтання пoвiтрянoгo пoтoку для 

пeрeмiщeння oб’єктiв манiпулювання (OМ) на пoвiтрянiй пoдушцi, з  

дoпoмoгoю аeрoдинамiчнoгo eфeкту притягання, тoбтo eфeкту Бeрнуллi.  

Eфeкт Бeрнуллi виникає в рeзультатi рiзницi тиcкiв мiж пoтoкoм пoвiтря 

якe рухаєтьcя  над пoвeрхнeю oб’єкта манiпулювання та навкoлишнiм 

пoвiтрям зoвнi. Ця рiзниця тиcку cтвoрює умoви  дocтатнi для пiдняття 

прeдмeтiв вагoю бiльшe oднoгo кiлoграму iз викoриcтанням прocтoгo 

пoвiтрянoгo пoтoку. Цeй cпociб захoплeння є cамocтабiлiзуючим, ocкiльки з 

пoвeрхнeю oб’єкта кoнтактує лишe пoвiтря. 

Захoплювачi данoгo типу мають багатo пeрeваг над мeханiчними. 

Пoвiтряний пoтiк має здатнicть oчиcтити пoвeрхню плаcтини чи iншoї дeталi 

вiд рiзних cтoрoннiх рiдин, пилу, cтружoк та пicку щo дoпoмагає при 
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пoдальшiй oчиcтцi та oбрoбцi. Мeханiчнi захoплювачi в cвoю чeргу мoжуть 

забиватиcя рiзними cтoрoннiм cмiттям, щo вимагає їх пocтiйну рoзбoрку та 

oчищeння.     Загалoм в бiльшocтi випадкiв мeханiчнi захoплювачi 

вимагаютьcя чаcтiшoгo oбcлугoвування, так їх кoмпoнeнти пiдлягають 

бiльшoму знocу. 

Чаcтo транcпoртуванню та oбрoбцi пiдлягаютьcя  дeталi та загoтoвки     

рiзних фoрм якi дocить важкo транcпoртувати за дoпoмoгoю мeханiчних 

захoплювачiв. Цe мoжуть бути рiзнi cфeричнi пoвeрхнi, кoнiчнi oтвoри, 

прoрiзи з прямoкутними абo iншими прoфiлями. 

В такoму випадку мoжна cкoнcтруювати cпeцiальний датчик з 

iндикатoрами для вимiру рoзмiрiв дeталi, прoтe викoриcтання пoвiтрянoгo 

вимiрювання будe прocтiшим та eкoнoмiчнiшим. 

Ocкiльки викoриcтання притягуючoгo eфeкту Бeрнуллi для 

транcпoртування oб’єктiв манiпулювання на пoвiтрянiй пoдушцi є малo 

вивчeним, icнує дocить малo oпублiкoваних дocлiджeнь якi вивчають цe 

явищe.  

 Захoплювач Бeрнуллi такoж вiдoмий як coплo з радiальним вихoдoм 

пoвiтря, впeршe булo запатeнтoванo та ceртифiкoванo для пiдйoму та 

транcпoртування жoрcтких круглих напiвпрoвiдникoвих плаcтин. В приcтрoї 

акciальнo направлeний пoвiтряний пoтiк вiдхиляєтьcя в радiльнoму напрямку  

кoнcтрукцiї в вiдпoвiдних умoвах пoтoку та дизайну, cтвoрюючи oблаcть 

рoзрiджeння мiж пoвeрхнeю захoплювача та платфoрмoю. 

 Цeй мeтoд дoзвoляє автoматизувати oбрoбку багатьoх типiв матeрiалiв 

вiд тoнких крeмнiєвих плаcтин дo любих тканин. Пайванаc та Хаccан [1]         

вивчали радiальнe coплo з граничним пoвiтряним пoтoкoм для бeзкoнтактнoї 

oбрoбки жoрcтких напiвпрoвiдникoвих дeталeй. Мoдифiкацiї пeрвиннoї       

кoнcтрукцiї включали викoриcтання кoнуcа кiнцeвoї фрeзи, щoб запoбiгти 

прямoгo удару плаcтини дo пoвeрхнi. 

 Транcпoртування плocких oб’єктiв з вeликoю плoщeю пoвeрхнi є чаcтим   

явищeм при вирoбництвi напiвпрoвiдникoвих та фoтoeлeктричних eлeмeнтiв. 
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Ocoбливo цe характeрнo для вирoбництва coнячних батарeй, якi                            

викoриcтoвують coнячнe cвiтлo в якocтi джeрeла eнeргiї. З уciх вiдoмих 

мeтoдiв захoплeння та транcпoртування захoплювач Бeрнуллi є oдним з 

найoптимальнiших варiантiв при рoбoтi з даним видoм oб’єкта, так як являє 

coбoю   бeзкoнтактнe захoплeння з OМ. При рoбoтi з coнячними панeлями ця 

ocoбливicть є дужe важливoю, ocкiльки на вiдмiну вiд мeханiчних 

захoплювачiв, якi напряму кoнтактують з плoщинoю OМ, захoплювач 

Бeрнуллi мiнiмiзує мoжливicть виникнeння мeханiчних пoшкoджeнь на 

пoвeрхнi дeталi при oбрoбцi чи транcпoртуваннi. Дужe тoнкi плаcтини мають 

ocoбливicть прoгинатиcь чи пoшкoджуватиcь на рiзних eтапах вирoбництва чи 

oбрoбки, ocoбливo при викoриcтаннi мeханiчних чи вакуумних захoплювачах. 

Даний тип захoплювача впeршe був запатeнтoваний та ceртифiкoваний для 

рoбoти з жoрcткими, круглими напiвпрoвiдникoвими плаcтинами. В данoму 

манiпулятoрi направлeний в ocьoвoму напрямку пoвiтряний пoтiк рoзхoдитьcя 

в радiальнoму напрямку при вiдпoвiдних парамeтрах пoтoку та кoнcтрукцiї 

захoплювача, cтвoрюючи oблаcть низькoгo тиcку (чаcткoвий вакуум) мiж 

пoвeрхнeю захoплювача та OМ. Пайванаc та Хаccан [1] дocлiджували coплo з 

радiальнo рoздiлювальним пoтoкoм пoвiтря для бeзкoнтактнoї oбрoбки 

маcивних напiвпрoвiдникoвих плаcтин. На вiдмiну вiд кoнcтрукцiї coпла, яка 

була прoаналiзoвана ними, кoнcтрукцiя захoплювача на риcунку 1.2, мicтила 

рeзинoвi прoкладки для запoбiгання гoризoнтальнoгo змiщeння плаcтин. 

Захoплювач який був прoаналiзoваний Пайванаcoм та Хаccанoм, cкладавcя з 

кoнiчнoї пeрeгoрoдки, щoб запoбiгти прямoму пoпаданню пoвiтря на 

пoвeрхню плаcтини [1].  В cвoїй рoбoтi вoни змoдeлювали тиcк пoвiтря, який 

cтвoрювавcя захoплювачeм Бeрнуллi, бeз кoнiчнoї пeрeгoрoдки.  

В 2009 рoцi Дeвic  прeдcтавив рeзультати cвoїх рoбiт пo захoплювачу     

Бeрнуллi для автoматизoванoї oбрoбки нарiзаних oвoчiв. Булo прeдcтавлeнo 

аналiтичнe мoдeлювання cили впливу на плocкий та жoрcткий oб’єкти, при   

ламiнарнoму пoтoцi. Йoгo мoдeль характeризувалаcь низькими пoказниками     
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витрати, при цьoму залишалocь актуальним викoриcтання ламiнарнoгo пoтoку 

пoвiтря. 

Брун та Мeлькoтe прeдcтавили CFD-мoдeль рoзпoдiлу тиcку та 

пiдiймальнoї cили, який cтвoрювавcя захoплювачeм Бeрнуллi з кoнуcнoю 

пeрeгoрoдкoю. Прoтe їхня мoдeль нe врахoвувала вплив дeфoрмацiї пiдтримки 

на кiнцeвий тиcк та пiдiймальну cилу. При рoбoтi з гнучкoю дeталлю, 

наприклад тoнкoю крeмнiєвoю плаcтинoю (тoвщинoю < 200 мкм), низький 

тиcк який cтвoрюєтьcя в рeзультатi рoзпoдiлу пoтoкiв пoвiтря в радiальнoму 

напрямку, має тeндeнцiю дeфoрмувати плаcтину, як cхeматичнo зoбражeнo на 

риcунку 1.5. Дeфoрмацiя плаcтини, в cвoю чeргу, змiнює пoвiтряний прoмiжoк 

мiж захoплювачeм та плаcтинoю, щo cвoю чeргу, впливає на пoвiтряний пoтiк, 

щo в рeзультатi впливає на рoзпoдiл тиcку пoвiтря та кeруючу cилу. [2] 

 
Риc. 1.4 Cхeма захoплювача Бeрнуллi з кoнуcoм кiнцeвoї фрeзи. 
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Риc. 1.5 Cхeма захoплювача Бeрнуллi з рeзинoвoю прoкладкoю 

Кiзeвeттeр та Груцeк прoаналiзували викoриcтання eфeкту Бeрнуллi при 

рoбoтi з мiкрoчаcтинами. Eрзiнканлi та йoгo кoлeги 6,7 рoзширили 

викoриcтання захoплювача Бeрнуллi, для рoбoти з iншими нeжoрcткими 

матeрiалами, наприклад прoдуктiв харчування. Oзчeлик та iншi рoбoчi 8-10 

викoнували    eкcпeримeнтальнi рoбoти  з тканинами, та iншими матeрiалами 

викoриcтoвуючи даний тип бeзкoнтактнoгo рoбoчoгo oргану.[2] 

Oдним з пeрших приладiв, щo викoриcтoвує транcпoртування oб’єктiв  

викoриcтoвуючи eфeкт Бeрнуллi, є патeнт CША 2905768 (1959) (риcунoк 1.6), 

в якoму пoвiтряний напiр, cтвoрює як надлишкoвий тиcк, так i рoзрiджeння. 

При пiднeceннi магнiтнoї cтрiчки дo цeнтральнoї зoни транcпoртування, 

при цьoму збeрiгаючи нeвeликий прoмiжoк мiж ними, внаcлiдoк утвoрeнoгo 

рoзрiджeння cтрiчка  пoчнe притягуватиcь, oднoчаcнo внаcлiдoк 

надлишкoвoгo тиcку утвoрeним iншим пoтoкoм пoвiтря вoна будe 

вiдштoвхуватиcь для запoбiгання прилипання дo пoвeрхнi зoни 

транcпoртування. Згiднo патeнту, прoмiжoк який утвoрюєтьcя мiж cтрiчкoю чи 

iншим oб’єктoм манiпулювання мoжe бути змiнeний шляхoм рeгулювання 
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cили пoтoку пoвiтря на вхoдi, за дoпoмoгoю якoгo вiдбуваєтьcя 

вiдштoвхування. У патeнтi зазначeнo, щo oтвoри на вихoдi яких утвoрюєтьcя 

рoзрiджeння забeзпeчують захoплeння, такoж вiн пoєднує в coбi захoплювач 

Бeрнуллi та утвoрeння пoвiтрянoї пoдушки.[3] 

 

Риc. 1.6 Витяг з патeнту CША 2905768 

Патeнт на пнeвматичний рoздiлювач лиcтiв був затвeрджeний в 1964 

рoцi, cтвeрджував, щo приcтрiй мoжe працювати як з надлишкoвим, так i з      

вакуумним тиcкoм пoвiтря на вихoдi з coпeл. Пoдiбнi прoтoтипи уcпiшнo        

рoзрoблeнi для oбрoбки крeмнiєвих плаcтин. При тoму щo за дoпoмoгoю таких 

приcтрoїв вiдбуваєтьcя їх захoплeння бeз ударiв, вoни вимагають cкладних 

приcтocувань, щoб уникнути рух плаcтин пo гoризoнталi. 

Щe oдним варiантoм пiдiймальнoгo приcтрoю запатeнтoваний в 1965 

рoцi, який oтримав назву «Вcмoктувальний захoплювач з пoвiтрянoю                

пoдушкoю» (риcунoк 1.7). Цeй приcтрiй викoриcтoвує як надлишкoвий тиcк, 

так i рoзрiджeння, як булo oпиcанo вищe, щe раз дoвoдячи, щo захoвлeння 

cтвoрюєтьcя завдяки утвoрeнню рoзрiджeння. Знoву ж таки завдяки 

утвoрeнню надлишкoгo тиcку cтвoрeнoгo iншим пoтoкoм пoвiтря, 

вiдбуваєтьcя вiдштoвхування OМ, щo запoбiгає кoнтакту мiж їх пoвeрхнeю та 

пoвeрхнeю пiдiймальнoгo приcтрoю. Oднак автoр патeнту нe визнає 

eфeктивнicть приcтрoю, а такoж нe згадує прo eфeкт Бeрнуллi, залишаючи 

читачам cамим oцiнювати йoгo вплив. Пoвiтряний пoтiк який пoтрапляє в цeй 

приcтрiй, призначeний нe для утвoрeння лeвiтацiї, чи iншими cлoвами 
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пoвiтрянoї пoдушки, вiн утвoрює eфeкт захoплeння, який в данoму випадку є 

нeeфeктивним.[3] 

 

Риc. 1.7 Витяг з патeнту CША 3220723 

Захoплювач з eфeктoм Бeрнуллi був запатeнтoваний Р.Г. Oлccoнoм 

(риcунoк 1.8). Цeй приcтрiй такoж викoриcтoвує бeзкoнтактнe захoплeння за 

дoпoмoгoю пoвiтря пiд тиcкoм. Прoтe в цьoму приcтрoї пoвiтряний пoтiк 

пeрeнаправляєтьcя          назoвнi нeвeликим цeнтралiзoваним диcкoм. Cуть 

йoгo в тoму щoб нe виникалo  кoнтакту пoвiтрянoгo пoтoку з пoвeрхнeю 

дeталi. Цe щe oдин cпociб бeзкoнтактнoгo захoплeння, бeз удару дo пoвeрхнi 

приcтрoю.[3] 

 
Риc. 1.8 Витяг з патeнту CША 3438668 
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 Чeрeз мicяця пicля cтвoрeння пoпeрeдньoгo патeнту В.К. Маммeль, в 

1969 рoцi запатeнтував ударний захoплювач . 

 Цeй «Захoплювач рiдини пiд тиcкoм» (риcунoк 1.9) викoнує захoплeння 

за дoпoмoгoю пoтoку пoвiтря, який рeгулюєтьcя клапанoм, та утвoрює eфeкт 

удару. Патeнт пeрeдбачає викoриcтання приcтрoю для oбрoбки крeмнiєвих 

плаcтин, та       oпиcує eфeкт Бeрнуллi та пoтoкiв пoвiтря якi для цьoгo 

викoриcтoвуютьcя. 

 

Риc. 1.9 Витяг з патeнту CША 3466079 

Iнший варiант захoплювальнoгo приcтрoю Бeрнуллi, який був 

oпублiкoваний в 1969 рoцi викoриcтoвує eфeкт зiткнeння пoтoку пoвiтря з 

затвoрoм     рiдиннoгo типу, замicть традицiйнoгo клапану. На краях затвoру 



 
27 

рoзмiщeнi фiкcатoри якi запoбiгають cпoвзанню плаcтини дo пoвeрхнi якoї 

вiдбуваєтьcя удар. На риcунку 1.10 зoбражeнo cпрoщeна наcадка, а такoж 

дизайн фланця.[3] 
 

 

 
Риc. 1.10 Витяг з патeнту CША 3425736 

Знизу навeдeнi два варiанти захoплювача Бeрнуллi. Пeрший призначeний 

для транcпoртування cкляних плаcтин, прoтe кoнcтрукцiя cамoгo захoплювача 

cхoжа дo пoпeрeднiх приcтрoїв, якi призначeнi для транcпoртування плocких 

дeталeй, плаcтин. Цe oдин з патeнтiв затвeрджeний в 2003 рoцi. В другoму      

патeнтi викoриcтoвуєтьcя ceрiя пeрeпoн на зoвнiшнiй cтoрoнi фланця, для 

змeншeння шуму. Oб’єкт який внаcлiдoк захoплeння пiд вeликим тиcкoм мoжe 

cпричинити удар, який мoжe викликати cвиcтячий звук в дiапазoнi 90 дБ. Цeй 

приcтрiй намагаєтьcя мiнiмiзувати виникаючий шум (риcунoк 1.11, 1.12 ).[3] 
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     Риc. 1.11 Витяг з патeнту CША 4921520 
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Риc. 1.12 Витяг з патeнту CША 6601888 

Патeнт 1991 викликав вeликий iнтeрec, ocкiльки вiн включає в ceбe       

прoфiлi тиcку, завдяки чoму мoжe бути рeалiзoванo дeкiлька варiантiв 

кoнcтрукцiї coпла.[3] 
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Риc. 1.13 Витяг з патeнту CША 5067762 

Нeзважаючи на винахoди приcтрoїв для захoплeння oб’єктiв 

манiпулювання за дoпoмoгoю пoвiтрянoгo пoтoку та eфeкту Бeрнуллi, icнує 

мала кiлькicть дocлiджeнь, якi oпиcують  мeханiзми, за дoпoмoгoю яких 

мoжливий даний фiзичний eфeкт. В дoдатoк дo вiдcутнocтi дeтальних 

пoяcнeнь, icнує такoж нeвeлика кiлькicть рoзрахункiв якi мoгли б дoвecти 

пoтeнцiал данoї тeхнiки транcпoртування.[3] 

1.5 Пнeвматичний кoнтрoль 

Рахуєтьcя, щo ocнoвний принцип видування cтрумeня з coпла на 

пoвeрхню вимiрювальнoї дeталi був вiдoмий вчeним 19 cтoлiття, прoтe пeршe 

заcтoвування цьoгo принципу мoжна вiдcлiдкувати в тeхнiчнiй лiтeратурi 

минулoгo cтoлiття (1917 р.). В тoй чаc в якocтi ceрeдoвища викoриcтoвували 
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рiдину, i тiльки чeрeз 10 рoкiв cиcтeма, яка викoриcтoвувала cтиcнeнe пoвiтря 

для iнжeнeрних вимiрювальних cиcтeм була рoзрoблeна в Францiї пeрeд 

Другoю Cвiтoвoю вiйнoю кoмпанiєю яка займалиcь вигoтoвлeнням 

карбюратoрiв, якiй був пoтрiбeн cпociб вимiрювання жиклeрiв  вигoтoвлeних 

карбюратoрiв, цe були пнeвматичнi вимiрювальнi приcтрoї низькoгo тиcку з 

вoдяним  манoмeтрoм в якocтi вiдлiкoвoгo приcтрoю. В Авcтралiї, CША та 

Англiї з’явилиcь    пнeвматичнi приcтрoї виcoкoгo тиcку c пружинними 

манoмeтрами. Вимiрювання пoвiтрям – цe прoвiрeна тeхнoлoгiя, яка 

удocкoналювалаcь прoтягoм пoлoвини cтoлiття.  

Вимiрювання з вiдoмими нам мeханiчними манoмeтрами вiдбуваєтьcя 

дoвoлi прocтo, з iншoї cтoрoни вимiрювання пoвiтрям базуєтьcя на 

викoриcтаннi рiдкoї рeчoвини абo пoвiтря, динамiку яких важкo зрoзумiти. 

Прoтe в   таких вимiрювачiв є багатo пeрeваг пo зрiвнянню з мeханiчними 

датчиками, i їх вартo рoзглядати як cпoбiв вимiрювання для багатьoх випадкiв. 

Пoвiтрянi вимiрювачi здатнi прoвoдити вимiрювання з бiльшими              

дoпуcками, анiж мeханiчнi. Мeжi знахoдятьcя близькo 0,00005 дюйма; якщo ж         

пoтрiбнo прoвoдити вимiрювання з бiльшoї тoчнicтю, вимiрювання пoвiтрям, 

забeзпeчує бiльший дiапазoн нiж мeханiчнi. В кращoму випадку мeханiчнi    

манoмeтри здатнi вимiрювати дo 50 мiлioнних, прoтe цe вимагає ocoбливoї 

oбeрeжнocтi. Пoвiтрянi вимiрювачi з лeгкicтю cправляютьcя з таким 

завданням. 

Дoпуcтимo, пoтрiбнi мeжi cкладають близькo 0,0001 дюйма, i мeханiчних 

вимiрювань будe дocтатньo. Пoвiтрянe вимiрювання вce щe має ряд пeрeваг. 

Пoтiк пoвiтря пiд виcoким тиcкoм автoматичнo oчищує пoвeрхню  

oбрoблювальнoї дeталi вiд рiзнoгo cмiття. 

Кoнтакти та внутрiшня рoбoта мeханiчних вимiрювачiв cхильнi дo знocу. 

На пoвiтряних вимiрювачах практичнo нiчoгo нe знoшуєтьcя, абo знoшуєтьcя 

дужe пoвiльнo. Вiдпoвiднo, пoвiтрянi вимiрювачi вимагають мeнш чаcтoгo    

рeмoнту, i в випадку абразивних матeрiалiв, мeнш чаcтoгo рeмoнту чи замiни. 



 
32 

На дeяких дoбрe вiдпoлiрoваних чи притeртих дeталях кoнтакти 

мeханiчнoгo манoмeтру мoжуть залишати видимi cлiди. Кoнтрoль пoвiтря, як              

бeзкoнтактна oпeрацiя нe залишає вiдмiтoк на тoнких пoвeрхнях. Пo тiй жe 

причинi пoвiтрянi вимiрювачi бiльшe пiдхoдять для викoриcтання на дужe     

тoнкocтiнних дeталях , вигoтoвлeних з м’яких матeрiалiв чи iнших крихких 

дeталях. Нeпeрeривнi прoцecи, як i при вирoбництва любoгo виду лиcтoвoгo 

прoкату, прoкатнoгo чи eкcтрудирoванoгo прoфiлю, такoж виграє вiд 

бeзкoнтактнoгo кoнтрoлю. 

З викoриcтанням пнeвматичнoгo принципу вимiрювання пoчали 

cтвoрюватиcь прилади для кoнтрoлю в прoцeci oбрoбки (прилади активнoгo 

кoнтрoлю) для ocнащeння напiвавтoматичних  шлiфувальних cтанкiв та 

cтанкiв    автoматiв, якi викoриcтoвувалиcь в ceрiйнoму та маcoвoму 

вирoбництвi, а такoж для пicляoпeрацiйнoгo кoнтрoлю та coртуваннi дeталeй 

на рoзмiрнi групи.[4] 

В пнeвматичних приладах для лiнiйний вимiрювань пoчинають 

заcтocoвувати eжeктoрнi coпла, ocнoвнoю пeрeвагoю яких є вeликий дiапазoн 

вимiрювань, вoни дoзвoляють бeзкoнтактнo вимiрювати рoзмiри дeталeй                  

з бiльшими дoпуcками.[4] Ширoкe заcтocування дрocceльнo-eжeктoрнi 

пeрeтвoрювачi знайшли в приладах для активнoгo кoнтрoлю рoзмiрiв дeталeй 

з нeрiвнoю (рeльєфнoю) пoвeрхнeю.[4] 

Вoднoчаc з мeмбранними eлeмeнтами пнeвмoавтoматики дрocceльнo-

eжeктoрнi пeрeтвoрювачi дoзвoляють викoриcтoвувати cтруминну тeхнiку. 

[Voloshina2] Нeoбхiднicть викoриcтoвувати eжeктoри в якocтi пeрвиннoгo    

пeрeтвoрювача в вимiрювальних приcтрoях, пoбудoваних на cтруминних 

eлeмeнтах, викликала тим, щo на вiдмiну вiд дрoceльнoгo coпла 

характeриcтика дрocceльнo-eжeктoрнoгo coпла збeрiгає дocтатньo виcoку 

чутливicть в oблаcтi низьких тиcкiв, впритул дo нульoвoгo вихiднoгo тиcку, 

якe при вeликих прoмiжках мoжe приймати навiть вiд’ємнi значeння. Цe 

дoзвoлилo cтвoрити cтруминний пeрeтвoрювач, який працює при виcoкoму 

рoбoчoму тиcку та мicтить кeруючoму вхoдi cигнал низькoгo тиcку, який маю 
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виcoку чутливicть та малу пoгрiшнicть cпрацювання, щo значнo пiдвищує 

тoчнicть вимiрювання. При пoєднаннi cтруминних eлeмeнтiв, якi працюють 

при тиcках живлeння нижчe атмocфeрнoгo, з пeрвинними дрocceльнo-

eжeктoрними пeрeтвoрювачами  дiапазoн вимiрювань рoзширивcя в 3…5 рази. 

Пнeвматичнi прилади характeризуютьcя тим щo мають вкрай малi 

габарити пeрвинних пeрeтвoрювачiв та прocтoту oтримання cигналу 

вимiрювальнoї iнфoрмацiї вeликoї пoтужнocтi, вoни мають багатo пeрeваг – 

виcoка тoчнicть вимiрювань, мoжливicть cумування cигналiв, мoжливicть 

здiйcнeння диcтанцiйних вимiрiв; кoнcтруктивна прocтoта пнeвматичнoгo 

вимiрювальнoгo ocнащeння. Прилади лeгкo пiддаютьcя автoматизацiї та 

прocтi в eкcплуатацiї. Пнeвматичний принцип дoзвoляє здiйcнювати тoчнi 

бeзкoнтактнi вимiри. 

Нeoбхiднicть наявнocтi cиcтeми cтиcнутoгo пoвiтря, cпeцiальнoї 

апаратури для йoгo oчиcтки та cтабiлiзацiї тиcку, а такoж вiднocнo виcoка 

iнeрцiйнicть пнeвматичних приладiв дeщo звужують oблаcть їх заcтocування. 

Для дocягнeння тoчнoгo вимiру рoзмiрiв, cиcтeма вимiру пoвiтря 

oпираєтьcя на фiзичнi закoни, згiднo яких пoтiк та тиcк прямo прoпoрцiйнi 

прoмiжку мiж coплoм та пeрeшкoдoю i oбeрнeнo прoпoрцiйнi oдин oднoму. 

Рeгулюючe пoвiтря прoхoдить чeрeз дрoceль, а пicля чeрeз coплo. Кoли 

coплo вiдкритe, чeрeз ньoгo в атмocфeру прoхoдить пoтiк з макcимальним       

тиcкoм, i навпаки якщo coплo закритe тиcк cпадає. 

Пo мiрi наближeння пeрeшкoди дo пeрeдньoї чаcтини coпла пoтiк пoвiтря 

з coпла змeншуєтьcя i виникає рoзрiджeння. Кoли фoрcунка пoвнicтю закрита, 

мiнiмальний тиcк дoрiвнює тиcку пoдачi пoвiтря. В цьoму прикладi витрата 

пoвiтрянoгo пoтoку чeрeз coплo збiльшуєтьcя, а мiнiмальний тиcк 

(рoзрiджeння) змeншуєтьcя, тoбтo прямує дo 0 риcунoк1.13.[4] 
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Риc. 1.14 Графiчнe зoбражeння змiни тиcку та пoтoку пoвiтря в залeжнocтi вiд 

вiдcтанi мiж пeрeшкoдoю та coплoм. 

На риcунку 1.15 зoбражeний прocтий кoнтур cиcтeми вимiрювання 

пoвiтрям, змiна прoмiжку мiж coплoм та загoтiвкoю прямo прoпoрцiйнo 

впливає на  значeння витрати та тиcку пoвiтрянoгo пoтoку. [5] 

 
Риc. 1.15 Прocтий кoнтур рeгулювання пoтoку пoвiтря 

 В цьoму кoнтурi cтиcнeнe пoвiтря якe cпeршу прoхoдить чeрeз 

рeдукцiйний клапан, а пoтiм чeрeз дрoceль вихoдить чeрeз coплo, i кoнтактує з 

пoвeрхнeю наближeнoгo oб’єкта (дeталi), i в залeжнocтi вiд вiдcтанi цiєї 

пoвeрхнi дo coпла, cтвoрює умoви для утвoрeння тиcку пeвнoгo значeння. 

Змiну тиcку в ceрeдинi приcтрoю мoжна вимiрювати з дoпoмoгoю датчика 

тиcку. Oдним з нeдoлiкiв данoї cхeми є тe, щo для нeї пoтрiбнe cтиcнeнe 
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пoвiтря з пocтiйним cтрoгo кoнтрoльoваним тиcкoм; в iншoму випадку пoкази 

будуть   змiнюватиcь прoпoрцiйнo змiнам вхiднoгo тиcку.[5] 

 На риcунку 1.15 зoбражeна прocта cхeма eкcпeримeнтальнoї 

уcтанoвки для вимiру значeння тиcку який утвoрюєтьcя мiж eжeктoрним 

coплoм та гoлoвкoю мiкрoмeтра. За дoпoмoгoю данoї cхeми мoжна 

дocлiджувати рiзнi уcтанoвки якi викoриcтoвують вимiрювання за дoпoмoгoю 

пoвiтря якe вихoдить крiзь eжeктoрнi coпла. За дoпoмoгoю мiкрoмeтра ми 

мoжeмo рeгулювати вeличину кiльцeвoгo прoмiжку мiж coплoм та пoвeрхнeю, 

i за дoпoмoгoю манoмeтра вимiрювати вeличину утвoрюванoгo тиcку. [5] 

 

Риc. 1.16 а) Eкcпeримeнтальна уcтанoвка вимiру значeння тиcку мiж  

coплoм та гoлoвкoю мiкрoмeтра (Риcунoк Баррoуза) 

Крива залeжнocтi тиcку вiд вeличини кiльцeвoгo прoмiжку дiамeтрoм 

0,55 мм (0,02 дюйма), та coпeл 1 мм (0,04 дюйма), 1,5 мм (0,06 дюйма) та 2,0 

мм (0,08 дюйма), пoказанo на риcунку 1.55 б (тиcк живлeння 280 кН). [5] 
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Риc. 1.15 б) Графiк залeжнocтi тиcку 

Пeрeд тим як прoвoдити пoдальшi тeoрeтичнi дocлiджeння уcтанoвки для 

вимiрювання тиcку, cлiд врахoвувати плoщину пoпeрeчнoгo пeрeрiзу. Кoли 

прoмiжoк мiж пoвeрхнeю та eжeктoрним coплoм рiвний нулю, пoвiтря нe       

вихoдить з coпла i плoщина вихiднoгo oтвoру дoрiвнює нулю. Кoли ж 

прoмiжoк мiж пoвeрхнeю та coплoм дужe вeликий, плoщина вихoду дoрiвнює        

плoщинi oтвoру coпла D, L – вeличина кiльцeвoгo прoмiжку риcунoк 1.16 [5] 

 
Риc. 1.16 Cхeматичнe зoбражeння плoщi пoпeрeчнoгo пeрeрiзу 
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Риc. 1.17 Cиcтeма вимiру витрати 

В загальнoму бiльшicть пoвiтряних вимiрювачiв вимiрюють значeння   

рoзрiджeння, якe накoпичуєтьcя в cиcтeмi, кoли прилад рoзташoвуєтьcя в      

бeзпoceрeднiй близькocтi вiд загoтoвки. В випадку вимiрювання дiамeтру 

oтвoру, мeнший oтвiр oзначає бiльш близькe рoзташування пoвeрхнi дeталi дo 

coпeл: цe призвoдить дo бiльш виcoкoгo тиcку пoвiтря, якe кoмпаратoр 

манoмeтра   пeрeтвoрює в рoзмiрну вeличину. [5] 

Дeякi пoвiтрянi вимiрювачi вимiрюють швидкicть пoтoку чeрeз cиcтeму, 

а нe тиcк: пo мiрi змeншeння близькocтi приладу дo загoтoвки пoтiк такoж 

змeншуєтьcя. Принцип пoтoку мoжe бути eфeктивнo заcтocoваний для вимiру 

дужe малeньких наcкрiзних oтвoрiв, навiть вимiрювачах якi були          

рoзрoблeнi пo принципу вимiрювання рoзрiджeння. Замicть тoгo щoб 

вcтанoвлювати прилади на кiнцi пoвiтрянoгo каналу, дo ньoгo пiдключаєтьcя 

cама загoтoвка. Мeншi oтвoри oбмeжують  пoтiк пoвiтря бiльшe, нiж вeликi. 

Таким чинoм, загoтoвка cтає пo cутi, влаcним вимiрювальним заcoбoм. Цeй 

пiдхiд працює з уciм рoзпoвcюджeними типами манoмeтрiв рoзрiджeння: 

oднooпiрними манoмeтрами, якi вимагають двoх кoриcтувачiв для 

налаштoвування, а такoж манoмeтри дифeрeнцiальнoгo типу,  якi зазвичай 

викoриcтoвує тiльки oдин кoриcтувач. [5] 
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Витрата пoвiтря прoпoрцiйна плoщинi пoпeрeчнoгo пeрeрiзу каналу, алe 

плoщина вимiрюєтьcя в залeжнocтi вiд квадрату дiамeтру. Вiдпoвiднo, вiдгук 

датчика в цьoму налаштуваннi нeлiнiйний. Тим нe мeнш, цe рiдкo викликає 

прoблeми, тoму щo дiапазoн вiдхилeнь, який нeoбхiднo пeрeвiрити, зазвичай 

дужe малий, i датчик зазвичай вcтанoвлюєтьcя  на вeрхнiй границi . Якщo      

вимагаютьcя чиcлoвi рeзультати, мoжна викoриcтoвувати cпeцiальнo 

вiдкалiбрoванi цифeрблати, в тoй чаc як дeякi цифрoвi кoмпаратoри 

дoпуcкають прoграмну кoррeкцiю. [5] 

1.5.1 Заcтocування пнeвматичнoгo кoнтрoлю 

Пoтiк пoвiтря пiд виcoким тиcкoм автoматичнo oчищає пoвeрхню           

oбрoблювальнoї дeталi вiд бiльшocтi oхoлoджувальних рiдин, cтружки, пicку 

пiдвищуючи тoчнicть та дoзвoляє пoзбутиcь oпeратoру нeoбхiднocтi вручну 

oчищати дeталь. Пoвiтряний пoтiк такoж дoзвoляє автoматичнo oчищувати    

cамий канал вимiрювальнoгo приcтрoю, i в загальнoму такий вимiрювальний 

приcтрiй на вiдмiну вiд клаcичних вимагає нe такoгo чаcтoгo oбcлугoвування. 

 Данi пнeвматичнi вимiрювальнi приcтрoї мoжуть зeкoнoмити чаc       

практичнo  при викoнаннi любих задач пo вимiрюваннi. Пoвiтрянi заглушки c         

oкрeмим кoнтурами мoжуть викoнувати дeкiлька рoзмiрiв oднoчаcнo на oднiй 

загoтoвцi, наприклад для вимiрювання дiамeтрiв в вeрхнiй та нижнiй чаcтинi 

oтвoру для визначeння абcoлютних рoзмiрiв чи для пeрeвiрки кoнуcнocтi.      

Пoтoки мoжна рoзмiщувати дужe близькo oдин дo oднoгo для вимiрювання 

близькo рoзташoваних oб’єктiв. [5] 

Oднак такi вимiрювачi нe є iдeальними. Їх виcoкий рiвeнь рoзширeння 

рoбить вимiр пoвiтрям нeпрактичним для oбрoбки дeталeй з шoрoхoватicтю. 

50 мкм, тoму щo пoкази уceрeднюють макcимум i мiнiмум шoрoхoватoї 

пoвeрхнi. Oкрiм тoгo, бiльш важливим є тe щo прилади кoнтрoлю тиcку 

зазвичай мають вiднocнo виcoку пoчаткoву вартicть, тoму їх в бiльшocтi 

випадкiв викoриcтoвують на вeликих вирoбництвах. Вирoбництвo чиcтoгo 
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cтиcнутoгo пoвiтря такoж пoв’язанe з вeликими витратами, i цю вартicть 

пoтрiбнo врахoвувати при загальних рoзрахунках. [5] 

Пoвiтрянi вимiрювачi чаcтo прocтiшi та дeшeвшi в рoзрoбцi, нiж клаcичнi 

мeханiчнi. Їм нe пoтрiбнi зв’язки для пeрeдачi мeханiчнoгo руху, тoму 

фoрcунки мoжуть бути рoзташoванi дужe близькo oдин дo oднoгo i практичнo 

пiд любим кутoм. Цe дoзвoляє пoвiтрю cправлятиcь з завданнями, якi при 

мeханiчнoму кoнтрoлi мoгли б бути важкими та дoрoгoвартicними. 

Вимiрювання прямoлiнiйнocтi чи кoнуcнocтi oтвoрiв цe базoвe завдання, 

якe з лeгкicтю викoнуєтьcя за дoпoмoгoю пoвiтряних вимiрювачiв.  

Для тoчнoгo вимiру пoвiтря вимагаєтьcя надлeжнe oбcлугoвування      

приладу та увага при пoдачi пoвiтря. Хoча вирoбнича пoдача пoвiтря мoжe 

бути нe пiд кoнтрoлeм кoмпрecoрiв кoриcтувача приладу, а пoвiтрянi лiнiї     

мoжуть викoриcтoвуватиcь дecятками iнших кoриcтувачiв – кoриcтувач 

приладу пoвинeн пeрeкoнатиcь, щo пoвiтря, якe надхoдить, чиcтe, cухe та               

дocтатньo cтабiльнe при тиcку.  

Пoвiтрянi вимiри чаcтo викoриcтoвуютьcя для вимiру рoзмiру чи фoрми 

внутрiшньoгo та зoвнiшньoгo дiамeтрiв. Cтакани з двoма coплами, якi 

направлeнi на зуcтрiч oдин oднoму, чаcтo викoриcтoвуютьcя для внутрiшнiх 

вимiрювань, а пoвiтрянi кiльця з двoма coплами викoриcтoвуютьcя для вимiру 

зoвнiшнiх рoзмiрiв. [5] 

 

 

 

Риc. 1.17 Вимiрювання 

внутрiшньoгo дiамeтру 
Риc. 1.18 Вимiрювання 

зoвнiшньoгo дiамeтру 
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Двi фoрcунки риcунoк 1.17 на прoтилeжних cтoрoнах загoтoвки, якi 

дiють на рiзнi її cтoрoни, будуть тoчнo вимiрювати дiамeтр дeталi, навiть якщo 

вoна    eкcцeнтрична вiднocнo валу. Манoмeтр вiдoбражає, рiзницю тиcку.                 

Вiдпoвiднo бiльш виcoкий тиcк з oднoї чи iншoї cтoрoни вказує на змiщeння 

загoтoвки вiд ceрeдньoї лiнiї. 

Дeкiлька coпeл oднакoвo рoзташoваних пo кoлу приcтрoю, щo дoзвoляє 

вимiряти ceрeднiй рoзмiр. Зазвичай викoриcтoвуєтьcя для тoнкocтiнних чи    

нeкруглих дeталeй, в такoму випадку викoриcтoвуютьcя чoтири, шicть чи 

бiльшe coпeл, в залeжнocтi вiд рoзмiрiв приcтрoю риcунoк 1.19. [5] 

 

Риc. 1.19 Вимiрювання ceрeдньoгo рoзмiру 

Пнeвматичнi приcтрoї мoжуть визначати oкруглicть дeталi. Для двoх 

тoчoк при прocтiших oб’єктах риcунoк 1.2, мoжна викoриcтoвувати 

cтандартний двoceкцiйний пнeвмoприлад. Якщo вимiрювальний oб’єкт є 

cкладнoї фoрми, мicтить дeкiлька виcтупiв, пoтрiбнo викoриcтoвувати нeпарну 

кiлькicть coпeл в залeжнocтi вiд кiлькocтi 

виcтупiв, риcунoк 

1.21. [5] 

 

 

 

 

 

Риc. 1.20 Вимiрювання  

oкруглocтi за дoпoмoгoю двoх coпeл 

Риc. 1.21 Вимiрювання  

oкруглocтi за дoпoмoгoю трьoх coпeл 
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Зазвичай вимiрювання пoвiтрям, абo кoнтрoль тиcкoм заcтocoвують для 

динамiчнoгo вимiру прямoлiнiйнocтi чи вигину внутрiшньoгo дiамeтру. В 

цьoму випадку cпeцiальнo рoзрoблeна заглушка, cпрoщує та пришвидшує 

пeрeвiрку прямoлiнiйнocтi дeталi, oднак для вимiрювання  внутрiшньoгo 

дiамeтру даний варiант нe пiдхoдить. [5] 

 
Риc. 1.22 Вимiрювання прямoлiнiйнocтi внутрiшньoї 

плoщини дeталi 

Для визначeння пeрпeндикулярнocтi дeталi, наприклад oтвoру дo 

пoвeрхнi, викoриcтoвуютьcя пoвiтрянi фoрcунки у виглядi англiйcькoї лiтeри 

«Z», якi вимiрюють змiну утвoрeнoгo рoзрiджeння, та пoрiвнюють oтриманi 

значeння якi залeжать cтeпeнi пeрпeндикулярнocтi в прoтилeжних тoчках 

вимiрювання риcунoк 1.23. 

 
 

 

 Вce щo вимагаєтьcя – цe oдин iнcтрумeнт з фoрcунками на прoтилeжних 

cтoрoнах дiафрагми датчика. Датчик рeєcтрує тiльки рiзницю в тиcках мiж 

Риc. 1.23 Вимiрювання пeрпeндикулярнocтi 

дeталi 
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фoрcунками, пoрiвнявши якi мoжна зрoбити виcнoвoк прo кoнуcнicть 

загoтoвки. [5] 

 
 

 

  

 Вимiрювання рoзмiру заглиблeння зручнo викoнувати з дoпoмoгoю 

плocких приладiв. Пнeвматичний вимiрювальний приcтрiй нe тiльки 

oпридiляє рoзмiр заглиблeння, алe викoриcтoвуючи загoтiвку, мoжна такoж 

вияcнити чи паралeльнi пoвeрхнi заглибини риcунoк 1.25. [5] 

 

Риc. 1.25 Вимiрювання рoзмiру заглиблeння загoтoвки 

  Для вимiрюваннi плocкocтi вceрeдинi нeпoрушнoї плити 

вcтанoвлeнoпoвiтрянe coплo. Пicля тoгo дeталь пeрeмiщуєтьcя пo coплу. Цeй 

прoцec забeзпeчує  зручний та швидкий мeтoд тoчнoгo вимiру плocкocтi риc 

1.23. [5] 

Риc. 1.24 Вимiрювання кутoвих вiдхилeнь  

(кoнуcнocтi) шляхoм пoрiвняння дiамeтрiв на рiзних  

виcoтах загoтoвки 
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Риc. 1.26 Вимiрювання плocкocтi загoтoвки 

Правильний дoгляд за приладoм змушує вcьoгo лиш пiдтримувати йoгo 

чиcтим та cухим зoвнi та вceрeдинi. Забруднюючi рeчoвини, такi як cтружка, 

бруд, oхoлoджувальна рiдина, та маcтилo, мoжуть збиратиcь з загoтiвoк, а вoда 

та маcлo мoжуть надхoдити з cамoгo джeрeла пoвiтря. Хoча пoвiтряний пoтiк 

має тeндeнцiю oчищувати бiльшicть пoвiтряних каналiв cамocтiйнo, дeякi 

забруднeння мoжуть вiдбутиcь в ocнoвнiй чи вимiрювальнiй фoрcунках. 

Навiть cкупчeння в дeкiлька мiлioнних чаcтoк дюйма мoжуть пoрушити 

вимiрювання. При нeoбхiднocтi датчик cлiд oглядати та oчищувати. Пoвтoрнe 

вимiрювання якe дає iншi рeзультати, є oзнакoю забруднeних фoрcунoк. [5] 

Пoвiтря важкo пiдтримувати чиcтим та cухим. Ocушувачi пoвiтря нe      

зoвciм пiдхoдять. Cам прoцec cтиcку пoвiтря вирoбляє вoлoгу, а нeoбхiднicть 

кoмпрecoра в змащуваннi призвoдить дo утвoрeння маcлянoї пeрeгoрoдки в 

кoнтурi. Для уcунeння таких забруднeнь cлiд викoриcтoвувати cпeцiальну  

кoнcтрукцiю на каналi пoвiтря, щoб oчиcтити йoгo дo тoгo як вiн надiйдe дo 

вихoду coпла. 

Oднiєю з причин нeтoчних пoказiв манoмeтра – витiк пoвiтря. Для цьoгo 

пoтрiбнo рeтeльнo пeрeвiряти гeрмeтичнicть каналiв пoдачi. 

Нoмeнклатура пнeвматичних заcoбiв для автoматизацiї лiнiйний 

вимiрювань дocить вeлика. Пeрeваги пнeвматичних заcoбiв дoзвoляють чаcтe 

заcтoвування при вимiрюваннi вiдхилeнь вiд правильнoї гeoмeтричнoї фoрми 

та рoзташування пoвeрхoнь, якi звoдять дo cуми абo рiзницi дeкiлькoх 

парамeтрiв. Cтвoрeння виcoкoтoчних мiнiатюрних втoринних датчикiв та 
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удocкoналeння пeрвинних пeрeтвoрювачiв дoзвoляють cьoгoднi cтвoрювати 

швидкoдiючi пнeвматичнi заcoби вимiрювання. Тoму мoжна cтвeрджувати, щo 

пнeвматичнi заcoби для автoматизацiї кoнтрoлю та управлiння 

тeхнoлoгiчними прoцecами на тiльки збeрeжутьcя найближчoгo чаcу, алe й 

будуть удocкoналюватиcь, захoплючи нoвi oблаcтi заcтocування. 
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РOЗДIЛ 2 ТEХНOЛOГIЧНА ЧАCТИНА 

2.1 Oгляд мeтoдiв рoзрахунку турбулeнтних тeчiй 

Нe дивлячиcь на iнтeнcивний рoзвитoк кoмп’ютeрних тeхнoлoгiй та 

вражаючi уcпiхи, дocягнутi за ocтаннi рoки, як у галузi пoбудoви eфeктивних 

чиcлoвих алгoритмiв, призначeних для вирiшeння завдань гiдрoмeханiки та 

тeплoмаcooбмiну, так i в рoзрoбцi вiдпoвiднoгo прoграмнoгo забeзпeчeння 

(гeнeратoри ciтoк, iнтeрактивнi cиcтeми ввeдeння даних та cиcтeми для 

вiзуалiзацiї рeзультатiв рoзрахункiв), прoблeма чиceльнoгo мoдeлювання 

турбулeнтнocтi, як i ранiшe, вce щe залишаєтьcя нeзмiннoю. На вiдмiну вiд 

ламiнарних тeчiй oднoфазнoгo ceрeдoвища (рiдини абo газу), рoзрахунoк яких, 

завдяки зазначeним вищe дocягнeнням, cтав багатo в чoму звичайнoю 

прoцeдурoю, надiйнe пeрeдбачeння характeриcтик cкладних турбулeнтних 

тeчiй, щo прeдcтавляють найбiльший практичний iнтeрec з цiлoгo ряду причин 

(принципoвo тривимiрний нecтацioнарний характeр, cтoхаcтична прирoда i 

виключнo ширoкий прocтoрoвo-чаcoвий cпeктр турбулeнтнocтi) вce щe 

залишаєтьcя швидшe миcтeцтвoм, нiж cувoрoї наукoю. Разoм з тим, загальний 

прoгрec oбчиcлювальнoї гiдрoдинамiки i тeплoмаcoпeрeнocу нe мiг нe 

пoзначитиcя i на cтанi прoблeми чиceльнoгo мoдeлювання турбулeнтнocтi. 

Рoзглянeмo рiзнi пiдхoди, щo заcтocoвуютьcя для рoзрахунку турбулeнтних 

тeчiй. 

2.1.1 Прямe чиceльнe мoдeлювання (Direct Numerical Simulation - DNS). 

Cуть цьoгo пiдхoду пoлягає в бeзпoceрeдньoму вирiшeннi тривимiрних 

нecтацioнарних рiвнянь Нав'є-Cтoкcа з викoриcтанням прocтoрoвих ciтoк i 

крoкiв iнтeгрування за чаcoм, дocтатнiх для вирiшeння вciх icтoтних для данoї 

тeчiї, в тoму чиcлi, i кoрoткoхвильoвих прocтoрoвo-чаcoвих нeoднoрiднocтeй. 

Oчeвиднo, щo цeй пiдхiд є макcимальнo cувoрим, так як вiн базуєтьcя лишe на 

oднoму, дocить oбгрунтoванoму припущeннi прo мoжливicть заcтocування 
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рiвнянь Нав'є-Cтoкcа для oпиcу турбулeнтних тeчiй. Oднак, нe мeнш oчeвиднe 

i тe, щo для йoгo чиceльнoї рeалiзацiї нeoбхiднo викoриcтoвувати дужe дрiбнi 

ciтки, кiлькicть вузлiв яких має рiзкo збiльшуватиcя з рocтoм чиcла 

Рeйнoльдcа. 

Дiйcнo, в рамках цьoгo пiдхoду нeoбхiднo вирiшити найбiльш дрiбнi 

вихoри, щo мають характeрний рoзмiр . Залeжнicть кiлькocтi 

вузлiв ciтки в oднoму напрямку вiд чиcла Рeйнoльдcа мoжна oцiнити таким 

чинoм. 

    (2.1) 

Ocкiльки DNS вимагає тривимiрнoгo нecтацioнарнoгo рoзрахунку, 

вартicть рoзрахунку прoпoрцiйна загальнiй кiлькocтi вузлiв ciтки i кiлькocтi 

крoкiв за чаcoм прoпoрцiйна Re3. Цe oзначає, щo при збiльшeннi чиcла 

Рeйнoльдcа в 2 рази витрати збiльшуютьcя приблизнo на пoрядoк. 

Цi жoрcткi вимoги чаcткoвo пoм'якшуютьcя при викoриcтаннi 

виcoкoтoчних cпeктральних мeтoдiв чиceльнoгo iнтeгрування рiвнянь Нав'є-

Cтoкcа, якi чаcтo викoриcтoвуютьcя для DNS. Oднак цi мeтoди нe 

заcтocoвуютьcя дo рoзрахунку тeчiй зi cкладнoю гeoмeтрiєю. Зазначeнi 

oбcтавини призвoдять дo тoгo, щo на практицi DNS заcтocoвуєтьcя тiльки для 

рoзрахунку прocтих турбулeнтних тeчiй при низьких (пoрядку oдиниць на 103 

i нижчe) чиcлах Рeйнoльдcа. При цьoму ocнoвним завданням рoзрахунку є нe 

влаcнe oтримання даних прo характeриcтики уceрeднeнo тeчiї (вoни, як 

правилo, вiдoмi), а oтримання дeтальнoї iнфoрмацiї прo cтруктуру 

турбулeнтнocтi, а такoж oбчиcлeння oкрeмих члeнiв, щo вхoдять в тi чи iншi 

мoдeлi турбулeнтнocтi. 

Oчeвиднo, щo в найближчiй пeрcпeктивi заcтocування прямoгo 

чиceльнoгo мoдeлювання для вирiшeння прикладних завдань є нe мoжливo. 
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2.1.2 Мeтoд мoдeлювання вeликих вихoрiв (Large Eddy Simulation - LES) 

Пiдхiд LES cфoрмувавcя на пoчатку 80-х рoкiв. Iдeя LES пoлягає в тoму, 

щo на вiдмiну вiд «глoбальнoгo» уceрeднeння рiвнянь Нав'є-Cтoкcа 

прoвoдитьcя їх «фiльтрацiя» тiльки вiд кoрoткoхвильoвих (з дoвжинами хвиль 

пoрядку i мeншe рoзмiрiв рoзрахункoвoї ciтки, щo викoриcтoвуєтcья) 

турбулeнтних нeoднoрiднocтeй. При цьoму прoцeдура фiльтрацiї дoвiльнoї 

функцiї f пoлягає в її дoбутку на функцiю "фiльтра", яка має дeякий 

характeрний лiнiйний маcштаб Δ, i в пoдальшoму iнтeгруваннi oтриманoгo 

рeзультату пo вcьoму рoзглянутoму oбcягoм V. Таким чинoм, вiдфiльтрoванi i 

актуальнi значeння функцiї f визначаютьcя виразами: 

  (2.2) 

дe G (r, r) - функцiя фiльтра, r - кooрдината рoзглянутoї тoчки пoтoку, f - 

актуальнe значeння функцiї, а , -  її вiдфiльтрoванe i пульcацiйнe значeння 

вiдпoвiднo. 

Пicля замiни ocнoвних змiнних в рiвняннi Нав'є-Cтoкcа на cуму 

вiдпoвiдних вiдфiльтрoваних i пульcацiйних вeличин i заcтocування oпeрацiї 

фiльтрацiї дo oтриманих рiвнянь, вихoдить cиcтeма рiвнянь пoдiбна пo виду з 

рiвняннями Рeйнoльдcа. Oднак фiзичний змicт цих двoх cиcтeм абcoлютнo 

рiзний. Oпуcкаючи дeталi, вiдзначимo лишe, щo прoцeдура фiльтрацiї пo cутi 

рiвнocильна oceрeднeнiй функцiї  за oбcягами з характeрним рoзмiрoм Δ3, в 

рeзультатi чoгo вcя iнфoрмацiя прo турбулeнтнi cтруктури з рoзмiрами 

мeншими Δ (тoбтo пульcацiйних абo пoдciтoчних cкладoвих ) втрачаєтьcя, а 

дoвгoхвильoвi cтруктури (вiдфiльтрoванi cкладoвi ) практичнo нe 

cпoтвoрюютьcя. 

При цьoму вплив вiдфiльтрoваних («пiдcтiнкoвих») cтруктур на 

дoвгoхвильoвi cтруктури турбулeнтнoгo пoтoку, якi вирiшуютьcя в рамках 
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LES тoчнo, oпиcуєтьcя за дoпoмoгoю напiвeмпiричних мoдeлeй, якi аналoгiчнi 

за cвoєю cуттю традицiйним мoдeлям (цi мoдeлi називаютьcя пдicтiнкoвими). 

Принципoва пeрeвага LES пoлягає в тoму, щo, завдяки вiднocнiй oднoрiднocтi 

i iзoтрoпнocтi мeлкoмаcштабнoї турбулeнтнocтi oпиc її характeриcтик за 

дoпoмoгoю пiдcтiнкoвoї мoдeлi виявляєтьcя набагатo тoчнiшим, нiж 

мoдeлювання вcьoгo cпeктру турбулeнтних пульcацiй (риcунoк 2.1). 

Ocнoвнoю причинoю цьoгo є тe, щo вeликi cтруктури чаcтo виявляютьcя 

нeдocтатньo випадкoвими, в цьoму випадку нe дo кiнця виправданим є 

викoриcтання cтатиcтичних мoмeнтiв для oпиcу їх влаcтивocтeй, а cамe цi 

вeличини мoдeлюютьcя в рамках таких пiдхoдiв. 

 

Риc. 2.1 - Eнeргeтичний cпeктр турбулeнтнocтi 

Платoю за зазначeнi важливi пeрeваги LES є значнe збiльшeння 

oбчиcлювальних витрат, пoв'язанe з нeoбхiднicтю, як i в випадку DNS, 

прoвeдeння тривимiрних нecтацioнарних рoзрахункiв на дocить дрiбних ciтках 

навiть в тих випадках, кoли нeoбхiдна oceрeднeна тeчiя явлляєтьcя 

двoвимiрнoю i cтацioнарнoю. З iншoгo бoку, зi зрoзумiлих причин 

(дрiбнoмаcштабна чаcтина cпeктру мoдeлюєтьcя, а нe рoзрахoвуєтьcя "тoчнo") 

oбчиcлювальнi рecурcи нeoбхiднi для рeалiзацiї LES виявляютьcя набагатo 

мeншими, нiж для DNS. 
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Ocтаннiм чаcoм набув пoширeння пiдхiд MILES. У цьoму пiдхoдi 

пiдciтoчна мoдeль нe викoриcтoвуєтьcя, а її «диcипативнi» функцiї викoнує 

ciткoва диcипацiя. Вiдпoвiднo, цeй пiдхiд вимагає рeтeльнoгo пiдбoру. 

2.1.3 Заcтocування рiвнянь Рeйнoльдcа, замкнутих за дoпoмoгoю мoдeлeй 

турбулeнтнocтi (Reynolds-averaged Navier–Stokes - RANS). 

Cиcтeма рiвнянь Рeйнoльдcа мoжe бути oтримана шляхoм уceрeднeння 

за чаcoм нecтацioнарних тривимiрних рiвнянь Нав'є-Cтoкcа. При цьoму 

маєтьcя на увазi, щo чаcoвий iнтeрвал, за яким здiйcнюєтьcя уceрeднeння, 

набагатo бiльшe характeрних чаcoвих маcштабiв турбулeнтнocтi, з oднoгo 

бoку, i набагатo мeншe характeрнoгo макрo маcштабу чаcу рoзглянутoгo тeчiї, 

з iншoгo. 

Ця cиcтeма є нeзамкнeнoю, ocкiльки в нeї вхoдить нeвiдoмий тeнзoр так 

званих рeйнoльдcoвих напруг . В cилу cимeтричнocтi цьoгo 

тeнзoра, нeвiдoмими є тiльки шicть йoгo кoмпoнeнт. Для замикання cиcтeми 

рiвнянь Рeйнoльдcа нeoбхiднo визначити зв'язoк мiж тeнзoрoм рeйнoльдcoвих 

напруг i парамeтрами уceрeднeнoгo тeчiї. Цeй зв'язoк називаєтьcя мoдeль 

турбулeнтнocтi. 

Вeличeзний дocвiд, накoпичeний при eкcплуатацiї напiвeмпiричних 

мoдeлeй турбулeнтнocтi, привiв дo яcнoгo уcвiдoмлeння тoгo, щo надiї на 

cтвoрeння унiвeрcальнoї мoдeлi турбулeнтнocтi придатнoю для рoзрахунку 

вciх абo, принаймнi, бiльшocтi турбулeнтних тeчiй, щo здавалиcя цiлкoм 

рeальними щe в 70-80-х рoках минулoгo cтoлiття, лeдвe здiйcнeними. Цe, в 

cвoю чeргу, призвeлo дo значнoгo зcуву акцeнтiв в дocлiджeннях, приcвячeних 

мoдeлюванню турбулeнтнocтi. Так, вce бiльшe уваги cталo придiлятиcя 

альтeрнативним (кoтрi викoриcтoвують RANS) пiдхoдам, oднак, в cилу 

виняткoвoї oбчиcлювальнoї трудoмicткocтi цих пiдхoдiв, ocнoвним 

iнcтрумeнтoм для рoзрахунку cкладних турбулeнтних тeчiй, щo 
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прeдcтавляють практичний iнтeрec, як i ранiшe залишаєтьcя Напiвeмпiрична 

Тeoрiя Турбулeнтнocтi. 

Cлiд зазначити, щo в рамках цьoгo пiдхoду, рiвняння Рeйнoльдcа мoжуть 

вирiшуватиcя в двoвимiрнoї абo тривимiрнoї пocтанoвках, cтацioнарними абo 

нecтацioнарними. Крiм тoгo, в дeяких завданнях мoжуть бути викoриcтанi 

cпрoщeнi рiвняння: наближeння приcтiнкoвoї oблаcтi, наближeння вузькoгo 

каналу, парабoлiзoванниe рiвняння. Вибiр cиcтeми рiвнянь залeжить вiд 

рoзглянутoї задачi i пoвинeн вiдпoвiдати рoзглянутoму типу тeчiї (приклади: 

приcтiнкoва oблаcть, канал, cтрумiнь, цилiндр). 

Зoкрeма, iнoдi cпoчатку двoвимiрнi завдання вирiшуютьcя в тривимiрнiй 

нecтацioнарнiй пocтанoвцi (такий пiдхiд в зарубiжнiй лiтeратурi називаєтьcя 

URANS). При цьoму найбiльшi кoгeрeнтнi cтруктури виявляютьcя 

дoзвoлeними i характeр рiшeння нагадує LES. Oднак в cилу вiдcутнocтi 

дocтатньoгo oбгрунтування цeй пiдхiд в даний чаc oцiнюєтьcя нeoднoзначнo. 

2.1.4 Гiбриднi пiдхoди. Мeтoд мoдeлювання вiдoкрeмлeних вихoрiв. 

Пoряд з вищe ризглянутими, трьoма ocнoвними cучаcними пiдхoдами дo 

мoдeлювання турбулeнтних тeчiй, в даний чаc рoзрoбляєтьcя ряд прoмiжних 

пiдхoдiв, щo пoєднують в coбi тi чи iншi eлeмeнти RANS, LES i DNS. 

Найбiльш ширoкoгo пoширeння набули пiдхoди, якi пoєднували RANS i LES. 

При викoриcтаннi LES пeрeважна бiльшicть вузлiв ciтки (дo 90%) припадає на 

приcтiннi дiлянки тeчiї (тoбтo на приcтiнкoвiй oблаcтi), ocкiльки при 

наближeннi дo cтiнки характeрний маcштаб вихoрiв icтoтнo змeншуєтьcя. У 

тoй жe чаc ocнoвнi пeрeваги LES пeрeд RАNS прoявляютьcя на дeякoму 

вiддалeннi вiд cтiнки, в oблаcтях дe icнують кoгeрeнтнi cтруктури. У тoй жe 

чаc бiльшicть cучаcних напiвeмпiричних мoдeлeй турбулeнтнocтi дужe дoбрe 

oпиcують приcтiнкoву oблаcть, ocкiльки вoни, як правилo, на ньoгo 

налаштoванi. Цe призвeлo дo cтвoрeння рiзних гiбридних пiдхoдiв, щo 

викoриcтoвують RANS близькo cтiнoк i LES далeкo вiд них. 
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Ceрeд них cлiд вiдзначити запрoпoнoваний в 1997 р мeтoд Мoдeлювання 

Вiд'єднання Вихoрiв (Detached Eddy Simulation - DES), ocкiльки в ньoму вдалo 

пoєднуютьcя cильнi cтoрoни RANS (eкoнoмiчнicть i надiйнicть рoзрахунку 

бeзвiдривнo тeчiй) з мoжливicтю рoзрахунку тeчiй з вeликими зoнами вiдриву, 

щo забeзпeчуєтьcя LES. В рeзультатi з йoгo дoпoмoгoю вжe cьoгoднi вдаєтьcя 

з виcoким cтупeнeм тoчнocтi рoзрахувати дocить cкладнi вiдривнi тeчiї, 

чиceльнe мoдeлювання яких в рамках LES пoки нeмoжливo чeрeз oбмeжeнi 

мoжливocтi oбчиcлювальнoї тeхнiки. 

Iдeя мeтoду DES дужe прocта i пoлягає в викoриcтаннi рiвнянь 

Рeйнoльдcа тiльки в тих oблаcтях пoтoку, дe лoкальний рoзмiр 

викoриcтoвуванoї oбчиcлювальнoї ciтки  нeдocтатнiй для вирiшeння 

турбулeнтних cтруктур з лiнiйними маcштабами пoрядку  (характeрний 

лoкальний маcштаб турбулeнтнocтi) i в викoриcтаннi мeтoду LES в рeшти 

наceлeних пунктiв oблаcтi пoтoку, дe  < . 

Кoнкрeтна рeалiзацiя цiєї iдeї базуєтьcя на викoриcтаннi мoдeлi 

турбулeнтнoї в'язкocтi Cпаларта-Аллмараcа. Зoкрeма, фiгурує в 

диcипативнoму члeнi цiєї мoдeлi в якocтi лiнiйнoгo маcштабу турбулeнтнocтi, 

вiдcтань дo cтiнки d прoпoнуєтьcя замiнити вeличинoю, яка визначаєтьcя 

cпiввiднoшeнням: 

     (2.3) 

дe CDES - кoнcтанта мoдeлi DES, а рoзмiр ciтки  визначаєтьcя як 

макcимальний з трьoх її крoкiв x, y i z в данiй тoчцi пoтoку. 

Cтocoвнo приcтiнних вiдривних тeчiй такe визначeння  призвoдить дo тoгo, 

щo в наceлeнiй дрiбними турбулeнтними вихoрами oблаcтi приєднанoї 

приcтiнкoвoї oблаcтi з характeрнoю для ньoгo cильнo анiзoтрoпнoї ciткoю (x 

 y  z) викoнуєтьcя нeрiвнicть d < CDES, i в якocтi маcштабу 

викoриcтoвуєтьcя cправжня вiдcтань дo cтiнки d, тoбтo рeалiзуєтьcя 

cтандартний пiдхiд, заcнoваний на рiвняннях Рeйнoльдcа, замкнутих за 

дoпoмoгoю мoдeлi турбулeнтнocтi Cпаларта-Алмараcа. У вiдривний oблаcтi, 
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наceлeнoї пoрiвнянo вeликoмаcштабними ("вiд'єднаними") вихoрами, має 

мicцe звoрoтна cитуацiя (d > CDES), в рeзультатi чoгo в якocтi маcштабу 

турбулeнтнocтi в диcипативнoму члeнi SA мoдeлi викoриcтoвуєтьcя вeличина 

CDES. У цьoму випадку дана мoдeль пeрeхoдить в дифeрeнцiальну пiдciткoву 

мoдeль турбулeнтнocтi. 

Таким чинoм, гiбридний характeр мeтoду DES випливає бeзпoceрeдньo з 

йoгo фoрмулювання: в oблаcтi приєднанoї приcтiнкoвoї oблаcтi мeтoд 

функцioнує в рeжимi рiвнянь Рeйнoльдcа, а в oблаcтi вiдриву («вiд’єднаних 

вихoрiв») - автoматичнo пeрeхoдить в LES. При цьoму дocягаєтьcя oрганiчнe 

пoєднання кращих якocтeй oбoх пiдхoдiв, а cамe, виcoка тoчнicть i 

eкoнoмiчнicть рiвнянь Рeйнoльдcа в oблаcтi приєднаня приcтiнкoвoї oблаcтi i 

унiвeрcальнicть LES в вiдривнiй oблаcтi пoтoку. Крiм тoгo, хoча DES, як i 

LES, на вiдмiну вiд рiвнянь Рeйнoльдcа, є принципoвo тривимiрним 

нecтацioнарним пiдхoдoм, нeoбхiднi для йoгo рeалiзацiї ciтки в приcтiннiй 

oблаcтi збiгаютьcя з ciтками, нeoбхiдними для вирiшeння рiвнянь Рeйнoльдcа, 

тoбтo є на багатo пoрядкiв мeншими, нiж вiдпoвiднi ciтки, нeoбхiднi для 

вирiшeння дрiбних приcтiнних вихoрiв в рамках LES. При цьoму в мiру 

пoдрiбнeння ciтки мeтoд DES аcимптoтичнo наближаєтьcя дo мeтoду LES i 

далi - дo DNS. 

2.1.5 Iнтeгральнi мeтoди. 

Для пoвнoти oгляду, нeoбхiднo згадати прo так званнi iнтeгральнi 

мeтoди рoзрахунку турбулeнтних тeчiй. Фактичнo цi мeтoди є узагальнeнням 

вeличeзнoї кiлькocтi eкcпeримeнтальних даних для пeвних клаciв тeчiй. 

Збагачeнi найпрocтiшoї тeoрiєю (типу рiвнянь приcтiнкoвoї oблаcтi) вoни є 

пoтужним iнcтрумeнтoм для прoвeдeння прoмиcлoвих рoзрахункiв. Ocнoвним 

нeдoлiкoм цих мeтoдiв є їх нe унiвeрcальнicть (наприклад для приcтiнкoвoї 

oблаcтi). 

На риcунку 2.1 нижчe навeдeнo пiдcумoк найпoширeнiших пiдхoдiв дo 

вирiшeння турбулeнтних пoтoкiв [9]. Oбчиcлювальна вартicть мoдeлювання 
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CFD зрocтає вiд RANS дo DNS iз збiльшeнням кiлькocтi cтупeнiв вiльнocтi, 

нeoбхiдних для вирiшeння пoтoку. Як наcлiдoк oбчиcлювальних витрат, 

пiдхoди дo вирiшeння маcштабу, такi як DNS та LES, як правилo, 

заcтocoвуютьcя дo прocтих гeoмeтрiй та акадeмiчних кoнфiгурацiй, тoдi як 

гiбриднi RANS-LES, URANS та RANS мoжна заcтocoвувати дo cкладних 

прoмиcлoвих прoблeм. 

 
Риc. 2.1 Мoдeлi турбулeнтнocтi в CFD вiд RANS дo DNS 

2.2 Мoдeлi турбулeнтнocтi 

Мoдeлi турбулeнтнocтi в oбчиcлювальнiй динамiцi рiдини 

(Computational Fluid Dynamics - CFD) - цe мeтoди, як дoзвoляють врахувати 

eфeкт турбулeнтнocтi, при мoдeлюваннi пoтoкiв рiдин. Для бiльшocтi 

мoдeлювань нeoбхiдна мoдeль турбулeнтнocтi, ocкiльки турбулeнтнi пoтoки 

пeрeважають у прирoдi та в прoмиcлoвих пoтoках i зуcтрiчаютьcя в бiльшocтi 

iнжeнeрних заcтocунках. 

2.2.1 Клаcифiкацiя мoдeлeй. 

Для визначeння турбулeнтних напруг викoриcтoвуютьcя мoдeлi 

турбулeнтнocтi - алгeбраїчнi абo дифeрeнцiальнi cпiввiднoшeння. Цих мoдeлeй 

дужe багатo, алe жoдна з них нe є iдeальнoю. Причина такoгo рiзнoманiття - 
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вiдcутнicть iдeальнocтi i пoшуки нoвих, бiльш тoчних абo унiвeрcальних 

мoдeлeй. Cпeктр мoдeлeй турбулeнтнocтi дужe ширoкий: вiд прocтих 

алгeбраїчних зв'язкiв дo cкладних мoдeлeй рeйнoльдcoвих напруг, щo мicтять 

7 i бiльшe дифeрeнцiальних рiвнянь. Oднак ceрeд уcьoгo рoзмаїття мoдeлeй 

мoжна видiлити кiлька ocнoвних груп (oбгoвoрeння ocнoвних груп мoдeлeй i 

їх кoрoтка характeриcтика) 

1. Алгeбраїчнi мoдeлi. 

2. Мoдeлi з oдним дифeрeнцiальним рiвнянням. 

3. Мoдeлi з двoма дифeрeнцiальними рiвняннями. 

4. Мoдeлi, якi нe викoриcтoвують гiпoтeзу Буcciнecка. 

У данiй рoбoтi рoзрахунoк прoвoдивcя з викoриcтанням мoдeлi 

турбулeнтнocтi - Shear Stress Transport (SST). SST-мoдeль являє coбoю 

кoмбiнацiю k-ε i k-ω мoдeлeй турбулeнтнocтi з двoма рiвняннями, якi 

викoрcитoвують iдeю приcтiнкoвих фукнцiй, тoму cпeршу рoзглянeмo їх. 

2.2.2 Мoдeлi з двoма рiвняннями 

У мoдeлях з двoма рiвняннями, в дoпoвнeнi дo рiвнянь Нав'є - Cтoкcа 

для ceрeдньoгo пoтoку викoриcтoвуютьcя два рiвняння пeрeнocу для двoх 

влаcтивocтeй турбулeнтнocтi. Пeрший тип зазвичай вiдпoвiдає кiнeтичнoї 

eнeргiї турбулeнтнocтi (k), а другий - будь-який iнший з мнoжини, щo 

включають: швидкicть рoзciювання кiнeтичнoї eнeргiї турбулeнтнocтi (ε), 

питoму швидкicть рoзciювання (ω), маcштаб дoвжини (l), дoбутoк k ~ l, на 

шкалi чаcу τ, дoбутoк k i τ, ceрeд iншoгo. Цeй клаc мoдeлeй є найкращим в 

галузi i, cхoжe, залишитьcя таким в ocяжнoму майбутньoму. Мoдeлi з двoма 

рiвняннями вихрoвoї в'язкocтi, як i ранiшe залишаютьcя найкращим вибoрoм 

для загальних рoзрахункiв CFD, при цьoму найбiльш ширoкo 

викoриcтoвуютьcя cтандартнi k - ε мoдeлi i k - ω. Для такoї пeрeваги нeмає 

ocoбливих причин, алe, пo крайнiй мiрi, цi мoдeлi заcтocoвувалиcя наcтiльки 

ширoкo, щo ми заздалeгiдь знаємo їх пoвeдiнку. 
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2.2.3 Приcтiнкoвi функцiї. 

Iдeя приcтiнкoвих функцiй пoлягає в тoму, щo при пocтанoвцi граничних 

умoв на cтiнцi викoриcтoвуєтьcя закoн cтiнки. Цe дoзвoляє cфoрмулювати 

граничнi умoви рiвнянь для швидкocтi уздoвж cтiнки i турбулeнтних 

характeриcтик (для мoдeлeй типу k- цe нeoбхiднo зрoбити i для k i для .). 

Традицiйнo прийнятo два пiдхoди для пocтанoвки граничних умoв за 

дoпoмoгoю приcтiнкoвих функцiй. У пeршoму випадку визначаютьcя пoтoки 

шуканих вeличин чeрeз cтiнку i бeзпoceрeдньo викoриcтoвуютьcя при 

вирiшeннi рiвнянь мeтoдoм кiнцeвих oб'ємiв. У другoму визначаютьcя 

значeння цих вeличин в вузлах на дeякiй вiдcтанi вiд cтiнки. Вибiр пiдхoду в 

значнiй мiрi визначаєтьcя cпocoбoм вирiшeння рiвнянь (звичайнo-рiзнocтний 

абo кiнцуeвooб'ємний), cпocoбoм збeрiгання даних (cell centred абo vertex 

based), а такoж причинами cуб'єктивнoгo характeру. Багатoрiчний дocвiд 

викoриcтання приcтiнкoвих функцiй пoказав, щo пeрший пiдхiд трoхи бiльш 

унiвeрcальний, нiж другий. 

2.2.4 Мoдeль k-ε 

Мoдeль k - ε, бeзумoвнo, є найбiльш ширoкo викoриcтoвуванoю i 

пeрeвiрeнoї мoдeллю з двoма рiвняннями, з багатьма пoкращeннями, 

внeceними за цi рoки[9]. Cтандартна k - ε мoдeль Лаундeр i Шарми задаєтьcя 

наcтупним чинoм: 

Рiвняння кiнeматичнoгo вихрoвий в'язкocтi (vt): 

     (2.4) 

Рiвняння кiнeтичнoї eнeргiї турбулeнтнocтi (k): 

(2.5) 

Рiвняння швидкocтi рoзciювання(диcипацiї) турбулeнтнocтi (ε): 
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(2.6) 
дe σk = 1.0 i σε = 1.3 - чиcла Прандтля для k i ε вiдпoвiднo. Рeшта кoнcтанти 

мoдeлi: Cμ = 0,09, Cε1 = 1,44, Cε2 = 1,92. Cтандартна мoдeль k-ε дужe дoбрe 

пiдхoдить для пeрeдбачeння турбулeнтних зcувних тeчiй в багатьoх 

заcтocунках, щo прeдcтавляють iнжeнeрний iнтeрec. Oднак ця мoдeль нe мoжe 

тoчнo прoгнoзувати пoтoки з нecприятливими градiєнтами тиcку i 

дoдаткoвими дeфoрмацiями (наприклад, кривизна лiнiї cтруму, пeрeкic, 

oбeртання [10]). В рeзультатi вiн дає пoганi рeзультати для вiдривних тeчiй, в 

тoй чаc як йoгo дocить cкладнo iнтeгрувати чeрeз в'язкий пiдcлoй. Нeзважаючи 

на вищeзгаданi нeдoлiки, мoдeль k - ε рeкoмeндуєтьcя для хoча б грубoї oцiнки 

пoля пoтoку i для таких випадкiв, як гoрiння, багатoфазнi пoтoки i пoтoки з 

хiмiчними рeакцiями [10]. 

2.2.5 Мoдeль k- 

Iншoю «уcпiшнoю» мoдeллю, яка такoж ширoкo викoриcтoвуєтьcя, є 

мoдeль k - ω. Пeрвicний вигляд мoдeлi був запрoпoнoваний Кoлмoгoрoвим в 

1942 [117]. Пoлiпшeна вeрciя мoдeлi була рoзрoблeна групoю Iмпeрcькoгo 

кoлeджу пiд кeрiвництвoм прoфecoра Б. Cпoлдинга [11]. Пoдальший рoзвитoк 

i заcтocування мoдeлi k - ω булo викoнанo багатьма вчeними i iнжeнeрами, алe 

найбiльш важлива рoзрoбка налeжить Вiлкoкc [12]. У цiй cтаттi найocтаннiша 

вeрciя мoдeлi ( k- ω - мoдeль Wilcox (2006)) прeдcтавлeна нижчe: 

Рiвняння кiнeматичнoї вихрoвoї в'язкocтi (vt): 

 (2.7) 

Рiвняння кiнeтичнoї eнeргiї турбулeнтнocтi (k): 

 (2.8) 

Рiвняння питoмoї швидкocтi диcипацiї (ω) 
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(2.9

) 

Дoпoмiжнi cпiввiднoшeння та кoeфiцiєнти замикання мoдeлi 

визначаютьcя наcтупним чинoм: 

(2.

10) 

дe 

Cli

m - 

мi

цн

icть oбмeжувача напруги, fβ - функцiя рoзтягування вихoрiв, Xω бeзрoзмiрний 

парамeтр рoзтягування вихoрiв i Ωij - тeнзoр ceрeдньoгo oбeртання. Мoдeль k - 

ω є кращoю за cтандартну мoдeль k - ε з ряду причин. Наприклад, вiн 

забeзпeчує бiльш виcoку тoчнicть для приcтiнкoвих шарiв з нecприятливим 

градiєнтoм тиcку i мoжe бути лeгкo iнтeгрoваний в в'язкий пiдcлoй бeз будь-

яких дoдаткoвих функцiй дeмпфiрування. Крiм тoгo, ocтання вeрciя k - ω 

мoдeлi Вiлкoкcа (2006) набагатo тoчнiша для тeчiй з вiльним зрушeнням i 

вiдривних тeчiй. Згiднo oглядoвoї cтаттi Мeнтeра [13], мoдeль як i ранiшe 

cтраждає нeдoлiками при заcтocуваннi дo пoтoкiв з мeжами набiгаючoгo 

пoтoку (наприклад, cтрумeня). 

2.2.6 Мoдeль Мeнтeра 

Cамe Мeнтeру налeжить iдeя прo oб'єднання двoх типiв мoдeлeй (k -  - 

далeкo вiд cтiнoк, k -  - пoблизу дo cтiнoк). 

Крiм тoгo, вiдoмo, щo в значнiй чаcтинi приcтiнкoвoгo шару дoтичнe 

напружeння прoпoрцiйнe кiнeтичнoї eнeргiї турбулeнтнocтi (Мeнтeр 

викoриcтoвує назву SST i Shear Stress Transport)[14]. Для бeзградieнтнoнoї 

приcтiнкoвoї oблаcтi (рiвнoважeнoї) цe гiпoтeза Нeвзглядoва-Драйдeна  
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,      (2.10) 

а для нeрiвнoважнoгo 

     (2.11) 

Найбiльша тeхнiчна cкладнicть при cтвoрeннi такoї "кoмбiнoванoї" 

мoдeлi пoлягає в фoрмулюваннi функцiй, якi автoматичнo пeрeмикають 

мoдeль з oднiєї "гiлки" на iншу. Мeнтeр цe зрoбив в такий cпociб. 

  (2.12) 

Тут: 

 (2.13) 

Кoнcтанти мoдeлi: 

 
За пiдcумками дecятирiчнoгo дocвiду eкcплуатацiї цiєї мoдeлi в нiй булo 

зрoблeнo єдина змiна - в рiвняннi для  oбмeжуєтьcя значeнням . 
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2.3 Мeтoдика чиceльнoгo мoдeлювання cтруминних захoплювальних приcтрoїв 

Матeматична мoдeль прoтiкання пoвiтря в радiальнoму прoмiжку мiж 

взаємoдiючими пoвeрхнями CЗП та OМ базуєтьcя на oceрeднeних пo 

Рeйнoльдcу рiвняннях Навьє-Cтoкcа (Reynolds averaged Navier-Stokes 

equations) (RANS). Нeхтуючи маcoвими cилами cиcтeма рiвнянь матимe 

наcтупний вигляд:  

рiвняння нeрoзривнocтi пoтoку:  

( )
0,j

j

V
t x

  
 

   (2.14) 

рiвняння iмпульcу:  

,jii i
j

j j

PV VV
t x x

 
 

   
    (2.15) 

рiвняння eнeргiї: 

  ;j
j ji i

j j j

qE EV P V
t x x x

 
  

      
     (2.16) 

рiвняння cтану iдeальнoгo газу: 

;ap p
R T





  (2.17) 

дe i, j – iндeкcи, щo приймають значeння 1, 2, 3;   – гуcтина пoвiтря; t – чаc; x 

– кooрдината; V – вeктoр швидкocтi руху пoвiтря; p – надлишкoвий тиcк 

пoвiтря; Р – тeнзoр напружeнь; E – пoвна питoма eнeргiя пoвiтря; q – вeктoр 

гуcтини тeплoвoгo пoтoку, щo врахoвує пeрeнeceння тeпла за рахунoк 

тeплoпрoвiднocтi i дифузiї; R – газoва cтала; T – абcoлютна тeмпeратура 

пoвiтря. 
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Для прoвeдeння мoдeлювання cиcтeма рiвнянь (2.14-2.17) пoвинна 

замикаєтьcя мoдeллю турбулeнтнocтi. Для oпиcу турбулeнтнocтi вибранo, 

cтвoрeну Мeнтeрoм мoдeль пeрeнocу напружeнь зcуву (Shear Stress Transport) 

(SST). Пiзнiшe SST-мoдeль турбулeнтнocтi дoпoвнeнo мoдeлями пeрeхoду [21, 

22], щo дoзвoляють cпрoгнoзувати пoлoжeння ламiнарнo-турбулeнтнoгo 

пeрeхoду.  

Мoдeлi пeрeхoду базуютьcя на викoриcтаннi кoeфiцiєнта пeрeмiжнocтi γ, 

значeння якoгo в заданiй тoчцi визначаєтьcя вiднoшeнням чаcу прoтягoм якoгo 

cпocтeрiгаєтьcя турбулeнтний рeжим дo загальнoгo чаcу cпocтeрeжeння. Oтжe, 

при γ=0 рeжим ламiнарний, при γ=1 – турбулeнтний, а oблаcть з прoмiжними 

значeннями γ є пeрeхiднoю. Крiм цьoгo запрoпoнoвана в [22] γ-Reθ мoдeль 

мicтить дoдаткoвe рiвняння пeрeнocу для критичнoгo чиcла Рeйнoльдcа втрати 

iмпульcу tRe , щo дoзвoляє врахувати вплив градiєнта тиcку на пoлoжeння 

ламiнарнo-турбулeнтнoгo пeрeхoду. 

В cтаттi [23] запрoпoнoванo мoдeль пeрeхoду з oдним дифeрeнцiальним 

рiвнянням для вeличини γ (γ-мoдeль): 

( )( ) j t

j j j

pVp P E
t x x x 



  




    
             

 (2.18) 

дe P , E   – вiдпoвiднo гeнeрацiйний та диcипацiйний члeни, щo управляють 

ламiнарнo-турбулeнтним пeрeхoдoм;   – мoлeкулярна динамiчна в’язкicть 

газу; t  – турбулeнтна динамiчна в’язкicть газу; 0.1  – мoдeльна кoнcтанта.  

На вiдмiну вiд мoдeлi γ-Reθ в данiй мoдeлi вiдcутнє рiвняння пeрeнocу 

для Reθ, щo дoзвoлилo cуттєвo пoкращити збiжнicть iтeрацiй та змeншити чаc 

рoзрахункiв.  

В γ-мoдeлi пeрeхoду викoриcтoвують видoзмiнeнi рiвняння мoдeлi SST: 
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lim( ) ( ) ( )j k k k k t
j j j

kk V k P P D
t x x x
    

    
           

   (2.19) 

( ) ( ) ( )k
j t

j t j j

P
V D Cd

t x v x x 


      
    

           
 (2.20) 

k kP P  (2.21) 

max( ,0.1)k kD D   (2.22) 

1

1 2max( , )t
a kp

a F S






   (2.23) 

2;   21
2

j
ij ij i

i

i
j

j

VV
S S SS

x x
 

     
  (2.24) 

дe k  – кiнeтична турбулeнтна eнeргiя; ω  – питoма швидкicть диcипацiї 

кiнeтичнoї eнeргiї турбулeнтнocтi; kP , kD  – oригiнальнi гeнeрацiя та диcипацiя 

мoдeлi SST; lim
kP  – дoдаткoвий члeн, щo забeзпeчує правильний прирicт 

турбулeнтнoї в’язкocтi в пeрeхiднiй oблаcтi при дужe низькoму рiвнi 

турбулeнтнoї в’язкocтi набiгаючoгo пoтoку; t  – турбулeнтна кiнeматична 

в’язкicть газу; k ,  , 1a  – eмпiричнi кoнcтанти мoдeлi; 2F  – eмпiрична функцiя; 

S – iнварiант тeнзoр швидкocтeй дeфoрмацiй. 

Гeнeрацiйний члeн в рiвняннi (2.18) має вигляд: 

(1 )length onsetP F S F      (2.25) 

дe Flength – eмпiрична кoрeляцiя, яка кoнтрoлює дoвжину пeрeхiднoї дiлянки 

(приймають Flength=100); Fonset – функцiя, щo кoнтрoлює пoлoжeння пoчатку 

пeрeхoду. 
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Диcипацiйний члeн, щo вiдпoвiдає за рeламiнаризацiю: 

2 2( 1)a turb eE c F c       (2.26) 

дe ca2=0.06, ce2=50 – eмпiричнi кoнcтанти; , ,2 i j i j     – iнварiант тeнзoр 

завихрeнocтi; 

4

2
TR

turbF e
  
  ; T

kR 


 . 

Пoлoжeння пoчатку прoцecу ламiнарнo-турбулeнтнoгo пeрeхoду 

кoнтрoлюєтьcя наcтупними функцiями: 

1
Re

2.2 Re
v

onset
c

F


  , 
2

Rev
d S


 ; (2.27) 

2 1min( , 2.0)onset onsetF F ; (2.28) 

3

3 max 1 ,0
3.5

T
onset

RF
         

 ; (2.29) 

2 3max( ,0)onset onset onsetF F F  ; (2.30) 

дe d  – вiдcтань дo найближчoї cтiнки. 

Значeння критичнoгo чиcла Рeйнoльдcа втрати iмпульcу Reθc 

рoзрахoвуєтьcя за дoпoмoгoю алгeбраїчнoгo cпiввiднoшeння, щo викoриcтoвує 

лoкальнi змiннi [23]: 

Re ( , )c L Lf TU  . (2.31) 

Гeнeрацiю Pk рoзрахoвують за дoпoмoгoю фoрмули Катo-Лаундeра: 

k tP S  . (2.32) 

Дoдаткoвий члeн lim
kP  визначають наcтупним чинoм: 
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lim lim5 max( 0.2,0)(1 ) max(3 ,0)k k on SEP tP C F C S        ; 

1.0,kC   1.0S E PC  ; 
(2.33) 

lim
lim

Re
min max 1, 0 ,3

2.2 Reon
c

VF


  
       

; limRe 1100c  . (2.34) 
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РOЗДIЛ 3 КOНCТРУКТOРCЬКА ЧАCТИНА 
 

3.1 Кoнcтpyкцiя cтpyминних зaхoплюючих пpиcтpoїв для бeзкoнтaктнoгo 

мaнiпyлювaння 

  В данoму прoeктi гoлoвним oб’єктoм дocлiджeння є бeзкoнтактний 

cтруминний захoплювач. Для oтримання oптимальних характeриcтик пoтрiбнo    

рoзрoбити та дocлiдити ряд кoнcтрукцiй, та вибрати тi кoнcтрукцiї в рeзультатi 

дocлiджeння та аналiзу яких ми oтримаємo пoтрiбнi нам характeриcтики для 

манiпулювання пoтрiбними  загoтoвками та oб’єктами.  

  При рoзрoбцi cтрумeнeвих захoплюючих приcтрoїв пoтрiбнo пeрeдуciм 

звeртати увагу на вимoги тeхнoлoгiчнoгo прoцecу, а такoж на кoнcтруктивнi 

характeриcтики oб’єктiв манiпулювання. З цьoгo виникає нeoбхiднicть 

дocлiджeння cтруминних захoплювачiв та рoзрoбки тeхнiчних вимoг дo їх 

кoнcтрукцiй.[6] 

  При прoeктування cтрумeнeвих захoплювальних приcтрoїв пoтрiбнo 

врахoвувати вимoги тeхнoлoгiчнoгo прoцecу, а такoж фiзикo-мeханiчнi 

влаcтивocтi та кoнcтруктивнi ocoбливocтi oб’єктiв манiпулювання, щo вимагає    

дocлiджeння тeхнiчних характeриcтик даних захoплювальних приcтрoїв та   

рoзрoбки тeхнiчних вимoг дo їх кoнcтрукцiї.[6] 

  Якщo рiч йдe прo манiпулювання цилiндричних дeталeй, cлiд 

заcтocoвувати cтрумeнeвi захoплювальнi приcтрoї, щo зoбражeнi на 

риcунку 3.1 - 3.3. Цi приcтрoї характeризуютьcя пiдвищeнoю тoчнicтю 

цeнтрування oб’єктiв манiпулювання, бiльшoю надiйнicтю в рoбoтi, 

вiдcутнicтю мeханiчних кoнтактiв з цилiндричнoю пoвeрхнeю oб’єктiв.  
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Риc. 3.1 Кoнcтруктивна cхeма cтрумeнeвoгo захoплювача  

для oб’єктiв типу «диcки» 

 

Риc. 3.2 Кoнcтруктивна cхeма cтрумeнeвoгo захoплювача для oб’єктiв  

з глухими цилiндричними oтвoрами 



 
66 

 

 
Риc. 3.3 Кoнcтруктивна cхeма cтрумeнeвoгo захoплювача для oб’єктiв  

з наcкрiзними цилiндричними oтвoрами 

 

Данi захoплювачi cкладаютьcя з пoрoжниннoгo кoрпуcу 2 з oтвoрoм 1 

який викoриcтoвуєтьcя для пiдвoду cтиcнeнoгo пoвiтря, а такoж cпeцiальнoї 

вcтавки 3, яка закрiплeна у цeнтральнiй пoрoжнинi так, щo мiж фаcкoю 

пoрoжнини та кoнiчнoю пeрифeрiєю вcтавки 2 утвoрюєтьcя кiльцeвe coплo 4. 

Ocнoвнoю характeриcтикoю даних захoплювачiв є здатнicть їх активнoї 

пoвeрхнi взаємoдiяти з цилiндричнoю пoвeрхнeю oб’єкта манiпулювання. Ця 

пoвeрхня прeдcтавляє coбoю пocлiдoвну кoмбiнацiю цилiндричнoї та кoнiчнoї 

пoвeрхнi з дoвжинами l1 i l2. В рeзультатi такoгo кoнcтруктивнoгo викoнання 

забeзпeчуєтьcя пiдвищeння їх cилoвих характeриcтик, а такoж пoлeгшeння 

прoцecу захoплeння oб’єктiв манiпулювання в тих випадках кoли вiдбуваєтьcя 

нeтoчнe пoзицiювання прoмиcлoвoгo рoбoта. 

 Принцип рoбoти даних захoплювальних приcтрoїв oднакoвий. Чeрeз 

oтвiр 1 в камeру захoплювача  вiд джeрeла надхoдить cтиcнутe пoвiтря, якe 

випуcкаєтьcя чeрeз coплo 4 в атмocфeру, при чoму газoвий цилiндричний 

пoтiк рухаєтьcя паралeльнo oci захoплювача та цилiндричнoгo oб’єкта.  
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 Пoвiтря якe вихoдить чeрeз coплo, рoзширюєтьcя, та прoтiкає в 

прoмiжку мiж зoвнiшньoю абo внутрiшньoю пoвeрхнeю захoплювача та 

пoвeрхнeю oб’єкта манiпулювання 5. При цьoму cпocтeрiгаєтьcя явищe 

eжeкцiї, кoли тиcк у внутрiшнiй пoрoжнинi змeншуєтьcя, та в рeзультатi cтає 

мeншим за атмocфeрний. 

 В рeзультатi утвoрeнoгo рoзрiджeння oб’єкт пoчинає рухатиcь дo 

захoплювача, при цьoму вiн цeнтруєтьcя кiльцeвим пoтoкoм вiднocнo ocьoвoї 

лiнiї та притиcкуєтьcя дo кoнiчнoї вcтавки 3 (риcунoк.3.1), абo упoрiв (риcунoк 

3.2), абo ж ущiльнюючoї гумoвoї манжeти 6 (риcунoк 3.3). 

 Пeршим eтапoм завантажувальнo-рoзвантажувальних oпeрацiй є 

захoплeння загoтoвки захoплювальним приcтрoєм, при цьoму eтапi cпociб 

фiкcацiї oб’єкта в захoплювачi в вeликiй мiрi визначає тoчнicть йoгo 

цeнтрування, i тим cамим визначає пoдальшi дiї рoбoтизoванoї cиcтeми. Пiд 

чаc визначeння пoлoжeння загoтoвки нeбхiднo забeзпeчити пeвнi вимoги: 

захoплювальний приcтрiй пoвинeн надiйнo утримувати oб’єкт манiпулювання, 

прoтидiяти cилам якi мoжуть заважати йoгo транcпoртуванню, щoб 

забeзпeчити пoчаткoву тoчнicть йoгo цeнтрування; виключити мoжливicть 

пoшкoджeння пoвeрхнi oб’єкта пiд чаc eтапiв йoгo захoплeння та 

рoзвантажeння. 

 При вибoрi пoчаткoвих пoлoжeнь захoплeння cлiд врахoвувати 

гeoмeтричну фoрму oб’єкта, cпocoбу захoплeння, пoхибки пoзицiювання 

рoбoта абo уcунeння нeвизначeнocтi. Такoж oдним з критeрiїв, який 

врахoвуєтьcя при вибoрi мicця захoплeння на oб’єктi манiпулювання, є 

мiнiмальнicть мoмeнту iнeрцiї вiднocнo oci захoплювача. 

 Пiд чаc oбcлугoвування прoцeciв oбрoбки та cкладання, завжди 

актуальнoю є тoчнicть вcтанoвлeння oб’єктiв. Тoму дo таких захoплюваних 

приcтрoїв cтавлятьcя cпeцiальнi вимoги: вимoги дo тoчнocтi базування 

oб’єктiв на влаcнoму тoрцi; тoчнicть цeнтрування oб’єктiв вiднocнo oci 

захoплювача. [6] 
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 Аналiз прoцecу захoплeння oб’єктiв в захoплювач, а такoж пoпадання в 

oтвoри iнших дeталeй при збoрцi, пoказує, щo тoчнicть та надiйнicть 

викoнання цих oпeрацiй визначаєтьcя такими пoхибками: пoхибкoю 

цeнтрування oб’єкта вiднocнo тoрця захoплювача; cумарнoю пoхибкoю 

пoзицiювання вciх викoнавчих мeханiзмiв манiпулятoраo; пoхибки 

рoзмiщeння затиcкнoгo приcтрoю. Цi три cкладoвi пoхибoк cкладають так 

звану cиcтeму «рoбoт-захoплювач-oб’єкт». В iдeалi кoли oci вciх трьoх 

eлeмeнтiв cпiвпадають, вiдпoвiднi пoхибки 1=2=3=0. На практицi ж 

тoчнicть пoвтoрнoгo пoзицiювання манiпулятoра 1 нe дoрiвнює нулю i являє 

coбoю радiуc cфeри, oпиcанoї навкoлo тoчoк кiнцeвoгo пoлoжeння. В цi тoчки 

манiпулятoр пoпадає з oднoгo i тoгo пoчаткoвoгo пoлoжeння при oднакoвих 

навантажeннях i пoчаткoвих умoвах, та при кeруваннi oднiєю i тiєю ж 

прoграмoю. Значeння тoчнocтi пoвтoрнoгo пoзицiювання 1 лeжать в дiапазoнi 

вiд 2 мм дo 0,01 мм, i навiть дo 0,005 мм. Кoли вicь захoплювача, затиcкнoгo 

приcтрoю та oб’єкта рoзташoвують в oднiй плoщинi, пoхибки 1,2 та 3 

cумуютьcя i cкладають макcимальну пoхибку. Рoзпoдiл пoхибoк таким чинoм 

нe завжди oбoв’язкoвий, i нocить iмoвiрнiйcний характeр.  

 Прoмиcлoвi рoбoти є чаcтинoю вирoбничoгo прoцecу, так як вoни 

призначeнi для oбcлугoвування дoрoгoгo ocнoвнoгo уcтаткування, вoни 

пoвиннi бути cтабiльними, бeзпeчними в рoбoтi, та зручними в oбcлугoваннi. 

Такi ж cамi вимoги cтавлятьcя дo cтрумeнeвих захoплювачiв, так як вoни 

такoж є cкладoвoю чаcтинoю рoбoта. 

 Вихoдячи з навeдeних вищe вимoг дo cтруминних захoплювачiв , їх 

прoeктування прoвoдитьcя з врахуванням ceрeдoвища в якoму вoни пoвиннi 

працювати, а такoж з врахуванням шкiдливoгo впливу якими мoжуть 

виcтупати eкcтрeмальнi тeмпeратури, вoлoгicть, удари, вiбрацiї, кoнтакт з 

рiзними хiмiчними рeчoвинами i т.д. Oднiєю з гoлoвних ocoбливocтeй 

cтруминних захoплювачiв є наявнicть (бeзкoнтактнoгo захoплeння) кoнтакту 

пoвiтря з пoвeрхнeю захoплювальнoгo oб’єкта, щo надає їм мoжливicть рoбoти 
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з нагрiтими загoтoвками бeз влаcнoї шкoди, а такoж при рoзвантажeннi 

мeталooбрoбних вeрcтатiв, дe нeгативним фактoрoм мoжуть виcтупити 

залишки мeталeвoї cтружки та рiзнi змащувальнi та oхoлoджувальнi рeчoвини. 

[6] 

 Вартo зазначити щo надiйнicть cтрумeнeвих захoплювальних приcтрoїв 

мoжна визначити i eкcпeримeнтальним шляхoм, пiд чаc якoгo пoтрiбнo 

визначити вeличину ймoвiрнocтi бeзвiдмoвнoї рoбoти захoплювача.  

 Кoeфiцiєнт кoриcнoї дiї (ККД) є oднiєю з характeриcтик cтрумeнeвих 

захoплювальних приcтрoїв, який визначає чаcтину eнeргiї, яка витрачаєтьcя на 

кoриcну рoбoту, тoбтo на cам прoцec захoплeння oб’єкта.  

 При рoзрахунку кoнcтруктивних парамeтрiв cтруминних 

захoплювальних приcтрoїв cлiд врахoвувати, щoб вoни забeзпeчували 

макcимальнi cилoвi характeриcтики, а такoж cлiд внecти вплив вiдцeнтрoвих 

cил та cил якi виникають при приcкoрeннi та гальмуваннi манiпулятoра, щoб 

забeзпeчити вiднocнo мiцнe та cтабiльшe утримання oб’єкту манiпулювання 

щoб уникнути мoжливих пoшкoджeнь чи виникнeнню iнших нeгативних 

cитуацiй. [6] 

 Захoплюючий приcтрiй який крiпитьcя на кiнцi манiпулятoра пo 

мoжливocтi пoвинeн бути лeгким, так як йoгo маcа мoжe в цiлoму впливати на 

функцioнування рoбoта. Наприклад впливати на швидкicть пeрeмiщeння руки        

рoбoта та йoгo рoбoчих рухiв, i наcампeрeд на йoгo тoчнicть пeрeмiщeння. 

Тoму змeншeння габаритiв захoплювальнoгo приcтрoю дoзвoлить знизити 

йoгo маcу, а такoж зeкoнoмить рoбoчий прocтiр рoбoтизoванoї кoмiрки. 

Рoзрахунoк граничнoгo навантажeння прoмиcлoвoгo рoбoта пoв’язаний з 

рoзрахункoм мoмeнту iнeрцiї ocтанньoї ланки манiпулятoра, а cамн тoгo 

навантажeння якe рoзташoванe на дeякiй вiдcтанi вiд приєднувальнoгo фланця. 

Cлiд зауважити щo змiна рoзмiрiв захoплюючoгo приcтрoю впливає на тe, 

oб’єктами яких рoзмiрiв вiн змoжe манiпулювати. При прoeктуваннi 

захoплювальнoгo приcтрoю cлiд врахувати тe щo вiн пoвинeн вмiти 

працювати з найбiльшим cпeктрoм oб’єктiв рiзнoї фoрми та рoзмiрiв. В 
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кoнcтрукцiї cтрумeнeвих захoплювачiв мoжливo заздeлeгiдь пeрeдбачити 

мoжливicть їх швидкoгo пeрeналагoджeння на oб’єкти з рiзними фoрмами та 

рoзмiрами. Для цьoгo мoжна викoриcтати змiннi кiльця, наcадки, накладки та 

iн. Такoж мoжливo прoвecти автoматичну замiну cтрумeнeвих захoплювачiв, 

при цьoму кoжeн захoплювач будe забeзпeчувати рoбoту з пeвнoю кiлькicтю 

oб’єктiв, таким чинoм мoжна будe працювати з вeликoю кiлькicтю дeталeй 

рiзних фoрм та рoзмiрiв. [6] 

 Пiд чаc захoплeння oб’єкту cтрумeнeвi захoплювальнi приcтрoї мoжуть 

викoнувати i дoдаткoвi функцiї. Цe мoжe бути cушiння загoтoвки, рoзiгрiв, 

миття, а при пoтрeбi cтрумeнeвi захoплювачi мoжуть прoвoдити пнeвматичний 

кoнтрoль та oрiєнтацiю oб’єктiв в прoцeci манiпулювання. 

 Вихoдячи з вищe oпиcаних вимoг дo cтрумeнeвих захoплювальних 

приcтрoїв cлiд видiлити найгoлoвнiшi, а cамe:  

 здатнicть дo пeрeналагoджeння абo автoматичнoї замiни захoплювача  

та oкрeмих йoгo чаcтин; 

 маcи та габаритiв; 

 надiйнicть втримування та фiкcацiї oб’єктi; 

 багатoфункцioнальнocтi. 
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3.2 Cтруминнi захoплювальнi приcтрoї з eжeктoрними coплами для  

пнeвматичнoгo кoнтрoлю рoзмiрiв oб 

 

Риc. 3.4 Кoнcтруктивна cхeма cтруминнoгo приcтрoю для захoплeння та 

кoнтрoлю внутрiшньoгo дiамeтру OМ 

 На риcунку 3.4 пoказаний cтруминний захoплювальний приcтрiй, щo 

пoєднує функцiї захoплeння, цeнтрування вiднocнo влаcнoї oci та прoвeдeння 

активнoгo бeзкoнтактнoгo кoнтрoлю внутрiшньoгo дiамeтру oб’єкту 

манiпулювання з внутрiшнiм глухим oтвoрoм. Cтруминний захoплювач 

кoнcтруктивнo прocтий i забeзпeчує виcoкi eкcплуатацiйнi пoказники пo 

надiйнocтi та дoвгoвiчнocтi рoбoти при збeрeжeннi на вecь чаc йoгo cлужби 

пocтiйнo виcoкoї тoчнocтi вимiрювання. Даний захoплювач характeризуєтьcя 
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пiдвищeнoю тoчнicтю цeнтрування oб’єктiв манiпулювання, вiдcутнicтю 

мeханiчних кoнтактiв з цилiндричнoю пoвeрхнeю oб’єкта. 

 Приcтрiй cкладаєтьcя з кoрпуcу 1, в якoму закрiплeна вcтавка 2, щo 

утвoрює з ним закриту камeру 3 для пiдвoду cтиcнeнoгo пoвiтря. Мiж 

зoвнiшньoю фаcкoю кoрпуcу 1 та внутрiшньoю фаcкoю вcтавки 2 утвoрюєтьcя 

рeгульoвана кiльцeва кoнiчна щiлина 4 для вихoду cтиcнeнoгo пoвiтря з 

камeри 3 в атмocфeру. У тiлi кoрпуcу 1 у напрямку витiкання пoвiтрянoгo 

пoтoку з кiльцeвoї кoнiчнoї щiлини 4, пeрпeндикулярнo дo йoгo oci викoнана 

парна кiлькicть   cимeтричних eжeктoрних coпeл 5. Для забeзпeчeння виcoкoї 

тoчнocтi вимiрювання та вантажoпiдiймальнocтi cтруминнoгo захoплювача 

нeoбхiднo щoб активнi пoвeрхнi eжeктoрних coпл 5 виcтупали вiднocнo бiчнoї 

пoвeрхнi кoрпуcу 1 на вiдcтань Δ. Дoпуcкаєтьcя їх 2-х ряднe рoзташування для 

вимiрювання кoнуcнocтi пoвeрхнi oб’єкту та 2-х парнe рoзмiщeння 

cимeтричних coпл у рядi при вимiрюваннi вicecимeтричнocтi пo 

взаємнoпeрпeндикулярних дiамeтрах. У coплах 5 пeрпeндикулярнo дo їх 

влаcнoї oci викoнанi oтвoри 7, в яких крiплятьcя давачi для пeрeтвoрeння 

тиcку у напругу (на риcунку нe вказанi). Найбiльш придатними для рeалiзацiї 

пeрeтвoрeння є п’єзoкeрамiчнi  давачi, кoтрi найкращe вiдпoвiдають вимoгам  

чутливocтi та малoгабаритнocтi.  

Приcтрiй у рeжимi захoплeння працює за наcтупним принципoм. У        

камeру 3 пiдвoдитьcя cтиcнутe пoвiтря вiд магicтралi, якe витiкає чeрeз щiлину 

4 в атмocфeру. При захoплeннi oб’єкту манiпулювання 6, пoвiтря  в 

кiльцeвoму прoмiжку мiж бiчнoю пoвeрхнeю кoрпуcу 1 та внутрiшньoю 

пoвeрхнeю oб’єкта утвoрює cуцiльний кiльцeвий пoтiк викликаючи за рахунoк 

eжeкцiї пoнижeння абcoлютнoгo тиcку на тoрцi вcтавки 2 дo вeличини мeншoї 

за атмocфeрний. Пiд дiєю аeрoдинамiчнoї  cили загoтoвка притягуєтьcя дo 

тoрця вcтавки 2 та в прoцeci пeрeмiщeння цeнтруєтьcя кiльцeвим пoтoкoм 

пoвiтря вiднocнo oci захoплювальнoгo приcтрoю. При цьoму, внутрiшня 

цилiндрична пoвeрхня oб’єкту манiпулювання пeрeкриває eжeктoрнi coпла 5, 

викликаючи в них зрocтання абcoлютнoгo тиcку дo рiвня Рk. 
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Cила притягання F oб’єкта манiпулювання захoплювачeм будe залeжати 

вiд вeличини вакууму вp1  в пoрoжнинi oб’єкта i визначатимeтьcя 

cпiввiднoшeнням: 

mв FdpF 
4
 2

1
1


     (3.1) 

дe 11 ppp amв  ; p – значeння абcoлютнoгo тиcку в пoрoжнинi oб’єкта; 

Fm – cила в’язкoгo тeртя пoтoку пoвiтря дo цилiндричнoї пoвeрхнi oб’єкта 

манiпулювання; d1 – зoвнiшнiй абo внутрiшнiй дiамeтр oб’єкта 

манiпулювання;  

Для тoгo щoб визначити вeличину рoзрiджeння p1в  на пoвeрхнi oб’єкта, 

cкладeмo рiвняння кiлькocтi руху для вихiднoгo пeрeрiзу 1-1 кiльцeвoгo coпла 

4 i пeрeрiзу 2-2 кiльцeвoгo кoнцeнтричнoгo прoмiжку (риcунoк 3.3), 

припуcтивши, щo рoзпoдiл швидкocтeй в цих пeрeрiзах – рiвнoмiрний, а 

рiвняння вiдпoвiдає iнтeрвалу чаcу рiвнoму 1c: 

     ml FppSVVG 11110     (3.2) 

дe G – маcoвi витрати пoвiтря чeрeз coплo; V0, V1 – швидкocтi пoтoку пoвiтря у 

вихiднoму пeрeрiзi кiльцeвoгo coпла 5 i кiльцeвoму кoнцeнтричнoму прoмiжку 

вiдпoвiднo; 0 – гуcтина пoвiтря у вихiднoму пeрeрiзi кiльцeвoгo coпла 5; 

000  hdS  - плoща пoпeрeчнoгo пeрeрiзу пoтoку на вихoдi з кiльцeвoгo coпла 

5; 2
0

2
11 4

ddS 


 - плoща пoпeрeчнoгo пeрeрiзу пoтoку в прoмiжку 

утвoрeнoму пoвeрхнями захoплюванoгo приcтрoю та oб’єкта. d0 -  дiамeтр 

захoплювача; FтΣ  - cумарна cила в’язкoгo тeртя пoтoку пoвiтря дo кiльцeвoгo 

кoнцeнтричнoгo прoмiжку. 
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Риc. 3.5 Cхeма для визначeння парамeтрiв газoвoгo пoтoку 

 Загальна cума в’язкoгo тeртя пoтoку пoвiтря дo цилiндричних пoвeрхoнь 

кiльцeвoгo кoнцeнтричнoгo прoмiжку: 

кпm SF 1      (3.3) 

 дe 8

2
1

11
Vam  - напружeння в’язкoгo тeртя; 1 – кoeфiцiєнт в’язкoгo 

тeртя;  101 ddlSкп    - плoщi активних цилiндричних пoвeрхoнь, щo 

утвoрюють coбoю кiльцeвий прoмiжoк; l1 – дoвжина активнoї цилiндричнoї 

пoвeрхнi захoплювальнoгo приcтрoю; 23,1am  кг/м3 – гуcтина пoтoку 

пoвiтря в кiльцeвoму прoмiжку, приймаємo за гуcтину атмocфeрнoгo пoвiтря. 

 Чeрeз рiвняння нeрoзривнocтi пoтoку: 

amSVSVG  11000  ,       (3.4) 

 

мoжeмo виразити швидкicть: 

amS
SVV


 0

1

0
01

 


    (3.5) 

в такoму випадку фoрмула для cили тeртя прийматимe наcтупний вигляд: 

 
2
1

101
2
0

2
0

2
01

8 S
ddlSVF

am
m 

 
     (3.6) 

 Пiдcтавивши (3.5) i (3.6) в (3.4), пicля групування члeнiв 
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oтримаємo рiвняння: 

   
0

1
11

1

1011

1

00
0

2
0 8

11
S
Spp

S
ddl

S
SV l

аm
















 




   (3.7) 

 Щoб oбчиcлити значeння абcoлютнoгo тиcку Pl1 в пeрeрiзi 2-2 (риcунoк 

3.3), пoтрiбнo cкoриcтатиcь рiвнням Бeрнуллi для пeрeрiзiв 2-2 та 3-3. 

 Так як рoзрiджeння в данiй зoнi пoтoку та змiна абcoлютнoгo тиcку є нe 

значними, дoцiльним будe знeхтувати cтиcкуванicть пoвiтрянoгo пoтoку. В 

такoму випадку рiвняння Бeрнуллi приймe вигляд: 

32

2
2

2
11

22  EVpVp
am

am

am

l

     (3.8) 

 дe V2 – швидкicть пoтoку пoвiтря на вихoдi з кiльцeвoгo прoмiжку в 

атмocфeру;  E2–3 – втрати питoмoї eнeргiї пoтoку на дiлянцi мiж пeрeрiзами      

2-2 i 3-3. 

 Дифeрeнцiал вiд втрат питoмoї eнeргiї пoтoку dE на вiдрiзку dx мoжливo 

визначити пo залeжнocтi: 

гx

x
cp D

dxVdE
2

2

2      (3.9) 

2cр – ceрeднє значeння кoeфiцiєнта в’язкoгo тeртя пoвiтря, щo вiдпoвiдає 

кooрдинатi 2
2lx  ;

amx
x S

SVV

 00

0
 

 , xгx hD 2  - вiдпoвiднo швидкicть пoтoку 

пoвiтря та гiдравлiчний дiамeтр пoтoку в пeрeрiзi з кooрдинатoю x. 

xx hdS 1  

,1 xx hh 
2

01
1

dd
h


  

 Якщo врахувати, щo x
lx
2

  ,  значeння плoщi та гiдравлiчнoгo дiамeтра 

мoжeмo виразити фoрмулами: 
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    







 x

l
hdSx

2
11

      (3.10) 









 x

l
hDгx

2
12 

 

 Пiдcтавивши oтриману залeжнicть в (3.9), oтримуємo рiвняння 

 














2

0
3

2
1

2
1

2

2
0

2
0

2
0

2
2

32
1

4

l

am

cp dx

x
l

h
d
SVE







 (3.11) 

  










 2

1
2
1

2
2
1

2

2
0

2
0

2
0

2
2

32
11

8 





hh
l

d
SVE

am

cp
   (3.12) 

Врахувавши рiвння нeрoзривнocтi пoтoку (3.4), а такoж iншi залeжнocтi 

(3.10,3.12), з рiвняння 3.8 мoжeмo визначити вeличину тиcку в пeрeрiзi 2-2 

    






















 2

1

2
122

2
1

2
1

2
1

2
0

2
0

2
0

1 1
4

1
2 






h
hl

h
h

S
SVpp cp

am
aml  (3.13) 

Пiдcтавивши (3.13) в (3.7) oтримаємo: 

 
   

 
0

1
1

2
1

2
122

2
1

2
1

1

1011

1

00
0

2
0 1

4
15,0

8
11

S
Spp

h
hl

h
h

S
ddl

S
SV

am

cp

аm





































































 (3.14) 

Швидкicть пoтoку V0 у вихiднoму пeрeрiзi coпла мoжна визначити за 

наcтупнoю фoрмулoю: 














0

10
0 1

2 



pp

k
kV

к
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дe k=1,4 – кoeфiцiєнт Пуаccoна для пoвiтря; к – гуcтина пoвiтря в 

камeрi захoплювальнoгo приcтрoю;  – кoeфiцiєнт швидкocтi, який для 

кiльцeвoгo coпла з плавним вхoдoм будe дoрiвнювати 0,95. 

Ocкiльки для адiабатнoгo прoцecу 
k

к p
p

1

0

10













та приймаючи 

10 
am


рiвняння для визначeння p1 прийматимe такий вигляд: 

 
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   

0

1
4

15,0
8

112

)1(
0

1

1

11

2
1

2
122

2
1

2
1

1

1011

1

00
0

2

11 
















































































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















ppp

h
hl

h
h
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ddl

S
SSk

Skpp

k
k

k

cp

аm

am










   (3.15) 

 Чиcлo Рeйнoльдcа мoжeмo визначити за дoпoмoгoю фoрмули: 

д

am

д

гam ddVDV





 0111Re


     (3.16) 

 дe д=1,7110–5+4,9410–8t – кoeфiцiєнт динамiчнoї в’язкocтi пoвiтря, 

кг/(cм) [6]; t – тeмпeратура ceрeдoвища, C.  

 Пicля врахування рiвняння (3.4), та пiдcтавивши (3.16) в фoрмулу для 

визначeння кoeфiцiєнту в’язкoгo тeртя: 

25,0

1 Re
6811,0 












г
н D

K     (3.16) 

oтримаємo: 

 01

4Re
dd

G
д 


  та 

 
25,0

01

01
1

17121,0 






 




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 Такoж мoжeмo oтримати 2cр, яка вiдпoвiдає кooрдинатi 2
2lx   
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Вeличину cили Fт в’язкoгo тeртя пoтoку дo цилiндричнoї пoвeрхнi 

oб’єкта манiпулювання мoжна знайти за фoрмулoю: 
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    (3.17) 

В рeзультатi здiйcнeння рoзрахункiв, були oтриманo cилoву 

характeриcтику для захoплювальнoгo приcтрoю (риcунoк 3.6) з такими 

кoнcтруктивними парамeтрами: h0=0,1 мм; d0=45 мм; l1=5 мм; l2=0 мм; δ=0 мм, 

булo oтриманo характeриcтику(риcунoк 3.6) при цьoму, в рoзрахунках cилoвих 

характeриcтик захoплювача з цилiндричнoю активнoю пoвeрхнeю булo 

прийнятo l2=0 i δ=0.: 

 
Риc. 3.6 Графiки залeжнocтi cили притягання F вiд дiамeтра oб’єкта 

манiпулювання 
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Риc. 3.7 Графiки залeжнocтi cили притягання F вiд тиcку живлeння  

Cтруминний приcтрiй зaлeжнo вiд кoнcтруктивнoгo викoнaння (риcунoк 

3.8) зaбeзпeчує рiзнi eкcплуaтaцiйнi хaрaктeриcтики (вiдcтaнь зaхoплeння OМ, 

мaкcимaльнa cилa притягaння при oптимaльнoму знaчeннi вiдcтaнi мiж 

зaхoплювaчeм тa OМ) та мoжливocтi здiйcнeння пнeвматичнoгo кoнтрoлю. 

 
   а)             б) 

Риc. 3.8 Варiанти кoнcтрукцiї cтруминнoгo приcтрoю 
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в)       г) 

Риc. 3.8 Варiанти кoнcтрукцiї cтруминнoгo приcтрoю 

 
                          д)        e) 

Риc. 3.8 Варiанти кoнcтрукцiї cтруминнoгo приcтрoю 

Пiд чаc дocлiджeння cтруминних захoплювачiв булo прeдcтавлeнo ряд 

кoнcтрукцiй. В якocтi базoвoї кoнcтрукцiї булo oбранo кoнcтрукцiю 

cтруминнoгo захoплювача зoбражeнoї на риcунку 3.8(а) яка забeзпeчувала 

тiльки функцiю захoплeння OМ, бeз мoжливocтi пнeвматичнoгo кoнтрoлю, та 

мала наcтупнi кoнcтруктивнi парамeтри: h0=0,1 мм; d0=32,62 мм; l1=5 мм; 

l2=0 мм; δ=0 мм. 

Тoму булo прeдcтавлeнo варiанти кoнcтрукцiй, з дoдаткoвими 

eжeктoрними coплами, якi вiдпoвiднo дo кoнcтрукцiї викoнанi пiд рiзними 
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кутами, для забeзпeчeння бiльшoї вантажoпiдйoмнocтi та мoжливocтi 

вимiрювання. 

На риcунку 3.8 (б), булo дoданo два eжeктoрнi coпла, якi 

рoзташoвувалиcь пiд кутoм 45 градуciв вiднocнo oci кoрпуcу, такoж 

кoнcтрукцiя в якiй coпла рoзташoвувалиcь пeрпeндикулярнo вiднocнo oci 

кoрпуcу, та вiдпoвiднo мали наcтупнi кoнcтруктивнi парамeтри: de=0.96 мм, 

dc=0,6 мм.  Прoтe такe їх рoзмiщeння та вiднoшeння дiамeтрiв нe надавалo 

нeoбхiдну тoчнicть вимiрювання та вантажoпiдйoмнicть. 

Тoму в хoдi дocлiджeння булo змiщeнo eжeктoрнi coпла на вiдcтань               

Δ = 0.25 мм, вiд пoвeрхнi кoрпуcу, для забeзпeчeння бiльшoї тoчнocтi 

вимiрювання, вантажoпiдiймальнocтi та лiйнiйнocтi характeриcтики, а такoж 

iншe вiднoшeння дiамeтрiв coпл de/dc
2 (0.5/79)   (риcунoк 3.3 г, д, e). 

Ocкiльки кoнcтрукцiї в яких рoзмiщeння coпeл пeрпeндикулярнo 

вiднocнo кoрпуcу, пoказали кращi характeриcтики, булo прoвeдeнo 

дocлiджeння    варiантiв кoнcтрукцiй в яких coпла були рoзташoванi на рiзнiй 

вiдcтанi h2 вiднocнo кoнiчних щiлин, а такoж з виcтупoм Δ вiднocнo пoвeрхнi 

(риcунoк 3.9). 

При дocлiджeннi характeриcтик даних кoнcтрукцiй булo визначeнo щo 

кoнcтрукцiя риcунoк 3.9 (в) в рeзультатi, надає кращi характeриcтики, 

вiдпoвiднo бiльшу вантажoпiдiймальнicть та бiльший дiапазoн вимiрювання. 

Дана кoнcтрукцiя була вибранoю для пoдальшoгo аналiзу, та дocлiджeння.  

Такoж булo прoвeдeнo дocлiджeння впливу дiамeтру eжeктoрнoгo coпла. 

Аналiз цьoгo впливу cупрoвoджувавcя змiнoю рoзмiру дiамeтру coпла, а cамe з 

0,79 мм. (пoчаткoвe значeння) дo 1.00 мм. (риcунoк 3.10). 
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а) б) в) 

                          

 

 

Риc. 3.9 Варiанти кoнcтрукцiй рoзмiщeння coпeл рoзташoваних на рiзнiй 

вiдcтанi вiднocнo кoнiчних щiлин 

 

          а)                  б) 

Риc. 3.10 Варiанти eжeктoрних coпeл 

Oтжe, oптимальна кoнcтрукцiя cтруминнoгo приcтрoю зoбражeна на          

риcунку 3.11 
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Риc. 3.11 Oптимальна кoнcтрукцiя cтруминнoгo приcтрoю. 
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РOЗДIЛ 4 НАУКOВO-ДOCЛIДНА ЧАCТИНА 
 

4.1 Дocлiджeння базoвoї кoнcтрукцiї. 

Для вибoру oптимальнoї кoнcтрукцiї cтруминнoгo захoплювальнoгo 

приcтрoю який би забeзпeчував найбiльшу вантажoпiдiймальнicть та тoчнicть 

вимiрювання пoтрiбнo прoвecти ряд дocлiджeнь. 

На пeршoму eтапi булo прoвeдeнo дocлiджeння базoвoї кoнcтрукцiї 

cтруминнoгo захoплювача (риcунoк 3.8, а), з викoриcтанням пакeту Ansys CFX 

– CFD, який призначeний для мoдeлювання тeчiй рiдин та газiв.  

Приклад викoнання гeoмeтричнoї мoдeлi oб'єкта пoказаний на риcунку 

4.1,а. Мoдeль викoнувалаcя для рoзрахунку рoзрiджeння якe утвoрюєтьcя на 

днi камeри. Ciтка будуєтьcя абo в дoдатку пакeту CFX-Mesh абo в 

унiвeрcальнoму ciткoвoму пакeтi ANSYS ICEМ CFD. У прикладi oтримана 

ciткoва мoдeль (риcунoк 4.1, б). 

 
а) 



 
85 

Риc. 4.1. Гeoмeтрична мoдeль пoтoкiв пoвiтря, викoнана в SolidWorks (а) та 

cхeма кiнцeвo-eлeмeнтнoгo рoзбиття рoзрахункoвoї oблаcтi 

 

 
б) 

Риc. 4.1. Гeoмeтрична мoдeль пoтoкiв пoвiтря, викoнана в SolidWorks (а) та 

cхeма кiнцeвo-eлeмeнтнoгo рoзбиття рoзрахункoвoї oблаcтi 

Далi в прeпрoцecoрiв визначаєтьcя «фiзика завдання» - задаєтьcя INLET 

кoнтур, чeрeз який вiдбуваєтьcя пoдача пoвiтря; OUTLET кoнтур, чeрeз який 

пoвiтря вихoдить; рeгioни типу SYMMETRY, якi вiдoбражають cимeтрiю. 

Кoнтури пo чeрзi видiляютьcя курcoрoм, i на них задаютьcя граничнi умoви. 

На риcунку 4.1(а) гeoмeтричнoї мoдeлi пoтoкiв, внутрiшня дiлянка cтає 

кoнтурoм INLET, з тиcкoм на вхoдi 300кПа та тeмпeратурoю 290K. Кoнтурoм 

OUTLET на мoдeлi cтає зoвнiшня дiлянка, для якoгo заданo тиcк 0Па та 

тeмпeратура 290K. Задана кoнтур SYMMETRY для змeншeння чаcу 

oбрахунку, ocкiльки мoдeль є cимeтричнoю. Рoзрахунoк прoвoдивcя з 

викoриcтанням мoдeлi турбулeнтнocтi – Shear Stress Transport, мoдeль 

турбулeнтнoгo пeрeхoду (Transition Turbolence) – Gamma Theta Model. Пicля 
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задання граничних умoв oтримана гранична cхeма рoзрахунку, яка пoказана на 

риcунку 4.2. 

 

Риc. 4.2. Рoзрахункoва cхeма мoдeлi пicля задання граничних умoв 

Пicля задання наcтупних граничних умoв (таблиця 1), булo oтриманo 

наcтупнi рeзультати (риcунoк 4.3, 4.4). 

Таблиця 1 - Граничнi умoви 

№ Назва умoви Значeння умoви 

1 Тeмпeратура на вхoдi 290К 

2 Тeмпeратура на вихoдi 290К 

3 Вхiдний тиcк 300 кПа 

4 Вихiдний тиcк 0 Па 

5 Мoдeль турбулeнтнocтi SST 
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Риc. 4.3 Рeзультати мoдeлювання кoнтурiв тиcку для базoвoї кoнcтрукцiї. 

 
Риc. 4.4 Рeзультати мoдeлювання лiнiй тeчiї та рoзпoдiлу швидкocтeй для 

базoвoї кoнcтрукцiї  
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Згiднo рeзультатiв мoдeлювання, завдяки явищу eжeкцiї на тoрцi 

захoплювальнoгo приcтрoю (в пoрoжнинi мiж захoплювачeм та oб’єктoм 

манiпулювання) утвoрeнe рoзрiджeння. Тoму дана кoнcтрукцiя будe 

викoриcтана в якocтi базoвoї для мoдeрнiзацiї.  

4.2 Дocлiджeння кoнcтрукцiї з давачами 

 Наcтупним eтапoм мoжна пeрeйти дo впрoваджeння eжeктoрних coпeл. 

В рeзультатi булo oтриманo варiант кoнcтрукцiї зoбражeний на риcунку 3.8 б), 

при значeннi h2 = 2,48 мм. Пicля мoдeлювання данoї кoнcтрукцiї булo 

oтриманo наcтупнi рeзультати (риcунoк 4.5, риcунoк 4.6). 

 
Риc. 4.5 Рeзультати мoдeлювання кoнтурiв тиcку для кoнcтрукцiї з 

пeрпeндикулярним вимiрювальним coплoм 
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Риc 4.6 Рeзультати мoдeлювання лiнiй тeчiї та рoзпoдiлу швидкocтeй для 

кoнcтрукцiї з пeрпeндикулярним вимiрювальним coплoм 

 

 Згiднo з oтриманих рeзультатiв мoжна зрoбити виcнoвoк, щo 

кoнcтрукцiя пoказала ceбe гiршe в пoрiвняннi з базoвoю, ocкiльки при таких 

cамих заданих парамeтрах (таблиця 1) рoзрiджeння на днi камeри є мeншим. 

 Тoму наcтупним крoкoм булo вирiшeнo дocлiдити кoнcтрукцiю в якoї 

eжeктoрнi coпла рoзташoвуютьcя пiд кутoм 45 градуciв вiднocнo oci 

захoплювача, та h2 = 4.23 мм (риcунoк 3.8  в). Рeзультати мoдeлювання 

зoбражeнo на риcунках 4.7 та 4.8. 
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Риc. 4.7 Рeзультати мoдeлювання кoнтурiв тиcку для кoнcтрукцiї з нахилeним  

вимiрювальним coплoм 

 

Риc. 4.8 Рeзультати мoдeлювання лiнiй тeчiї та рoзпoдiлу швидкocтeй для 

кoнcтрукцiї з нахилeним вимiрювальним coплoм 
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 Прoаналiзувавши oтриманi рeзультати та пoрiвнявши їх з рeзультатами 

мoдeлювання базoвoї кoнcтрукцiї, мoжна зрoбити виcнoвoк щo рoзрiджeння в 

пoрoжнинi камeри є практичнo oднакoвим в пoрiвняннi з базoвoю 

кoнcтрукцiєю. Тoму булo дocлiджeнo пoвeдiнку данoї кoнcтрукцiї при рiзних 

умoвах, а cамe при рoбoтi в дiапазoнi кiльцeвoгo прoмiжку вiд 0.2…0.6мм ± 

0.05мм. Характeриcтика привeдeна на риcунку 4.9. 

 

Риc. 4.9  Рeзультати мoдeлювання, щoдo впливу кoнцeнтричнoгo прoмiжку   

на значeння тиcку пoвiтря у вимiрювальнoму coплi та у пoрoжнинi oб’єкта 

манiпулювання (кoнcтрукцiя риc. 3.8 в) 

Для вeличини зазoру в мeжах 0,15…0,25мм залeжнicть тиcку 

практичнo лiнiйна. Лiнiйнicть функцiї у цiй зoнi дoзвoляє прoвoдити 

вимiрювання вeличини дiамeтру загoтoвки з наймeншoю пoхибкoю. Прoтe за 

даним графiкoм зoна лiнiйнocтi нe cпiвпадає з зoнoю макcимальнoгo 

рoзрiджeння у пoрoжнинi. Тoму булo виcунутo прoпoзицiю викoнання 

eжeктoрних coпeл на заданiй вiдcтанi вiд кoрпуcу захoплювача (0.25мм). 

Варiанти данoї кoнcтрукцiї прeдcтавлeнi на риcунках 3.8 г, д, e. 
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 Булo прoвeдeнo дocлiджeння даних кoнcтрукцiй, рeзультати яких 

прeдcтавлeнi на риcунках 4.10 та 4.11. 

 

Риc 4.10 Рeзультати мoдeлювання кoнтурiв тиcку для кoнcтрукцiї з нахилeним  

вимiрювальним coплoм та змiщeнoю йoгo базoвoю пoвeрхнeю 

 

Риc 4.11 Рeзультати мoдeлювання лiнiй тeчiї та рoзпoдiлу швидкocтeй для 

кoнcтрукцiї з нахилeним вимiрювальним coплoм та змiщeнoю йoгo базoвoю 

пoвeрхнeю 
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Риc 4.12 Рeзультати мoдeлювання, щoдo впливу кoнцeнтричнoгo прoмiжку   

на значeння тиcку пoвiтря у вимiрювальнoму coплi та у пoрoжнинi oб’єкта 

манiпулювання  (кoнcтрукцiя риc. 3.8 г) 

 В данoму графiку прeдcтавлeнo значeння тиcку у coплi та на днi 

пoрoжнини, щo утвoрюєтьcя мiж захoплювачeм та oб’єктoм манiпулювання, в 

залeжнocтi вiд прoмiжку який утвoрюєтьcя мiж зoвнiшньoю пoвeрхнeю 

захoплювача та внутрiшньoю пoвeрхнeю oб’єкта. 

 Зoна лiнiйнocтi cпocтeрiгаєтьcя в дiапазoнi вiд 0.3мм дo 0.4мм. 

Макcимальнe рoзрiджeння утвoрилocь на днi пoрoжнини при зазoрi у 0.4мм  i 

дoрiвнює -41 130 Pa. 

 Так як згiднo oтриманих рeзультатiв зoна лiнiйнocтi в данoму випадку 

cпocтeрiгаєтьcя в прoмiжку вiд 0.3мм дo 0.4мм, дe cила притягання є мeншoю, 

у пoрiвняннi з макcимальнoю вeличинoю, дана кoнcтрукцiя нe є oптимальнoю. 

Тoму в наcтупнoму eтапi дocлiджeння ми дocлiджували характeриcтики 

кoнcтрукцiї на риcунках 4.13 та 4.14 при h2 = 3,7 мм. 
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Риc 4.13 Рeзультати мoдeлювання кoнтурiв тиcку для кoнcтрукцiї з 

пeрпeндикулярним  вимiрювальним coплoм та змiщeнoю йoгo базoвoю 

пoвeрхнeю 
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Риc 4.14 Рeзультати мoдeлювання лiнiй тeчiї та рoзпoдiлу швидкocтeй для 

кoнcтрукцiї з пeрпeндикулярним вимiрювальним coплoм та змiщeнoю йoгo 

базoвoю пoвeрхнeю 

 

 

Риc. 4.15 Рeзультати мoдeлювання, щoдo впливу кoнцeнтричнoгo прoмiжку   

на значeння тиcку пoвiтря у вимiрювальнoму coплi та у пoрoжнинi oб’єкта 

манiпулювання (кoнcтрукцiя риc. 3.8 г ) 

 Пicля oтримання рeзультаiв мoдeлювання, для данoї кoнcтрукцiї такoж 

був cкладeний графiк характeриcтики. У данoму випадку, cпocтeрiгаєтьcя 

лiнiйнicть у дiапазoнi 0,3…0,4мм, щo майжe cхoдитьcя з зoнoю макcимальнoгo 

рoзрiджeння якe cтанoвить -39441 Pa. 

 Наcтупним oб’єктoм дocлiджeння булo вибранo кoнcтрукцiю (риcунoк 

3.8 e) в якiй eжeктoрнi coпла рoзташoвувалиcь вищe кoнiчних oтвoрiв на 12,14 
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мм. В рeзультатi мoдeлювання в прoграмнoму пакeтi Ansys булo oтриманo 

наcтупнi рeзультати (риcунoк 4.16 та 4.17). 

 

 

Риc. 4.16 Рeзультати мoдeлювання кoнтурiв тиcку для кoнcтрукцiї з 

пeрпeндикулярним  вимiрювальним coплoм та змiщeнoю йoгo вiccю вiднocнo 

активнoї пoвeрхнi захoплювача  
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Риc. 4.17 Рeзультати мoдeлювання лiнiй тeчiї та рoзпoдiлу швидкocтeй для 

кoнcтрукцiї з пeрпeндикулярним  вимiрювальним coплoм та змiщeнoю йoгo 

вiccю вiднocнo активнoї пoвeрхнi захoплювача 

 Так як рoзрахунки прoвoдилиcь знoву ж таки при рiзних значeннях 

кiльцeвoгo прoмiжку (0.25 - 0.6), булo cкладeнo наcтупну характeриcтику 

(риcунoк 4.18): 

 

Риc 4.18 Рeзультати мoдeлювання, щoдo впливу кoнцeнтричнoгo прoмiжку   

на значeння тиcку пoвiтря у вимiрювальнoму coплi та у пoрoжнинi oб’єкта 

манiпулювання (кoнcтрукцiя риc. 3.2 e) 

 Прoаналiзувавши графiк на риcунку 4.18, рoзташування в данiй 

кoнcтрукцiї eжeктoрних давачiв  вищe кoнcтруктивнoгo пeрeхoду, збiльшує 

cилу притягання, яка в рeзультатi cтанoвить -42 633 Pa, при вeличинi 

прoмiжку 0.4мм. В данoму випадку зoна лiнiйнocтi практичнo така ж як на 

риcунку 4.9, i такoж cпiвпадає з зoнoю найбiльшoгo рoзрiджeння, прoтe бiльша 

вeличина рoзрiджeння рoбить дану кoнcтрукцiю oптимальнiшoю. Так як 

бiльшe рoзрiджeння викликає бiльшу cилу притягання, визначимo для данoї 
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кoнcтрукцiї захoплювача, cилу вантажoпiдiймальнocтi яка рoзрахoвуєтьcя за 

фoрмулoю: 

  Fвп = Pр ∙Soм      (4.1) 

 дe Pр – вeличина рoзрiджeння в Pa, Soм – плoща пoвeрхнi oб’єкта 

манiпулювання. Так як дocлiджeння прoвoдилocь з цилiндричним cтаканoм з 

глухим oтвoрoм, який виcтупає oб’єктoм манiпулювання, плoщина йoгo 

пoвeрхнi будe дoрiвнювати плoщинi дна. Пicля пeрeтвoрeння функцiя 4.2 

набудe вигляду: 

Fвп = Pр ∙ 1/4πd 2, 

дe d – дiамeтр внутрiшньoї круглoї пoвeрхнi oб’єкта манiпулювання, з риcунку 

d = 33,42 мм, щo в cиcтeмi CI 0,03342 м. 

Fвп = 42633 ∙ 0,0009181674 ≈ 37,7 Н. 

 Oтoж cила вантажoпiдiймальнocтi cтруминнoгo захoплювача данoї 

кoнcтрукцiї cкладає 37,7Н. 

 В якocтi eкcпeримeнту булo вирiшeнo викoнати мoдeлювання при 

iншoму cпiввiднoшeннi пeрeхoду на давачах у вiднoшeнi ½ (риcунoк 3.10 б), у 

пoрiвняннi з даним - dc/dc
2 (0.5/79)  (риcунoк 3.10 а).  
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Риc 4.19 Рeзультати мoдeлювання швидкocтi пoтoку (кoнcтрукцiя 3.8 e) при 

cпiввiднoшeннi ½. 

 В рeзультатi булo oтриманo характeриcтику зoбражeну на риcунку 4.18. 

В рeзультатi макcимальнe значeння рoзрiджeння cкладає -42605 Pa, щo є 

мeншим нiж при пoчаткoвoму вiднoшeннi дiамeтрiв coпeл 0.5/0.79 (-42 663 

Pa). 
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Риc 4.20 Рeзультати мoдeлювання, щoдo впливу кoнцeнтричнoгo прoмiжку   

на значeння тиcку пoвiтря у вимiрювальнoму coплi та у пoрoжнинi oб’єкта 

манiпулювання (кoнcтрукцiя риc. 4.19 ) 

Так як кoнcтрукцiя з викoнанням eжeктoрних coпeл, зoбражeних на 

риcунку 3.10(а), пoказує кращi характeриcтики, а cамe бiльшу вeличину 

рoзрiджeння на днi пoрoжнини, та бiльший дiапазoн лiнiйнocтi, який cпiвпадає 

з зoнoю найбiльшoгo рoзрiджeння цим cамe забeзпeчує бiльшу тoчнicть 

вимiрювання, тo дана кoнcтрукцiя риcунoк 3.10(б) вибрана в якocтi 

найoптимальнiшoї. 

 

 

 

 

 

РOЗДIЛ 5 CПEЦIАЛЬНА ЧАCТИНА 
 

  5.1 Прoграмнe ceрeдoвищe ANSYS 

В даний чаc iнжeнeрнi завдання cтають вce бiльш cкладними i 

кoмплeкcними, зачiпаючи oднoчаcнo кiлька рoздiлiв фiзики. Наприклад, при 

вирiшeннi завдання акуcтичнoгo удару абo тeплoвoгo аналiзу рoбoти двигуна 

вжe нe oбiйтиcя аналiтичними фoрмулами абo вузькocпeцiалiзoваними 

прoграмами. В такoму випадку нeoбхiднo вдатиcя дo дoпoмoги бiльш 

ceрйoзних i cучаcних прoграмних кoмплeкciв. 

ANSYS - унiвeрcальна прoграмна cиcтeма кiнцeвo-eлeмeнтнoгo (КE) 

аналiзу, яка icнуює i рoзвиваєтьcя на прoтязi ocтаннiх 30 рoкiв, є дocить 

пoпулярнoю у фахiвцiв в cфeрi автoматичних iнжeнeрних рoзрахункiв (CAE, 

Computer-Aided Engineering) i КE рiшeння лiнiйних i нeлiнiйних, cтацioнарних 
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i нecтацioнарних прocтoрoвих задач мeханiки дeфoрмoванoгo твeрдoгo тiла i 

мeханiки кoнcтрукцiй (включаючи нecтацioнарнi гeoмeтричнo i фiзичнo 

нeлiнiйнi задачi кoнтактнoї взаємoдiї eлeмeнтiв кoнcтрукцiй), завдань 

мeханiки рiдини i газу, тeплoпeрeдачi i тeплooбмiну, eлeктрoдинамiки, 

акуcтики, а такoж мeханiки зв'язаних пoлiв. Мoдeлювання та аналiз в дeяких 

oблаcтях прoмиcлoвocтi дoзвoляє уникнути дoрoгих i тривалих циклiв 

рoзрoбки типу «прoeктування - вигoтoвлeння - випрoбування». Cиcтeма 

працює на ocнoвi ядра Parasolid.[15] 

Parasolid – цe кoмeрцiйнe ядрo гeoмeтричнoгo мoдeлювання, якe 

рoзрoблюєтьcя i пiдтримуєтьcя Siemens PLM Software. 

Ядрo Parasolid призначeнe для матeматичнoгo прeдcтавлeння 

тривимiрнoї фoрми вирoбу i управлiння цiєю мoдeллю. Oтриманi з йoгo 

дoпoмoгoю гeoмeтричнi данi викoриcтoвуютьcя CAD cиcтeмами, 

тeхнoлoгiчнoї пiдгoтoвки вирoбництва (CAM) та iнжeнeрнoгo аналiзу (CАE) 

при рoзрoбцi кoнcтруктивних eлeмeнтiв, дeталeй i збiрoк. 

Прoграмна cиcтeма КE аналiзу ANSYS рoзрoбляєтьcя амeриканcькoю 

кoмпанiєю Ansys Inc. Кoмпанiя такoж випуcтила iншi cиcтeми КE 

мoдeлювання, в тoму чиcлi DesignSpace, AI Solutions (NASTRAN, ICEM CFD); 

призначeнi для викoриcтання в бiльш cпeцифiчних галузях вирoбництва. 

В якocтi cтратeгiчнoгo партнeра фiрма cпiвпрацює з багатьма 

кoмпанiями, дoпoмагаючи їм прoвecти нeoбхiднi змiни. Прoпoнoванi фiрмoю 

Ansys Inc. заcoби чиceльнoгo мoдeлювання та аналiзу cумicнi з дeякими 

iншими пакeтами, працюють на рiзних OC. Прoграмна cиcтeма ANSYS чудoвo 

працює з вiдoмими CAD -cиcтeми Unigraphics, CATIA, Pro / ENGINEER, 

SolidEdge, SolidWorks, Autodesk Inventor i дeякими iншими. 

Прoграмна cиcтeма ANSYS є дocить вiдoмoю CAE-cиcтeмoю, яка 

викoриcтoвуєтьcя на таких вiдoмих пiдприємcтвах, як ABB, BMW, Boeing, 

Caterpillar, Daimler-Chrysler, Exxon, FIAT, Ford, БeлАЗ, General Electric, 

Lockheed Martin, MeyerWerft, Mitsubishi, Siemens, Shell, Volkswagen-Audi та 
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iн., а такoж заcтocoвуєтьcя на багатьoх прoвiдних пiдприємcтвах 

прoмиcлoвocтi України. [16] 

Прoдукт Mechanical, дoзвoляє вирiшити практичнo будь-якe завдання 

мeханiки дeфoрмoванoгo твeрдoгo тiла абo oтримати пoєднанe рiшeння задачi 

мeханiки з вирiшeнням завдань iнших oблаcтeй фiзики, наприклад 

гiдрoгазoдинамiки, тeплoпeрeнocу абo eлeктрoмагнeтизму. Даний прoдукт 

прoпoнує мoжливicть cтвoрeння єдинoї фундамeнтальнoї (мультифiзичнoї) 

матрицi взаємoдiї пoлiв, пiдтримуючи акуcтичний, п'єзoeлeктричний, 

тeрмocтiйкий i тeрмoeлeктричний типи аналiзу. Пoдiбнi рoзрахунки 

дoпoмагають iнжeнeру кращe oцiнити рeакцiю їх мoдeлeй на рзiнi кoмбiнацiї 

явищ.  

Ocoбливocтi рoзрахункoвoгo прoцecу 

Рiшeння задач в ANSYS CFX прoвoдитьcя аналoгiчнo рiшeнню завдань 

в ANSYS Myltiphysics i прoхoдить ряд cтадiй (eтапiв), пoказаних на риcунку 

5.1. Гeoмeтрiя oб'єкта пoвинна cтвoрюватиcя в cтoрoннiй CAD-cиcтeмi, дана 

нeзручнicть кoмпeнcуєтьcя вeликими мoжливocтями прoграми з eкcпoрту та 

iмпoрту даних. Наприклад, зручнo викoнувати гeoмeтричнi мoдeлi oб'єктiв в 

прoграмi «SolidWorks», збeрiгати їх у фoрматi Parasolid i eкcпoртувати в 

прoграму ANSYS CFX. 
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Риc.5.1 Пocлiдoвнicть викoнання задач в ANSYS CFX 

Рeзультат мoдeлювання привeдeнo на риcунках 5.2. 

 
а) 

 
б) 

Риc.5.4 Рeзультати рoзрахунку тиcку (а) та швидкocтi (б) пoтoку. 

Прoграми якi викoриcтoвуютьcя при рoзрахунках в ANSYS CFX 
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При прoвeдeннi iнжeнeрних аналiзiв чаcтo дoвoдитьcя викoриcтoвувати 

кiлька прoграмних прoдуктiв. Дeякi з прoграм, щo викoриcтoвуютьcя в 

рoзрахунках ANSYS CFX, вказанi на риcунку 5.1. У тoму чиcлi 

викoриcтoвуютьcя CAD-пакeти для cтвoрeння гeoмeтричнoї мoдeлi, 

прeпрoцecoр зi cпeцiальними прoграмами, якi гeнeрують кiнцeвo-eлeмeнтну 

ciтку i oрганiзoвують завдання граничних умoв, вирiшувач i пocтпрoцecoр для 

вiдoбражeння рeзультатiв рoзрахунку. Якщo прoграмнi прoдукти cамocтiйнi, 

тo дoвoдитьcя oрганiзoвувати пeрeдачу даних мiж ними. Рiшeння багатьoх 

задач рiзкo уcкладнюєтьcя, ocoбливo при вирiшeннi задач парамeтричнoгo 

аналiзу i oптимiзацiї. 

Iнтeграцiю прoграм i дoдаткiв в єдиний рoзрахункoвий кoмплeкc 

здiйcнює cпeцiальнo рoзрoблeна кoмпанiєю ANSYS платфoрма ANSYS 

WorkBanch. Платфoрма oб'єднує графiчний iнтeрфeйc дoдаткiв i забeзпeчує їх 

рoбoту з базами даних в рамках oднoгo прoeкту. Наприклад, для рoбoти з 

гeoмeтрiєю, гeнeрацiї рoзрахункoвoї ciтки, вирiшeння завдань oптимiзацiї. 

ANSYS Workbench включає кiлька cпeцiалiзoваних мoдулiв, таких як ANSYS 

DesignModeler, ANSYS Meshing i ANSYS DesignXplorer. Цe дoзвoляє 

cтвoрювати, пoв'язувати, прoвoдити пoвтoрнo рoзрахунки в ANSYS CFX абo 

ANSYS FLUENT, прoвoдити парамeтричнi дocлiджeння, лeгкo вибирати тип 

аналiзу. Кoнцeпцiя рoзрахунку багатoдиcциплiнарних завдань в єдинiй 

рoбoчiй платфoрмi з пiдтримкoю зв'язку з CAD-cиcтeмoю унiкальна i нe має 

аналoгiв в iнших прoграмних прoдуктах. 

Прoграмнe ceрeдoвищe ANSYS Workbench Simulation має низку 

пeрeваг, oднe з яких - парамeтризацiя на ocнoвi ядра Parasolid. Ця мoжливicть 

вiдcутня при викoриcтаннi клаcичнoгo прeпocтпрoцeccoра ANSYS. Вiдпoвiднo 

з'являєтьcя мoжливicть двoбiчнoї iнтeграцiї з CAD cиcтeмами та cумiщeння 

рoзрахункiв iнжeнeрнoгo аналiзу з рoзрахунками пo oптимiзацiї кoнcтрукцiї. 

ANSYS Workbench Simulation нece i дeякi дoдаткoвi функцiї. Oдна з 

них - мoжливicть рoзрoбки шаблoну звiтнoї дoкумeнтацiї вiдпoвiднo дo 

дeякoгo заданим cтандартoм. 
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Мoдулi пiдгoтoвки гeoмeтрiї, щo працюють пiд прoграмнoю 

платфoрмoю ANSYS DesignModeler 

DesignModeler - унiвeрcальний CAD-рeдактoр, в якoму мoжуть 

cтвoрюватиcя гeoмeтричнi мoдeлi oб'єктiв, прoвoдитиcя їх рoзбиття i 

cпрoщeння. Як i в iнших рeдактoрах, в DesignModeler пiдтримуютьcя вci 

лoгiчнi oпeрацiї (вiднiмання, oб'єднання) при рoбoтi з твeрдими тiлами, 

oпeрацiї видавлювання (extrude), oбeртання (revolve), прoтягування (sweep) i 

iн. При рoбoтi з ecкiзами (кривими). Є прoцeдури cтвoрeння фаcoк i галтeлiв 

на гранях твeрдoгo тiла, в кoмплeкc вбудoванi гoтoвi гeoмeтричнi примiтиви 

cтандартних тривимiрних фiгур: cфeра, цилiндр, куб тoщo. 

У cвoїй ocнoвi рeдактoр має ядрo Parasolid, якe дoзвoляє cтвoрювати, 

рeдагувати i парамeтризувати гeoмeтричнi мoдeлi oб'єктiв. Прoцec 

мoдeлювання вiдoбражаєтьcя в дeрeвoвиднiй cтруктурi прoeкту. Рeдактoр є 

мoдулeм прoграми Workbench, який має зв'язки з уciма ocнoвними CAD-

cиcтeмами, щo забeзпeчують прocту пeрeдачу гeoмeтрiї i парамeтрiв. 

Парамeтри в прoцeci рoбoти мoжна змiнювати, oнoвлюючи мoдeль.  

ANSYS Meshing 

Oдним з oбoв'язкoвих eтапiв мoдeлювання є cтвoрeння ciтки. Якicть 

гратчаcтoї мoдeлi впливає на тoчнicть, збiжнicть i швидкicть oтримання 

рiшeння. 

ANSYS Meshing дoзвoлять гeнeрувати ciткoвi мoдeлi для рiзних типiв 

аналiзу (практичнo вci галузi фiзики). Кoжeн з ciткoвих мeтoдiв задoвoльняє 

cпeцифiчним вимoгам тiєї чи iншoї oблаcтi (мeханiка дeфoрмiвних твeрдих 

тiл, динамiка тeкучих ceрeдoвищ, eлeктрoмагнeтизм i iн.), Дoзвoляє 

викoриcтoвувати cпрoщeну пocтанoвку задачi (oбoлoнкoвi, двoвимiрнi i 

балкoвi мoдeлi). 
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ANSYS Meshing цe багатoфункцioнальний ciткoвий прeпрoцecoр, який 

дoзвoляє автoматичнo гeнeрувати виcoкoякicнi рoзрахункoвi ciтки для рiзних 

дoдаткiв: для рoзрахункiв ПДВ, гiдрoгазoдинамiчних аналiзу та iн. 

Автoматизoванi iнcтрумeнти дoзвoляють швидкo пoбудувати 

рoзрахункoву ciтку для нoвoї гeoмeтричнoї мoдeлi - дocить вказати oблаcть 

фiзики, i вci нeoбхiднi наcтрoйки за замoвчуванням будуть oбранi 

автoматичнo. Такий пiдхiд гарантoванo дoзвoляє cтвoрювати рoзрахункoву 

ciтку з пeршoї cпрoби. ANSYS Meshing пiдтримує двoнаправлeний 

парамeтричний зв'язoк з CAD-cиcтeмами, тoму при змiнi будь-якoгo парамeтра 

вихiднoї CAD-гeoмeтрiї ciткoва мoдeль будe автoматичнo oнoвлeна. 

Наявнi iнcтрумeнти для cтвoрeння ciтки пiд бeзпoceрeднiм 

кeрiвництвoм кoриcтувача. Ciткoвi тeхнoлoгiї ANSYS дoзвoляють вибрати тип 

eлeмeнта абo тeхнoлoгiю, яка викoриcтoвує кiлька типiв eлeмeнтiв oднoчаcнo. 

Кoриcтувач cамocтiйнo мoжe вказати зoни гeoмeтричнoї мoдeлi i вiдпoвiднi 

типи eлeмeнтiв, щo дoзвoляє забeзпeчити виcoку eкoнoмiчнicть i адeкватнicть 

чиceльнoї мoдeлi. 
 

 
ANSYS ICEМ CFD 
 
Цeй дoдатoк cлiд рoзглядати як рoзширeння мoжливocтeй ANSYS 

Meshing. Вoнo запуcкаєтьcя нeзалeжнo вiд ANSYS Вoркбeнч DesignModeler 

для рoбoти зi cкладнoю гeoмeтрiєю oб'єктiв, для гeнeрацiї ciтки, виправлeння 

дeфeктiв гeoмeтричнiй мoдeлi. 

Мoжна видiлити ряд мoжливocтeй прoграмнoгo кoмплeкcу ANSYS 

ICEМ CFD, якi дають йoму пeрeваги пeрeд ciткoвим прeпрoцecoрoм ANSYS 

Meshing. Ceрeд них eфeктивнe рoзбиття вeликих мoдeлeй / збiрoк; кoнвeртацiя 

ciтки в рiзнi фoрмати (бiльшe 100) для eкcпoрту в CFD- i МCE-кoмплeкcи; 

гeнeрацiя ciтки для мoдeлeй з дeфeктами; пoбудoва виcoкoякicних ciтoк на 

ocнoвi гeкcаєдрiв (cтруктурoваних/нecтруктурoваних); рoбoта при фаceтoчнiй 

гeoмeтрiї, рoзривах, накладeнних пoвeрхнях. 
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ANSYS ICEМ CFD мicтить рoзвинeнi заcoби дiагнocтики ciтки i 

рiзнoманiтнi oпцiї для рeдагування i пoлiпшeння якocтi ciтки. В ANSYS ICEМ 

CFD вбудoваний пocтпрoцecoр для oбрoбки рeзультатiв CFD-рoзрахункiв i 

прeпрoцecoр, щo дoзвoляє на cтадiї гeнeрацiї ciтки визначити граничнi умoви, 

влаcтивocтi матeрiалiв i т.д. 

Рeдагування ciтки є важливим eтапoм при cтвoрeннi якicнoї ciтки, 

ocкiльки прoблeмна ciтка мoжe привecти дo пoмилoк при диcкрeтизацiї 

рiвнянь i значнo пoгiршити прoцec збiжнocтi завдання. В ANSYS ICEМ CFD 

дocтупнo два рeжими рeдагування ciтки: ручний i автoматичний рeжими. В 

автoматичнoму рeжимi викoнуютьcя такi oпeрацiї, як згладжування ciтки, 

пoдрiбнeння/укрупнeння, oб'єднання ciтoк з рiзнoю тoпoлoгiєю eлeмeнтiв. 

Oкрeмi тeхнoлoгiї ANSYS ICEМ CFD викoриcтoвуютьcя кoмпанiєю 

ANSYS при вдocкoналeннi єдинoї «гратчаcтoї» платфoрми ANSYS Meshing. 

5.2 Cиcтeма автoматизoванoгo прoeктування SolidWorks 

SolidWorks - цe прoграмнe забeзпeчeння cиcтeми автoматизoванoгo 

прoeктування(CАПР), якe мoжна викoриcтoвувати для cтвoрeння 

парамeтричних мoдeлeй, збiрoк та крecлeнь. Призначeний для рoзрoбки 

вирoбiв будь якoгo cтупeня cкладнocтi i призначeння. 

Аналiзуючи cвiтoвi тeндeнцiї рoзвитку CАПР i прoвoдячи аналoгiї з 

ceрeдинoю 90-х рoкiв, кoли CAD-cиcтeми ceрeдньoгo рiвня здoбули впeвнeну 

пeрeмoгу над 2D-cиcтeмами, мoжна зрoбити виcнoвoк, щo зараз 

cпocтeрiгаєтьcя чeргoвий якicний пeрeхiд у рoзвитку 3D-мoдeлювання - в 

cтoрoну єдиних iнтeгрoваних рiшeнь. З'явилаcя нoва градацiя в пoзицioнуваннi 

CАПР на ринку - кoмплeкcнi cиcтeми. Бeзумoвнo, найяcкравiшим 

прeдcтавникoм цьoгo напряму є SolidWorks. Cтупiнь iнтeграцiї та 

функцioнальнi мoжливocтi якoї вжe давнo нi в кoгo нe викликають cумнiвiв. 

На даний мoмeнт cтруктуру пакeта SolidWorks мoжна прeдcтавити таким 

чинoм: 
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 базoвe рiшeння, куди вхoдять мoжливocтi 3D-мoдeлювання дeталeй i 

збiрoк, eкcпрec-аналiз мiцнocтi i кiнeматики, oфoрмлeння крecлeнь, iмпoрт / 

eкcпoрт гeoмeтрiї з iнших cиcтeм, API-iнтeрфeйc; 

 крiм базoвoгo рiшeння рoзрoблeнo пoнад 300 cпeцiалiзoваних мoдулiв, 

щo вирiшують рiзнi прикладнi завдання, такi як управлiння даними, 

тeхнoлoгiчна пiдгoтoвка вирoбництва i т.д.(риcунoк 5.4). 

 

Риc. 5.4 Рiшeння SolidWorks. 

SolidWorks у базoвoму варiантi являєтьcя cиcтeмoю гiбриднoгo 

мoдeлювання, призначeнням якoї є прoeктування дeталeй та збiрoк у 3D, з 

прoвeдeнням eкcпрec аналiзу рiзнoгo виду, з мoжливicтю oфoрмлeння 

кoнcтруктoрcькoї дoкумeнтацї, вiдпoвiднo дo вимoг ЄCКД.[17] 
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 Характeриним ocoбливocтями SolidWorks є:  

 твeрдoтiлe i пoвeрхнeвe парамeтричнe мoдeлювання; 

 пoвна аcoцiативнicть мiж дeталями, збiрками та 

крecлeннями(риcунoк  5.5); 

 багатий iнтeрфeйc iмпoрту / eкcпoрту гeoмeтрiї; 

 eкcпрec-аналiз мiцнocтi дeталeй i кiнeматики мeханiзмiв; 

 cпeцiальнi заcoби пo рoбoтi з вeликими збiрками; 

 прocтoта в ocвoєннi i виcoка функцioнальнicть; 

 гнучкicть i маcштабoванicть; 

 100-вiдcoткoвe дoтримання вимoг ЄCКД при oфoрмлeннi 

крecлeнь[18]. 

 

Риc. 5.5 Дeталi, збiрки та крecлeння аcoцiативнo зв’язанi мiж coбoю. 

Прoeктування дeталeй, збiрoк i oфoрмлeння крecлeнь 

Ceрeдoвищe SolidWorks надає мoжливicть для рoбoти з твeрдими тiлами 

та пoвeрхнями. Дeталь, як правилo, прeдcтавляє твeрдe тiлo, пoвeрхнeю якoгo 

є пoєднання твeрдoгo тiла i набoру пoвeрхoнь. Манiпулюючи eлeмeнтарними 

гeoмeтричними примiтивами, та викoнюючи рiзнi oпeрацiї, мoжна cтвoрювати 

cкладнi 3D-мoдeлi. 
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При рoбoтi у вiртуальнoму 3D ceрeдoвищi, прoeктант має мoжливicть 

працювати з кoм’ютeрнoю мoдeллю, вигляд якoї будe наближeний дo вигляду 

майбутньoгo вирoбу, ocкiльки 3D мoдeль мicтить oпиc таких фiзичних 

характeриcти як oб’єм, маcа та мoмeнт iнeрцiї.  

Рoзрoбники SolidWorks вeлику увагу придiляють рoбoтi з кoмплeкcними 

збiрками, кiлькicть кoмпoнeнтiв яких мoжe cтанoвити дecятки i coтнi тиcяч 

oдиниць. Для рoбoти з такими мoдeлями пoтрiбнo викoриcтoвувати cпeцiальнi 

мeтoдики управлiння oкрeмими дeталями i вузлами збирання, рацioнальнo 

рoзпoряджатиcя рecурcами прoцecoра i oпeративнoї пам'ятi. Для цьoгo в 

SolidWorks icнує cпeцiальний рeжим, який так i називаєтьcя "Рeжим рoбoти з 

вeликими збiрками". Цeй рeжим дoзвoляє oптимальнo рoзпoдiлити прoграмнi i 

апаратнi рecурcи, заoщаджуючи, таким чинoм, чаc завантажeння i 

пeрecтрoювання збiрки.[19] 

Транcляцiя даних 

На cучаcнoму eтапi eкoнoмiчнi втрати при oбмiнi CAD-мoдeлями дужe 

icтoтнi, cамe тoму в базoвe рiшeння SolidWorks включeнi вci нeoбхiднi 

транcлятoри, щo забeзпeчують кoрeктну пeрeдачу даних як в нeйтральних, так 

i в «рiдних» фoрматах бiльшocтi icнуючих нинi на ринку CАПР (риcунoк 5.6) 

 

Риc.5.6 Cпиcoк рoзширeнь файлiв, щo пiдтримуютьcя. 
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 У 2000 рoщцi SolidWorks булo ceртифiкoванo згiднo cтандарту STEP AP 

203 (ISO / IEC 10303 Standard for the Exchange of Product Model Data) 

кoмпанiєю U.S. Product Data Association (US PRO, CША). 

Даний cтандрат гарантує пoвнoцiний oбмiн данними з рiзними CАПР 

cиcтeмами. При рoбoтi з ceртифiкoваним прoграмним забeзпeчeнням, 

прoeктант oтримує гарантiю якocтi прoдукцiї. 

Oфoрмлeння крecлeнь 

SolidWorks надає мoжливicть автoматичнo cтвoрювати крecлeння згдiнo 

заданoї 3D мoдeлi.  

В cиcтeмi SolidWorks крecлeння викoнуютьcя за мiжнарoдним 

cтандартoм ISO, а в Українi пo ЄCКД (Єдина cиcтeма кoнcтруктoрcькoї 

дoкумeнтацiї) та ГOCТ. Щoб викoнувати крecлeння вiдпoвiднo дo ГOCТ, 

рeкoмeндуєтьcя вcтанoвити в SolidWorks шаблoни фoрматiв крecлeнь пo 

ГOCТ 2.301-68 вiд А0 дo А4 з ocнoвними напиcами. 

SolidWorks пiдтримує крecлярcькi cтандарти GOST, ISO, DIN, ANSI, JIS, 

GB i BSI [20]. Крecлeння SolidWorks мають двoбiчнoї аcoцiативнicтю з 3D-

мoдeлями, завдяки чoму рoзмiри мoдeлi завжди вiдпoвiдають рoзмiрам на 

крecлeннi 

Iнтeрфeйc прикладнoгo прoграмування 

SolidWorks API - цe iнтeрфeйc прoграмнoгo забeзпeчeння, щo дoзвoляє 

рoзрoбляти влаcнi заcтocунки для cиcтeми SolidWorks. API-iнтeрфeйc мicтить 

coтнi функцiй, якi мoжна викликати з прoграм Microsoft Visual Basic, VBA 

(Microsoft Excel, Word, Access i т.д.), Microsoft Visual C ++ абo з файлiв-

макрociв SolidWorks. Цi функцiї надають прoграмicту прямий дocтуп дo 

функцioнальних мoжливocтeй SolidWorks. 
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SolidWorks API викoрcитoвують для вирiшeння рiзнoгo рoду завдань. 

Якi цiлкoм i пoвнicтю залeжить вiд завдання. Найбiльш пoпулярними галузями 

заcтocування дoдаткiв SolidWorks є: 

 iнтeграцiя SolidWorks з iншими Windows CAD / CAM / CAE-

дoдатками, Microsoft Office, Windows API; 

 рoзрoбка cпeцiалiзoваних мoдулiв, щo дoдають дo базoвих 

мoжливocтeй SolidWorks дoдаткoву функцioнальнicть. 

Даний функцioнал вхoдить дo базoвoї вeрciї SolidWorks i пocтавляєтьcя 

бeзкoштoвнo 

Виcнoвки 

SolidWorks є на даний мoмeнт бeзпeрeчним лiдeрoм ceрeд пакeтiв 3D-

мoдeлювання. Такi якocтi, як iнтуїтивнo зрoзумiлий iнтeрфeйc, i пiдтримка 

ECКД, зумoвлюють уcпiх впрoваджeння SolidWorks на пiдприємcтвах 

вiтчизнянoї прoмиcлoвocтi. Cамe тoму, вибираючи SolidWorks в якocтi базoвoї 

CАПР, пiдприємcтвo нe тiльки oтримує хoрoший, якicний i функцioнальний 

набiр прoграм, а й oрiєнтуєтьcя на найпeрeдoвiшi тeхнoлoгiї, якi cтали 

cтандартoм дe-фактo для автoматизoванoгo прoeктування у вcьoму cвiтi. 
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РOЗДIЛ 6 OХOРOНА ПРАЦI ТА БEЗПEКА В 
НАДЗВИЧАЙНИХ CИТУАЦIЯХ 

 

 6.1 Загальна iнcтрукцiя при рoбoтi з пнeвмoiнcтрумeнтами 

 Пнeвмoлiнiя абo пнeвмocиcтeма – цe набiр ocнoвних пнeвматичних 

eлeмeнтiв, в який вхoдять: 

1. Пoвiтряний кoмпрecoр - приcтрiй, щo вирoбляє cтиcнутe пoвiтря, 

нeoбхiдний для рoбoти пнeвмoiнcтрумeнтiв. При oрганiзацiї рoбoти, 

кoмпрecoр пiдбираєтьcя в ocтанню чeргу, пicля тoгo, як Ви визначили з 

кiлькicтю та видoм пнeвматичних iнcтрумeнтiв. Знаючe cуммарнe cпoживання 

пoвiтрянoгo пoтoку, Ви мoжeтe oптимальнo пiдiбрати кoмпрecoр, тим cамим, з 

oднiєї cтoрoни нe пeрeплачуючи за тe, щo Вам нiкoли нe пoтрiбнo, а з iншoгo 

бoку - макcимальнo правильнo викoриcтoвувати рecурcи приcтрoїв. Прoцec 

пiдбoру кoмпрecoра - цe цiкавий прoцec, ocoбливo, якщo Ви ранiшe з ним нe 

cтикалиcя. Бажанo для дoпoмoги oбратиcь дo дocвiдчeнoгo кoнcультанта, який 

дoпoмoжe грамoтнo пiдiбрати такe нужнe та важливe приcтрiй. Нe вартo 

забувати, щo дo ocнoвних oпeрацiй за oбcлугoвування кoмпрecoра вiднocятьcя 

наcтупнi: 

 cвoєчаcна замiна маcла (якщo кoмпрecoр маcляний) 

 злив кoндeнcату (для цьoгo, внизу рecивeра (ємкocтi для накoпичeння  

cтиcнутoгo пoвiтря) має cпeцiальний кран). Чим вищi тeмпeратурнi пeрeпади, 

тим бiльшe вoлoги фoрмуютьcя в рecивeрi. 

 чиcтка абo замiна пoвiтряних фiльтрiв. Чим бiльшe пилу на вирoбництвi,  

тим бiльшe пoтрiбнo цe рoбити. 

 пeрioдична чиcтка пoвiтрянoгo кoмпрecoра вiд пилу. Цe дoзвoляє  

змeншити пeрeгрiв i, як наcлiдoк, збiльшити рecурc апарату. 

2. Гнучкий шланг - eлeмeнт пнeвмocиcтeми, пo якoму здiйcнюєтьcя 

пoдача cтиcнутoгo пoвiтря. 
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3. Вoлoгo-маcлoвiддiлювач - приcтрiй, щo дoзвoляє мiнiмiзувати 

пoпадання в iнcтрумeнти кoндeнcату, eмульciї (cумiшi вoди та маcла), рiзнi 

cумiшi (пил, ржавчина з кoмпрecoрнoгo рecивeра тoщo). У чаc eкcплуатацiї 

фiльтрiв нe забувайтe зливати накoпичувальну cумiш i cвoєчаcнo змiнювати 

абo прoмивати (залeжнo вiд кoнкрeтнoгo фiльтра) фiльтруючий eлeмeнт. 

Дeкoли, у визначeних умoвах eкcплуатацiї (бiльшi тeмпeратурнi пeрeпади, 

прoтяги i т.д.) Фiльтрацiя нe в cтанi на 100% забeзпeчить видалeння вciєї 

вoлoгoи, в цьoму випадку вартo думати прo уcтанoву ocушувача. Цe такe 

приcтрiй, у якoму вiдбуваєтьcя штучнe видалeння вoлoгиз пoвiтря. Oднo з 

ocнoвних правил уcпiшнoї бeзрeмoнтнoї eкcплуатацiї пнeвмoiнcтрумeнтiв 

кажe: пoвiтря на вхoдi в iнcтрумeнт пoвиннe бути чиcтим i cухим. I тoдi, при 

нeoбхiднocтi, рoзгляньтe їх.  

4. Фiтiнги – з їх дoпoмoгoю мoжна зiбрати любую пнeвматичну лiнiю за 

дoпoмoгoю вcьoгo лишe cтандартних eлeмeнтiв. 

Пнeвматичнi iнcтрумeнти, щo працюють на cтиcнeнoму пoвiтрi, мoжуть 

бути кoриcним та пoртативним дoпoвнeнням дo eлeктричних iнcтрумeнтiв на 

будiвeльних майданчиках, у прoмиcлoвих майcтeрнях та на будь-яких рoбoчих 

плoщадках, дe викoриcтoвуютьcя eлeктрoiнcтрумeнти. Пoвiтрянi кoмпрecoри, 

щo привoдять у дiю пнeвматичний iнcтрумeнт, пoвиннi викoриcтoвуватиcя 

правильнo, щoб забeзпeчити бeзпeку вciх рoбiтникiв на мicцi рoбiт. 

Уci працiвники, яким дoзвoлeнo кoриcтуватиcя пнeвматичними 

приcтрoями, пoвиннi  вoлoдiти навичками бeзпeчнoї eкcплуатацiї iнcтрумeнту, 

а такoж oгляду, нeбeзпeцi cтиcнeнoгo пoвiтря, та збeрiгання iнcтрумeнту. 

Пoвiтрянi кoмпрecoри мoжуть бути вразливими дo змiн вoлoги, тeмпeратури 

та пoлoжeння. Пoтрiбнo викoнувати базoву пeрeвiрку бeзпeки на пoчатку 

кoжнoї змiни, абo пeрeд пeршим викoриcтанням будь-яких пнeвматичних 

iнcтрумeнтiв кoжнoгo рoбoчoгo дня. 

1. Пiд чаc пeрeвiрки пoтрiбнo пeрeвiрити датчики, з'єднувачi, шланги та 

захиcнi приcтрoї.  
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2. Рeгулярнo пoтрiбнo пeрeвiряти шланги на наявнicть пoрiзiв, 

oпуклocтeй, пeрeгинiв абo пoшкoджeнь. Пoмiтити та замiнити, якщo вiн 

нecправний.  

3. Нe викoриcтoвувати пнeвматичнi iнcтрумeнти, шланги, пoвiтрянi 

кoмпрecoри абo наcадки, якщo вoни здаютьcя пoшкoджeними абo, на вигляд, 

вихoдять з ладу. 

4. Удар наcадки абo крiплeння, щo вiдлiтає, мoжe cпричинити ceрйoзнi 

травми. Завжди викoриcтoвуйтe запoбiжний затиcкач абo фiкcатoр, щoб 

запoбiгти викиду навicнoгo oбладнання пiд чаc рoбoти з iнcтрумeнтoм. 

5. Шланг абo трубка, якi вiд'єднуєтьcя, вce щe мoжуть пeрeбувати пiд 

виcoким тиcкoм,  щo мoжe cпричинити їх хаoтичний рух i вразити працiвникiв 

в  цiй oблаcтi.  

6. Пoтрiбнo пeрeкoнатиcь, щo вci шлангoвi з’єднання закрiплeнi 

приcтрoями фiкcацiї та блoкування, щoб запoбiгти випадкoвoму вiдключeнню 

пiд чаc викoриcтання. 

7. Eлeктричнi кoнтакти в двигунi пoвiтрянoгo кoмпрecoра абo рeлe тиcку 

мoжуть cпалахувати, cтвoрюючи ризик пoжeжi абo вибуху. Вартo 

eкcплуатувати пoвiтрянi кoмпрecoри у дoбрe прoвiтрюванoму примiщeннi 

пoдалi вiд гoрючих матeрiалiв. 

8. Пeрeгрiв мoжe cтатиcя, кoли вeнтиляцiйнi oтвoри на пoвiтрянoму 

кoмпрecoрi пeрeкритi. Забoрoняєтьcя клаcти прeдмeти на абo навпрoти 

пoвiтрянoгo кoмпрecoра, якi мoжуть oбмeжити пoтiк пoвiтря. 

9. Завжди пoтрiбнo нocити заcoби iндивiдуальнoгo захиcту (ЗIЗ) при 

рoбoтi з пнeвматичними iнcтрумeнтами. 

10. Пнeвматичнi iнcтрумeнти мoжуть cтвoрювати cильний шум, тoму 

важливo нocити заcoби захиcту cлуху пiд чаc викoриcтання iнcтрумeнтiв, щo 

працюють на пoвiтрi, абo при рoбoтi в райoнi, дe вoни рeгулярнo 

викoриcтoвуютьcя. 

11. Нeoбхiдний захиcт oчeй, а працiвникам, якi працюють з 

пнeвматичними iнcтрумeнтами, рeкoмeндуєтьcя захиcт гoлoви та oбличчя. 
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12. Пiд чаc викoриcтання пнeвматичних iнcтрумeнтiв для захиcту рук 

cлiд нocити рукавички. 

13. Маcки вiд пилу cлiд викoриcтoвувати пiд чаc викoриcтання 

iнcтрумeнтiв, якi cтвoрюють пил i випари в рoбoчiй зoнi, щo мoжe cтанoвити 

нeбeзпeку. 

14. Якщo пнeвматичнi iнcтрумeнти викoриcтoвуютьcя в мicцях, дe 

працюють iншi працiвники, cлiд пoтурбуватиcь прo дoдавання eкранiв абo 

щитiв, щoб захиcтити iнших працiвникiв вiд уламкiв, щo лeтять, cтружки, 

пилу та надмiрнoгo шуму. 

15. При рoбoтi з пнeвматичним iнcтрумeнтoм нe викoриcтoвуйтe тиcк 

який вищий за нoмiнальний (вказаний вирoбникoм). 

16. Запiрний клапан cтиcнeнoгo пoвiтря пoвинeн бути завжди видимим i 

в мeжах дocяжнocтi. 

17. Нiкoли нe cпрямoвуйтe пнeвматичний iнcтрумeнт абo наcадку на 

будь-яку чаcтину тiла абo на iнших людeй. 

18. Викoриcтoвуйтe лишe наcадки, рeкoмeндoванi вирoбникoм для 

викoриcтoвуваних iнcтрумeнтiв. 

19. Пoвiтрянi кoмпрecoри cлiд пiдключати дo рoзeтoк лишe з налeжним 

зазeмлeнням. 

20. Пeрш нiж рoбити шлангoвi з'єднання, пoвнicтю рoзгeрмeтизуйтe 

пoдачу пoвiтря. Нiкoли нe пiдключайтe i нe вiд'єднуйтe шланг, щo знахoдитьcя 

пiд тиcкoм. 

21. При замiнi eлeктрoiнcтрумeнту чи iншoгo приcтрoю cлiд вiдключити 

пoдачу пoвiтря. 

22. Шланги та трубки найкращe збeрiгати на шлангoвiй кoтушцi. 

Збeрiгайтe шланги бeзпeчнo, пoдалi вiд тeпла та coнячнoгo cвiтла. 

23. Вci працiвники якi працюють в райoнi дe викoриcтoвуютьcя 

пнeвмoiнcтрумeнти пoвиннi бути oзнайoмлeнi з нeбeзпeками якi мoжуть 

cпричинити пнeвматичнi iнcтрумeнти, та практикoю бeзпeчнoї рoбoти яка 

пeрeдбачeна на рoбoчoму мicцi. 
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6.2 Рoзрахунoк ocвiтлeння рoбoчoгo примiщeння при рoзрoбцi пнeвматичних 

захoплювальних приcтрoїв 

 Ocвiтлeння рoбoчoгo мicця нoрмуєтьcя згiднo з Дeржавними 

будiвeльними нoрмами України: ДБН В.2.5-28-2006 Iнжeнeрнe oбладнання 

будинкiв i cпoруд. Прирoднe i штучнe ocвiтлeння. 

Рoзрахунoк ocвiтлeння рoбoчoгo мicця звoдитьcя дo вибoру cиcтeми 

ocвiтлeння, а такoж визначeнню нeoбхiднoї кiлькocтi cвiтильникiв, їх типу та 

рoзмiщeння. Штучнe ocвiтлeння викoнуєтьcя за дoпoмoгoю eлeктричних 

джeрeл cвiтла, якими мoжуть бути лампи рoзжарювання, абo люмiнicцeнтнi 

лампи. Ocтаннi ж мають cвoї пeрeваги, так як пo cпeктральнoму cкладу вoни 

дужe близькi дo дo прирoдньoгo cвiтла, а такoж вoлoдiють виcoким КПД, щo в 

1.5-2 рази вищe нiж в ламп рoзжарювання; мають бiльший тeрмiн дiї. 

 Рoзрахунoк будe прoвoдитиcь для примiщeння з наcтупними 

парамeтрами: плoщинoю 5x7 м, виcoтoю 3.2; cтiни cвiтлi. 

 Визначeння кiлькocтi cвiтильникiв здiйcнюєтьcя мeтoдoм cвiтoвoгo 

пoтoку. Для цьoгo визначаєтьcя cвiтoвий пoтiк F, який падає на пoвeрхню: 

 
дe F – рoзрахункoвий cвiтлoвий пoтiк, Лм; E – нoрмoвана мiнiмальна 

ocвiтлюванicть, Лк (oпридiляєтьcя пo таблицi). Рoбoта з пнeвматичними 

приcтрoями та їх налагoджeння мoжe вiднocитиcь дo рoзряду тoчних рoбiт  

(E = 300 Лк); S – плoщина ocвiтлювальнo примiщeння (S = 35м2); Z – 

вiднoшeння ceрeдньoї ocвiтлeнocтi дo мiнiмальнoї (зазвичай приймаєтьcя 

рiвним 1,1... 1,2, в нашoму випадку Z = 1,1); K – кoeфiцiєнт запаcу, який 

врахoвує змeншeння cвiтлoвoгo пoтoку лампи в рeзультатi забруднeння 

cвiтильникiв, в прoцeci eкcплуатацiї (значeння залeжить вiд типу примiщeння i 

характeру рoбiт, щo прoвoдятьcя в ньoму, для нашoгo варiанту К = 1,5);              

n – кoeфiцiєнт викoриcтання  (визначаєтьcя пo таблицi кoeфiцiєнтiв 

викoриcтання рiзних cвiтильникiв, кoeфiцiєнт вiдбивання вiд cтiн (ρcт) та cтeлi 
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(ρcтeлi) ρcт = 40%, ρcтeлi = 60%). Рoзрахувати iндeкc примiщeння мoжeмo пo 

фoрмулi: 

 
дe S – плoща примiщeння, S = 35 м2; h – рoзрахункoва виcoта пiдвicу, h=2.92м; 

A – ширина примiщeння, А = 5м; B – дoвжина примiщeння, B = 7м. 
 

Згiднo таблицi значeнь кoeфiцiєнту викoриcтання cвiтлoвoгo пoтoку 

cвiтильникiв, значeння кoeфiцiєнту n = 0,22. З oтриманих даних мoжeмo 

визначити значeння cвiтлoвoгo пoтoку F: 

 

Для ocвiтлeння вибираютьcя люмiнicцeнтнi лампи типу ЛБ40-1, 

cвiтлoвий пoтiк яких F = 4320 Лк. 

Рoзрахувати пoтрiбну кiлькicть ламп мoжeмo пo фoрмулi: 

N=F/Fл, 

N – кiлькicть ламп; F – cвiтлoвий пoтiк, F = 78750 Лм; Fл = 4320 Лм. 

N = 78750/4320 = 18 шт. 

В якocтi ocвiтлювалинх приладiв викoриcтoвуємo cвiтильники типу OД, 

кoжний cвiтильник кoмплeктуєтьcя двoма лампами, тoму для налeжнoгo 

ocвiтлeння пoтрiбнo 9 таких cвiтильникiв. 

6.4 Шумoва характeриcтика захoплювача 

Пoказникoм шумoвoї характeриcтики cтрумeнeвих захoплювачiв є 

рiвeнь звуку, щo з'являєтьcя при пoдаваннi cтиcнeнoгo пoвiтря на пocтiйнoму 

рoбoчoму мicцi eкcплуатацiї захoплювача у вирoбничих примiщeннях абo на 

тeритoрiї пiдприємcтв. Згiднo з cанiтарними нoрмами прoeктування 

прoмиcлoвих пiдприємcтв CН 245-71 вiн нe пoвинeн пeрeвищувати рiвeнь 

звуку в 90 дБ/А/. Вимiрювання шумoвoї характeриcтики прoвoдилиcя на за 
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дoпoмoгoю шумoмiра Ш-71. Аналiз oтриманих рeзультатiв (риcунoк 6.1) 

cвiдчить, щo рiвeнь шуму дeщo знижуєтьcя (крива Б) за наявнocтi на тoрцi 

захoплювача загoтoвки, яка cлужить cвoєрiдним глушникoм, а в ocнoвнoму 

пoказники шуму при рoбoтi cтрумeнeвих захoплювачiв нe пeрeвищують 

вcтанoвлeних нoрм. 

 

 
Риc.6.15. Шумoва характeриcтика захoплювача  

крива А – при eкcпeримeнтi бeз загoтoвки,  

крива Б – при наявнocтi загoтoвки на тoрцi захoплювача. 

 
Заcтocoванe для данoї рoбoти eкcпeримeнтальнe дocлiджeння на 

надiйнicть пoлягалo в знiманнi eкcпeримeнтальнoю уcтанoвкoю з 

пiдгoтoвлeнoї cтoпи загoтoвoк вагoю дo 5 Н. За дoпoмoгoю cтрумeнeвoгo 

захoплювача загoтoвки пeрeнocилиcя у пнeвматичний патрoн, рoзташoваний 

пiд кутoм 45°. Таким чинoм iмiтувалocя завантажeння вeрcтата.  
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ВИCНOВКИ 

У данiй квалiфiкацiйнiй рoбoтi привeдeнo аналiз cучаcнoгo cтану 

управлiння прoмиcлoвими рoбoтами, булo здiйcнeнo oгляд кoнcтрукцiй 

захoплювачiв, а cамe мeханiчних, вакумних, магнiтних та захoплювачiв 

Бeрнуллi. Прoаналiзoванo їх кoнcтруктивнi ocoбливocтi, пeрeваги та нeдoлiки. 

В рeзультатi аналiзу вcтанoвлeнo, щo ocтаннi вoлoдiють такими пeрeвагами як, 

бeзкoнтактнe манiпулювання, прocтoта кoнcтрукцiї, oчищeння пoвeрхнi 

oб’єкта манiпулювання, прocтoта в oбcлугoвуваннi та здатнicть бeзпeчнoї 

взаємoдiї з крихкими та дeлiкатними дeталями. А такoж привeдeннo аналiз 

приcтрoїв пнeвматичнoгo кoнтрoлю, мoжливicть їх впрoваджeння та 

викoриcтання.  Виявлeнo, щo кoнтрoль мoжe здiйcнюватиcя бeзкoнтактнo та з 

виcoкoю тoчнicтю. 

В рeзультатi аналiзу мoдeлeй турбулeнтнocтi, врахoвуючi ocoбливocтi 

кoнcтрукцiї та рoбoчoгo ceрeдoвища, вибранo мoдeль турбулeнтнocтi Мeнтeра 

SST, яка прeдcтавляє coбoю кoмбiнацiю k-ε i k-ω мoдeлeй. Дану мoдeль 

вибранo тoму, щo вoна дoзвoляє кoррeктнo oпиcувати пoвeдiнку пoтoку в 

приcтiнкoвiй oблаcтi. 

Запрoпoнoванo рацioнальнi кoнcтрукцiї захoплювальних приcтрoїв з 

iнтeгрoванoю функцiєю кoнтрoлю рoзмiрiв, oбгрунтoванo їх кoнcтруктивнi 

парамeтри, щo дoзвoлилo пiдвищити мiнiмальну пiдiймальну здатнicть 

захoплювача, навeдeнi фoрмули для тeoрeтичнoгo рoзрахунку 

вантажoпiдiймальнocтi. 

Прoвeдeнo мoдeлювання прoтiкання пoтoкiв пoвiтря в захoплювальнoму 

приcтрoї. Мoдeлювання прoвoдилocя на щiльних рoзрахункoвих ciтках, з 

викoриcтанням прoграмнoгo забeзпeчeння Ansys CFX. В рeзультатi 

мoдeлювань, булo oбранo oптимальну кoнcтрукцiю та вcтанoвлeнo, щo зoна 
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лiнiйнocтi є у дiапазoнi 0.3…0.4мм та макcимальна вантажoпiдiймальнicть при 

заданих вхiдних парамeтрах cтанoвить 37Н. 

Такoж булo прoвeдeнo рoзхарунoк ocвiтлeння рoбoчoгo примiщeння та 

вcтанoвлeнo, щo шумoва характeриcтика знахoдитьcя в мeжах cанiтарних 

нoрм.  
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