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Анотація                                                                                     

   українською:  У кваліфікаційній роботі магістра вдосконалено математичні моделі пускових режимів електроприводів, які базуються на використанні нелінійних диференційних рівнянь та дають можливість отримати оптимальні критерії для швидкого компенсування реактивної потужності. Також у роботі вдосконалено системи керування пристроями динамічної компенсації реактивної потужності, що дає підвищення точності та швидкості компенсування реактивних навантажень.                                                                                                                                                   
   англійською:  In the qualification work of the master the mathematical models of starting modes of electric drives which are based on use of nonlinear differential equations and give the chance to receive optimum criteria for fast compensation of reactive power are improved. The control systems for dynamic reactive power compensation devices have also been improved, which increases the accuracy and speed of reactive load compensation.                                                                                                                                                            
