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Актуальність роботи полягає в дослідженні мобільних автоматичних енергетичних установок для перетворення сонячної променевої енергії в електричну. 


Рішення даної проблеми вимагає глибокого опрацювання питань стеження за Сонцем і орієнтації фотоелементів в напрямку на Сонце в умовах випадкового, тимчасового затінення за погодними умовами в будь-який час року, для різних умов місцерозташування, на різних географічних широтах.


На основі аналізу багатьох методів визначення положення Сонця запропоновано пелюстковий метод параболічних поверхонь локації Сонця з рівносигнальною зоною, який є найбільш прийнятним з точки зору реалізації по точності, чутливості і лінійності пеленгаційної характеристики в межах інтервалу часу затінення Сонця до двох-трьох годин.


На основі проведених досліджень, запропоновано схему та алгоритм роботи системи стеження на основі використання мікропроцесора, який опрацьовує дані від параболічного пелюсткового датчика положення Сонця і методом екстраполяції здійснює керування кроковими електродвигунами електроприводу.





The relevance of the work lies in the study of mobile automatic power plants for converting solar radiant energy into electrical energy.


The solution to this problem requires a deep study of the issues of tracking the Sun and the orientation of photocells in the direction of the Sun in conditions of random, temporary shading due to weather conditions at any time of the year, for various conditions, location, at different geographic latitudes.


Based on the analysis of many methods for determining the position of the Sun, a petal method of parabolic surfaces for locating the Sun with an equisignal zone was proposed, which is the most acceptable from the point of view of implementation in terms of accuracy, sensitivity and linearity of the direction finding characteristic within the time interval of the Sun's shading up to two to three hours.


On the basis of the research carried out, a scheme and algorithm for the operation of the tracking system based on the use of a microprocessor is proposed, which processes data from a parabolic lobe sensor of the Sun's position and, by extrapolation, controls the stepper motors of an electric drive.











