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Анотація
українською: 
У дипломній роботі удосконалено картоплекопач КТН-2В розробкою вібраційного котка-грудкороздавлювача. Проектована машина відрізняється від серійної тим, що у ній введено попереднє руйнування картопляної гряди і всі робочі органи проводяться у рух гідросистемою. Завдяки застосуванню гідропривода зменшено масу машини і збільшено її продуктивність. Коток-грудкороздавлювач встановлений перед підкопуючими лемешами, руйнує бульбоносний пласт, і є копіювальним обладнанням. Застосування котка-грудкороздавлювача забезпечує збільшення часу дії на гряду сепаруючих і грудкороздавлюючих органів, завдяки чому відбувається попереднє руйнування ґрунтової гряди. Це сприяє отриманню чистіших бульб при роботі машини на тих же робочих швидкостях. Для удосконаленої конструкції картоплекопача виконано технологічні, кінематичні та гідрокінематичні розрахунки складових частин, розрахунки на міцність деталей вібраційного котка. Розроблена у дипломній роботі конструкція дозволяє у більш стислі терміни збирати врожай за рахунок збільшення продуктивності агрегату порівняно з базовим. Пропоновану конструкцію можна застосовувати для збирання картоплі на всіх видах ґрунтів з вологістю до 27 %. Створено кінцево-елементну модель проміжного вала вібраційного котка картоплекопача та досліджено її напружено-деформівний стан. Розроблено також технологічний процес механічної обробки деталі кришки. Розробка обґрунтована економічно. Розроблено заходи з охорони праці при експлуатації удосконаленого картоплекопача заходи і безпеки в умовах надзвичайних ситуацій. Запропоновано заходи зменшення забруднення довкілля при виготовленні картоплезбиральної техніки.










                                                                                     200-300 слів
англійською: 
In the diploma work was improved the KTN-2B potato digger by development oscillating roller-clod breaker. The designed machine differs from the serial machine in that it introduces a preliminary destruction of the potato ridge and all working bodies are driven by the hydraulic system. The use of the hydraulic actuator reduces the weight of the machine and increases its productivity. Roller-clod breaker is mounted in front of the boulder blades, destroys the tuber layer, and is a copier. The use of the roller-clod breaker provides an increase in the time of action on the ridge of the separating and clod breaking organs, resulting in the preliminary destruction of the soil ridge. This promotes cleaner potato when operating at the same operating speeds. Technological, kinematic and hydro-kinematic calculations of components, calculations on the strength of the vibrating cat's details have been performed for the improved design of the potato digger. The design developed in the diploma allows you to harvest at a shorter time by increasing the productivity of the unit compared to the base. The proposed design can be used to harvest potatoes on all types of soil with humidity up to 27%. A finite element model of an intermediate shaft of a vibrating roller of a potato digger has been created and its stress-strain state has been investigated. The technological process of mechanical processing of the cover part is also developed.The feasibility of design the potato digger substantiated economically. Measures on safety at operation of the advanced potato digger measures and safety in emergency situations have been developed. Measures to reduce environmental pollution in the manufacture of potato harvesting equipment are proposed.













