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(57) Стенд для дослідження механічних систем в 

автоматичному режимі керування, який виконано у 

вигляді стаціонарної та пересувної плит, електро-
двигуна, досліджуваного механізму, механізму 
навантаження, апаратури для заміру навантажен-
ня, який відрізняється тим, що механізм наван-

таження виконано у вигляді генератора з парале-
льно під'єднаним опором навантаження і діодним 
мостом з латром, а як апаратура для заміру нава-
нтаження використовується давач частоти обер-
тання вала двигуна, який підключено до перетво-
рювача частоти, що підключений до 
електродвигуна і ПЕОМ. 

 

 
Корисна модель належить до галузі машино-

будування і може мати широке використання в 
машинобудуванні для дослідження силових, кіне-
матичних, динамічних і технологічних параметрів 
запобіжних муфт, привідних і передаючих механі-
змів машин. 

Відомий стенд для дослідження механічних 
систем, який виконано у вигляді стаціонарної та 
пересувної плит, електродвигуна, досліджуваного 
механізму, механізму навантаження, апаратури 
для заміру навантаження [Гвинтові транспортно-
технологічні механізми: розрахунок конструювання 
/ Гевко І.Б. - Тернопіль, ТДТУ імені Івана Пулюя, 
2008. - 307 С., рис. 1.24]. 

Основний недолік стенда - обмежені техноло-
гічні можливості, недосконалість зняття досліджу-
ваних параметрів і неможливість моделювання 
різних видів гальмівного навантаження та прове-
дення досліджень в автоматичному режимі. 

В основу корисної моделі поставлена задача 
забезпечення можливості проведення досліджень 
механічних систем в автоматичному режимі керу-
вання, розширення технологічних можливостей і 
підвищення продуктивності при проведенні дослі-
джень в широкому діапазоні з фіксацією усіх необ-
хідних параметрів шляхом створення стенда для 
дослідження механічних систем в автоматичному 
режимі керування, який виконано у вигляді стаціо-
нарної та пересувної плит, електродвигуна, дослі-
джуваного механізму, механізму навантаження, 
апаратури для заміру навантаження, причому ме-
ханізм навантаження виконано у вигляді генерато-

ра з паралельно під'єднаним опором навантажен-
ня і діодним мостом з латром, а як апаратура для 
заміру навантаження використовується давач час-
тоти обертання вала двигуна, який підключено до 
перетворювача частоти, що підключений до елек-
тродвигуна і ПЕОМ. 

Стенд для дослідження механічних систем в 
автоматичному режимі керування зображено на 
графічному зображенні. 

Стенд для дослідження механічних систем в 
автоматичному режимі керування розташовано на 
основі 1, на якій розміщені основні вузли і механі-
зми стенду. На основі 1 встановлено на опорах 2 
стаціонарну плиту 3, на якій встановлено пересув-
ну плиту 4 і жорстко закріплено опори 5. На пере-
сувній плиті 4, яка має можливість горизонтально-
го зміщення відносно стаціонарної плити 3, 
закріплено електродвигун 6, на валу якого жорстко 
встановлено досліджуваний механізм 7, який з 
іншого боку жорстко встановлено на валу генера-
тора 8, що закріплений з можливістю вертикально-
го зміщення на опорах 5. З протилежного боку до 
електродвигуна 6 закріплено давач частоти обер-
тання вала двигуна 9, який підключено до перет-
ворювача частоти 10, який підключено до елект-
родвигуна 6 і ПЕОМ 11. Давач частоти обертання 
вала двигуна 9, перетворювач частоти 10 і ПЕОМ 
11 є апаратурою для заміру навантаження. Меха-
нізм навантаження виконано у вигляді генератора 
8 з паралельно під'єднаним опором навантаження 
12 і діодним мостом 13 з латром 14. 
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Усі зазначені вузли стенда закріплено стаціо-
нарно, а виставлення досліджуваного механізму 7 
здійснюється горизонтальними повздовжнім і по-
перечним переміщеннями електродвигуна 6 і вер-
тикальним переміщенням генератора 8. 

Дослідження з використанням стенду прово-
дяться наступним чином. Досліджуваний механізм 
7 відрегульований на відповідний момент спрацю-
вання поміщають на валах електродвигуна 6 і ге-
нератора 8 і здійснюють необхідне їх переміщення 
для отримання співвісності валів. Далі підключа-
ють до електромережі латр 14, перетворювач час-
тоти 10, ПЕОМ 11 та запускають програмне забез-
печення для управління перетворювачем частоти 
10. При запуску електродвигуна 6 приводиться в 
рух досліджуваний механізм 7 і, відповідно, якір 
генератора 8. Генератор 8 працює з незалежним 
збудженням для можливості створення необхідно-
го навантаження на досліджуваному механізмі 7. 
Тому струм поступає на латр 14, де проводиться 
його регулювання до необхідної величини, а далі 
через діодний міст 13 подається на обмотку збу-
дження статора генератора 8 для регулювання 
результуючого магнітного поля і, тим самим, зміни 

споживаної потужності генератора 8. Отримана 
електрична енергія з генератора 8 поступає на 
опір навантаження 12, де і виділяється у вигляді 
тепла. Дані про її величину можна одержати з таб-
личних даних та графіків отриманих у ПЕОМ 11. 
При нарощуванні результуючого магнітного поля 
генератора 8 (збільшення моменту опору) до пев-
ного значення проходить спрацювання досліджу-
ваного механізму 7, що й фіксується ПЕОМ 11. 
Фіксація отриманих результатів проводиться із 
наперед заданою частотою. Точність даних про 
частоту обертання забезпечується за допомогою 
давача частоти обертання 9. Завдяки програмно-
му забезпеченню в автоматичному режимі керу-
вання на ПЕОМ 11 здійснюється управління дос-
лідами з фіксацією усіх необхідних параметрів в 
ПЕОМ 11. 

До переваг стенда відноситься можливості 
проведення досліджень механічних систем в ав-
томатичному режимі керування, розширення тех-
нологічних можливостей і підвищення продуктив-
ності при проведенні досліджень в широкому 
діапазоні (в статиці і в динаміці) з фіксацією усіх 
необхідних параметрів. 
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