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Крокові двигуни широко використовуються в 3D принтерах, у верстатах з ЧПК та 

приводах обладнання різних галузей промисловості. Керування такими двигунами є важливою 
компетенцією підготовки технічних спеціалістів у закладах вищої освіти. 

Метою роботи є розробка навчального стенду управління кроковим трифазним двигуном 
з допомогою драйвера, що керується одноплатним комп’ютером Raspberry Pi [1, 2, 3].  

На рис. 1 показано схему управління трифазним кроковим двигуном з допомогою 
одноплатного комп’ютера Raspberry Pi. 

 

 
Рис. 1 Схема управління кроковим двигуном 

 
Стенд знайшов широке застосування не лише в освітньому процесі але і при тестуванні 

прикладного програмного забезпечення для автоматизованих систем. 
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