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В роботі проведено розробку способу контролю позиціонування ротаційного елемента рентгендіагностичного комплексу Polisat. Проаналізовано типову структуру оптичної лінії зв'язку. Розглянуто можливість автоматизованого переміщення випромінювача як ротаційно так і лінійно для можливості дистанційного виставлення випромінювача в потрібному положенні в залежності від об’єкта дослідження та положення пацієнта, оскільки це впливатиме на якість отриманих діагностичних зображень. Розглянуто задачу вимірювання кутових переміщень та проведено огляд датчиків, що можуть при цьому застосовуватись. Вибрано датчик типу ПКФ-452. Проведено розробку стенда для повірки та налаштування вибраного типу датчиків. Пропонований стенд для повірки в майбутньому може бути використаний для керування кутовими положеннями ротаційного елемента рентгендіагностичного комплексу Polistat                                                                                                                                              
Англійською:                                                                                                                                                                              
                                                                                     200-300 слів
In the master's thesis, a method of controlling the positioning of the rotary element of the Polisat x-ray diagnostic complex was developed. The typical structure of an optical communication line is analyzed. The possibility of automated movement of the emitter both rotationally and linearly was considered for the possibility of remote exposure of the emitter in the desired position depending on the object of research and the position of the patient, as this will affect the quality of the obtained diagnostic images. The task of measuring angular displacements was considered and the sensors that can be used in this case were reviewed. The PKF-452 type sensor is selected. The development of a stand for verification and adjustment of the selected type of sensors was carried out. In the future, the proposed test stand can be used to control the angular positions of the rotary element of the Polistat x-ray diagnostic complex.                                                                                                                                                                
