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Швидкість впровадження нового обладнання певною мірою зале
жить і в ід  наявності зручної методики розрахунку його техноло
гічних і конструктивних параметрів.

Для відцентрово-інерційних пилевловлювачів з жалюзійним від
водом повітря, що поєднують в собі принципи д ії  циклонних і жа
люзійних уловлювачів, був запропонований графо-андліточний Ме
тод розрахунку їх  розмірів і основних технологічних показників 
роботи. Цей метод може бути застосований для розрахунку пиле- 
вловлюючого обладнання інших типів.

Визначальним параметром при розрахунках конструктивних роз
м ірів пилевловлювачів являється їх  продуктивність (Ц . В залеж
ності саме в ід  неї визначаються всі розміри конструкцій апара
т ів . Основним рівнянням для розрахунків являв твоя рівняння ма
теріального балансу по пилеповітряній суміші, що рухається в 
ап араті. В нього входять основні технологічні і геометричні 
параметри пилевловлювачів, що розраховуються: продуктивність, 
швидкість руху суміші в апараті і швидкість проходження очище
ного повітря через жалюзійну решітку, ширина і висота вхідного 
патрубка, діаметр і коефіцієнт живого перерізу жалюзійної реші 
ки. Рівняння носить нелінійний характер і розв'язується на ДОМ 
методом перебору на в ідрізку . Результати розв'язку представля
ються у виді графіків залежності, кожного і з  розмірів конструк
ц ії апарата в ід  величини заданої продуктивності.

Для визначення ефективності пилевловлювання в апаратах за 
стосовуються відомі аналітичні залежності, а для визначення ве
личини гідравлічного опору Др застосований не традиційний 
відомий метод,а метод графічного розв'язку залежності Др= а  (Ц* 01 
шляхом перетворення ї ї  в лінійне рівняння 1дДр = 1 д а  + т І § ( 3 .

Одержані результати достатні для повної характеристики апа
ратів  і визначення доцільності їх  застосування в конкретних 
умовах виробництва.


