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Анотація 
Українською: 

Гузик П.Є. Розробка та дослідження системи для побудови карти з одночасним контролем 

наявного місцерозташування і пройденого шляху в мобільних автономних засобах. 151 – автоматизація 

та комп’ютерно-інтегровані технології. – Тернопільський національний технічний університет імені 

Івана Пулюя. – Тернопіль, 2020. 

У роботі було розроблено автоматизовану систему для побудови карти з одночасним контролем 

наявного місцерозташування і пройденого шляху в мобільних автономних засобах. Було розроблено 

структурну та функціональну схему системи автоматизації. Розроблено функціонал дистанційного 

керування в ручному режимі використовуючи програмне забезпечення на ПК. Мобільний засіб 

оснащено камерою і платою-комп’ютером Raspberry Pi 3, драйвером двигуна постійного струму  L293d 

та чотирма двигунами постійного струму. Відеопотік з відеокамери поступає на міні-комп’ютер 

Raspberry Pi 3, де кожен кадр обробляється, співставляється з попередніми кадрами і будується карта 

місцевості за допомогою виявлених ознак в кожному кадрі відеопотоку.  

 

Англійською: 

Huzyk P. Development and research of a system for building a map with simultaneous control of the 

available location and the distance traveled in mobile autonomous means. 151 - automation and computer-

integrated technologies. - Ternopil National Technical University named after Ivan Pulyuy. - Ternopil, 2020. 

In the work the automated system for construction of a map with simultaneous control of the available 

location and the passed way in mobile autonomous means was developed. The structural and functional scheme 

of the automation system was developed. Developed the functionality of remote control in manual mode using 

software on a PC. The mobile device is equipped with a camera and a Raspberry Pi 3 computer board, an 

L293d DC motor driver and four DC motors. The video stream from the camcorder is fed to the Raspberry Pi 3 

mini-computer, where each frame is processed, mapped to previous frames, and a terrain map is built using the 

features detected in each frame of the video stream. 


