Die Grundformeln zur Integration der Gleichungen mit par-
tiellen Ableitungen 1. und 2. Ordnung mit mehreren abhingigen
und unabhingigen Variablen.

Dritter Teil?).
von M. K. Kurenskyj (Kourensky).

XIII. In folgenden 4 Abschnitten XII-XVI wurden
ausfiihrliche Formeln der vom Verfasser verallgemei-
nerten Jacobi'schen Integrationsmethode von nichtline-
aren Gleichungen mit partiellen Ableitungen 1. Ordnung
mit 2 unbekannten Funktionen von 3 und 4 Argumenten,
sowie auch mit 3 unbekannten Funktionen von 2 und 3
Argumenten vorgefiihrt; die Aufgabe reduziert sich zur
Integration eines Systemes von linearen Gleichungen
mit nur einer unbekannten Funktion. Das erlaubt uns ohne
prinzipielle Schwierigkeiten entsprechende Formeln in Falle von 3 und
mehr unbekannten Funktionen mit 4 oder mehr Argumenten zu bekom-
men und die Konstruktion dieser Formeln kennen zu lernen. Wir be-
merken dazu, dass der schwierigste von den Anwendungen der Theorie
zur Losung der Aufgaben z. B. der Differentialgeometrie und dazu auch
der am meisten komplizierte Fall, welcher in dieser Geometrie vorkommt,
der Fall der Gleichungen 1. Ordnung von 3 unbekannten Funktionen

1) Vgl. die Arbeiten des Verfassers in den Sitzungsberichten der math.-
naturw.-4rztl. Sektion, Heft XI, 1929 (die Druckfehler: Heft XII, 1930),
wo der Verfasser den 1. Theil der Arbeit ,Die Grundformeln..%
und den Sitzungsberichten..., Heft XVIII, 1933, wo derselbe den II. Teil
behandelt. Im II. Teile wurde auch die entsprechende Literatur zn den
beiden Teilen angefiihrt.

Im vorliegenden III. Teil wurden die Formeln, welche sich auf die
Arbeiten der Verfassers in folgenden Zeitschriften und besonderen Aus-
gaben: Bulletin de 1'Académie de Belgique, XIX, b, 7, 1933 ; XX, 7, 11,
1934; XXI, 12, 1935; XXII, 2, 1936; 1937 (sous presse); Comptes
Rendus (Doklady) de I’Acad. des Sc. de I'URSS, X, 6, 1936; XIV, 4,
1937; Communications de la Soc. Math. de Kharkow, t. VI, 1933;
t. XII, 1934, Verhandlungen des Intern. Math. Kongresss Ziirich, Bd. II,
1932; M. Kourensky - Equations différentielles, livre 2, Ch. IX, §77;
Ch. X, §§ 78- 90 (en russe) beziehen, zusammengestellt In diesen Arbeiten
finden sich auch einige geometrische Anwendungen; dieselben wurden
in allen Teilen von ,den Grundformeln..® fortgelassen.

Weitere Teile (IV-V) erscheinen demniichts in folgenden Binden
der Sammelschrift der Sevienko - Gesellschaft.
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mit 3 unabhingigen Variablen ist. Im vorletzten XVII Abschnitt
wurde die Verallgemeimerung der Charpit-Lagrange’
schen Integrationsmethode der nichtlinearen Gleichun-
gen, und im letzten XVIII Abschnitt zwei neue Integra-
tionsmethoden derlinearen Gleichungen von n unbekann-
ten Funktionen mit m unabhingigen Variablen darge-
stellt. ‘Die ganze Theorie des dritten Teiles wurde auf 5 Beispie%en
erlantert.,

"~ Im Falle der Integration eines Systems von 3 unab-
hingigen Gleichungen mit 3 Funktionen z2z,z* von 2
unabhingigen Variablen =, 9,

Fixy 22,2 p 9 r, 959" 9" = 0, 1=1,2,3) 1)
fibrt das Adiungeren einer neuen Gleichung
O (x,y.222p,9p,¢, P 9)=0 (2)

zu den Involutionsbedingungen der Nullgleichheit aller Determinanten
8 Ordnung der Matrix:

d® 0P o0 3D oD oD 8D 0 0 o

dx  ap ap' ap
dF, oF, aF, aF; aF, oF, aF,

& ap op ap oy oy ¢ 0 0 O
dF, 0F, 0F, 0F, 0F, oF, O, o o o
dx ap op' op* og o¢ og”

dF, oF, oF, oF, oF, oF, oF, o o .

dr op op’ ap” og a9" a4

W o o OB OF, ok oF, oF, oF,
dy ap op* op" g B9" g
“h o o o 05 OF, oF ok oF,
1 dy op 8p* op* 07 0" Py |
aF, o o OF 0F o oF, 0F, oF,
dy op op* 3" g 3¢’ By
a8 o 90 2@ 20 a8 90 49
dy op ap* op* g 9" g
wobei :
0z , o w 02 oz , o o 02"

P=zgz P=% P =% Q’—'@r q ay’ ? TR

Wir nehmen an, dass die in der- Matrix umgerandete Determinante 7.
Ordnung von Null verschieden ist. Das gibt:



F, F, F) (Fn F,, F;, @)
p,Pp +0 P PP g +0,

und wir bekommen die Involutionsbedingungen eines Systemes der Glei-
chungen (1), (2) in der Gestalt von 3 nichtlinearen Gleichungen 1. Ord-
nung mit einer unbekannten Funktion @:

@'p'ee)ep'p' P+ @p'd P P )+ (pp'ed) (pp' P ) =0

®'p"99") (op'p" Y + P 9" (pP'P"9) + (pp'99") (PP ¢ =0

(pp'p" @ [xpp'p"] + (pp'p“ @ [yp'p" 9] + *)
+ p'p"¢) [ypep"] + (p'p“9¢") [ypr'q] =

wo runde Klammern die Jacobi'schen Determinanten von F, Fy, F,, @
im Bezug auf die Variablen, die in Klammern stehen, und gerade Klammern
die Jacobi’schen Determinanten mit totalen Ableitungen im Bezug auf
Variablen @, ¥ bedeuten.

Das Bestimmen von partiellen Integralen @, = (), @, = C,..
des Systems der nichtlinearen Gleichungen (3) reduziort sich zur Be-
stimmung der partiellen Integrale der linearen Gleichungen 1. Ordnung
mit einer unbekannten Funktion @ mit folgenden Formeln.

Indem wir bezeichnen:

{pP‘p“ gl) 1- (P_p‘ pd'l qll) . M

(P Z’l dl g) 3 (Pp‘p” q)
P=(pp'p"y P,=(qp'p"); P,=(q'p'p"); Py=(y"p'p"; F.=(pqp")
Fy=(pg'p"); Fo=(pq¢"p"y B =(pp'ey; 1'a== (pp'as Fy = (pp'q")

Q=199'9"% Q ={(pe'¢")y Q=0"'¢'q") Q=1(p"¢9") Q=(Qqpre")
Qs = (qp'¢"); Qo = (ep"¢"); Qu=1q¢'p; Q=>0¢'P) &=0>049p"),

und folgende Identitdten

Po,=| B} Pa=| PP Fa=|3 3
PQ=|[£j;j, PQ; = 22’ “'Pifl
ORI A N PQs=‘f;i§i
or-| &l e |8] en-]EE
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in Betracht nehmen, bekommen wir eine kubische Gleichung zur Bestim-
mung der Fanktion 4 (, y, 2, 2/, 2, p, p*,...):

Glee (88115211580 o
4 1

F; Py P, Ry |P8P1!)1 ]P2P8|=O

+( N R I Il R § Rl B Rl

sowie auch eine lineare algebraische Gleichung zur Bestimmung der
Funktion g (x, y, 2, 2, 2, p, p’s..):

_ P4 (B—R)A—F
= F, =P, A ' ®

und das System der nichtlinearen Gleichungen (3) geht in ein System
von 3 linearen Gleichungen

ad 0 o0 oD L0/
Pé?—*(Pz—jiﬂ)—a;-i-(ﬂ—ltP;)@;+(Ps"AP-;)?-F&PE
ad a0 a0 i/ 1]
Pa&'ﬁ”(‘a"'ﬂia)b—ﬁ+(PB_|"‘1P4)55J+(P9_FIP7)5];E+ﬂiP§
00 0@ oD , b
P a_x"‘ap‘l"a‘g}’ +5zT.P)+(P;+1iP4+ﬂiP7)X (6)
o0 90 . oD , 0B N\ .. .. N
X(’@‘F‘a—z t o7 O+ 5ae )-([wPP T+ 4 Llyap ]+ wlyp Dot

a“ 14 6@ P . a@
+((wp Pl + [y d+mlyap)) 5 +(=pp' I+ Alypd)+lype']) o+

.. 00
+ ({yp'p"] + Lilyp"p] +uilypp'D) 7

iiber, wo 4; eine Losung der Gleichung (4) und p; ein entsprechender
Wert der Funktion g im Bezug auf 4; aut Grund der Formel (b) bedeutet.

Wenn wir 2 Integrale @, =C,, @,=C,, die in der
Involution unter einander und mit der Gleichung Fi=0
stehen, bestimmen, dann fithrt die Elimination der Va-
riablén 2%, p*, ¢*, zur Integration eimes Gleichungsystems
mit 2 unbekannten Funktionen z 2z’ von der Form

N (@y,22,p,40',¢) =0; Je (@, 4,22, p, ¢,p' ¢") =0,



5

auf Grund der Formeln in den Abschnitten III-IV des I. Teiles. Finden
wir 3 shnliche Integrale @,=C,, @;=C;, §,=C;, dann bekommen
wir unbekannte Funktionen z 2, 2/ mittelst der Quadra-
turen von Gleichheiten:

dz=pdx + qdy; de==p'de+ ¢'dy; dz"==p"dax+ ¢"dy.

XIV. Die Formeln werden bedeutend einfacher fiir
diese speziellen Fille der Systeme (1), wo die Glei-
chungen nur 5, 4, 3, 2 oder 1 von allen 6 ableitungen

2P, enthalten
Enthalten gegebene Gleichungen eine Ableitung

) ¢; 2y p"; 3)¢'; 4 p's 5)g; 6)p,

nicht, dann haben lineare Gleichungen 1. Ordnung mit der unbekannten
Funktion @ und algebraische Gleichungen zur Bestimmung der Funktion
4 die Gestalt:

oD Y/
@ dg r £ 4
Fd— + (R + xiﬂ)d—=([w19 1+ hlyqp J)g— +
+ ([xp"p] +[yp“q]) ? v (epp) + yap I+ Alypal) o o
+{yp' Pl + 4 [ypp“f) ;;ﬁ-
F, 2+ (P, — 5)1—P2 =0;
a0 a@
2) Qé;‘::(Qs ziP) +(Q5 2Q4)6.+(Q3 RQT)B u"_llQE
ad
P2 Q-4 Q,)‘i— = (p'e] — ilyg“ b o +
+([zg"p] + !:M"q)] (Pl + [ygp + lypal) o a 7
Y]
+(fyp' gl + 1y 9“10])5;
Q‘}l* + (Q: - Qs)l"" Qe=0;
oD o0 Y]
9 Pon=(h— ARG + (Fo— WP D (P WF) o+ WP



dd a0 " 09
P bt hiB) g, == T+ 4lyp'el) 55+

@
+ (fepp‘] + [ygp')) 0

4§
O

Y
+ ([yp'p"] + 4 [ypp’ D 7 +

ad
+ ((zp*“p]+ [yp“q] +—1i[y9P])@,
F,A*+ (F,—F,)A—P,=0;

4) Buchstaben p und P wechseln mit ¢ und  unter cinander und
umgekehrt,

a0 ad 1)
aqu‘_'(P.‘s_zips)T'l‘(P 1P5) +(P""2 P)a” /T,Pag‘

pd
dqj + (B + 4 Ps) o = (2P’ + [ya'p"] + Al yp’ q‘J) T

5 P

+ ([ep*pl + [y¢ p]) + + (fzpp'] + [ ym‘])

) 30
+ (fyp“p] + 4 [ypp’]) L
P,A*+ (P,— P,) i — P, = 0;

6) Buchstaben p und P wechseln mit ¢ und Q unter einander und
umgekehrt.

Im Falle von 1), 2).... 6) muss man partielle Integrale @, = C,,
D, = C,,... die cntspwchend die Variablen 1) ¢*, 2) p*,. 6) nicht
enthalten, zu finden trachten,

Enthalten 3 Gleichungen keine 2 Ableitungen, dann bekommen
wir 15 Fille. Falls in den Gleichungen Ableitungen

D p“ ¢ 2) 9 ¢*; 3) p g

nicht vorkommen, daunn fithren sie zur Integration eines Systems von
2 (Heichungen 1, Ordnung mit zwei unbekannten Funktionen, falls wir
entsprechend: 1) z; 2) 2 3) z eliminieren.

Andere 12 Ealle d. h. wenn die Gleichungen die Ableitungen

4) ¢, 9"; B phae*; 6) g9 1) p,g“;s 8) ¢\p's 9) p4p“
10) q,p*; 11) p,p"; 12) q,q'; 13) p,q’; 14) q,p'; 15) p,p’,

nicht enthalten, fiihren zur Bestimmung von partiellen Integralen &, = (...

welche entsprechende Abteilungen 4),.. 15), nicht enthalten, irgend

einer linearen Gleichung erster Ordnung (oder anders — Integralen

%nes Systems von gewohnhchen Differéntialgleichungen), von der
estalt :



0P a0 a§25+P oD

) afl Pl aP +P¢ apt 73}7“
ad RY/ 00 od
5) Qg‘a';""P"a?‘_Qqa“'i_I?'a‘qf
. a0 _ ad 00 00
oD a0 P a0

7) P 6_¢+Q§F“=P”a_q+ an

0D

a0 9D
P, 5 3pt

"
26 0D 00

o~ T e

8) P?%Q?,-y-a + Q

9 Q +Q7§q‘%

oD 1) 8@ 00

o0 80 a0 a0
11 Q@=’Q§ 3_([+Q5 5('274‘ Qs W

o0 0P a0 GL Y

12) Pa?-:Pa@—i—PG@—, + Py
18) Q0+ B, = Oy p+ B G
14) ng +B =0, ;’TQ,’,+ %
1) Q2% — 0,224 0,52 + 0, 2%,
oder einer linearen Glefchung entsprechend folgender Gestalt:

a0 _d® ., .30 1 Lt 8D
Y P+ Bog, + [t oo+ (feppt] + [yap*D) 55 +
v iy 0D ) .5 00
+ [yp"P] o+ [l + [yp'e)) g =0

4D . dd o 0
9) P"’d_m + Q T +[wP“9']a—P +([9L'19P"]+[3/9P'])5é7+

4t aQ b 4 BQ —
+ [ T 5 + (=0'p] + [ya'eD) =0



pi® Y
6) P + 5,92 a 2 ¥ lep) o 00 +(far v’ I +lyr'p Doyt

v 0D , g 00
+lyp*d o + (=Pl + [y O] =
ad dd o0 . , .00
7) P, @+ Q & + [=qp"] o + ([xp'q] + [ya 91)51;,7, +
+/yqp' ] +([wp“P'J +/ yp“q‘])

d
8) By d@ + 0,2 2y % + fog" ‘] D+ (lope] + i) 2 o

¢ ‘ D
+yp'] 5q— + ([=p'p] + [4p'9]) 505 =
o d® . .90 ) Y
9 Qg+ Q@ + [xg ?]6—'1'([9610? ']+ [y ]”5?7"'

+ [yq“q‘] D+ (el + e F—O

i@
10) Py 7 + Q.52 5 2 vl m“] +([wfz‘?‘1+[y9“¢z])

+ [ym"] +([ wp'p] + [yg'e) 5 a?u

00
11) Q5d +Q% 5 e qq"l +(le1 P+ D) 5+
\
+ [ya"] 79 09 + (lpel + tyg) 22, aq"

dQ d@ 4.4 i .4
) rr the +[pp] u+([=vp‘p]+[yq p])

4 4 aQ
+ [yp'el ¢ 3g" @+ (fapp] + Lym Doy +0

a9 ad ., 00 » 1y 00
13) B gp F Qs g+ (a0t gm + (Ceap™] + [399°D 57 +

00
+ (yp ‘Z}aq,, + ([ap“p’] + [yqupa])ﬁ —



g 4O d@ ‘, o0 [T, Y P .
W) Bz + Qg +Itplgm+ ] + el g, +

0P “ w09
o T Lepp©] + lyp" D5

+ [yo'p] =0

@D AP 0D iy 0D
18) Qo+ Qg + [w'e) g + rpe'] + lya*d'D o +

a0 1y 00
+[§9"2‘QJW + ([xqp*] + [y79]) P 0.

Enthilt das System 3 Ableitungen, dann gelangen wir in 12 Fil-
len zur Elimination der Funktion z, oder z*, oder z*/ und zur Integra-
tionen eines Systems von zwei Gleichungen mit zwei unbekannten Funk-
tionen. Die ibrigen 8 Félle sind diejenigen, wo das System folgende
Ableitungen :

Doy ¢ 2P dh 9”5 3) ¢ p ¢ 9 p P 0"
5 ¢ 95 p*; 6) », ¢ 95 1) 9 P’ P 8) py P PV

nicht enthilt.

Im Falle 1) muss man partielle Integrale, die ¢, aber nicht ¢, ¢*
enthalten, von der folgenden linearen Gleichung:

a0
ap"

oder Integrale, die ¢/, aber ¢, ¢‘,‘nicht enthalten, von der linearen
Gleichung

d@ 4 aQ i 6® pr— ddpnd BQ
D oz T (2P 55 + [2ep"] 5 + [20pl gom+ [yp P 5 =0,

il
o =

dﬁ 444 a@ s a@ 4 6@ 44
P t e pl o, + o] 5 + [2p'p] 5o+ [ypp*]
oder endlich Integrale mit ¢*, aber ohne ¢, ¢/ von der Gleichung

o0
QPIJ

d@ 7Y a@ I’z 8@ '] 4, ?E—
P -k [zp P]@ + fxpp ]@- + [xp'p] —; + [yp’p] 6@.‘—0

bestimmen,

Fiir andere 7 Fille haben die Gleichungen folgende Form:
a0 44,4 @ ‘ 6@ ¢ a¢ hpnd @_
D Pt (2] ok Lyap'] e o - (] =0

iP "y 00 wr 00 0 v, 00
Pygg + T+ [egptl 5o+ (20 5 + [2p*p] 5= 0

dd oD o0 9P v, 4709
P ¥ lype) st [ep T o+ [ep't] o + [l 5 =0
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o 90
8) Py o +[y@pla(u+[ ma “+[p“9‘] + [apg —*zO

~ d@ $id a ii it 6®

4 44 4 00 “ 00
B g+ Loppl 50+ [y 3+ w'p] s + o] =

00
4) Psdx +[y¢' ?J “+[ m]a LA P“‘?‘]a, + [xp"] gé:=0

ap
By g t 12 p“q‘]h+{yg al5 “+[yp“<z‘f 7 +[yqp“J

p, %2 P +[w9p“] +[y? s o o Y 7 Pt o) a,

A a0 ‘ 0P Hi Ay i 9
O Bo gt [2p'p] 5w+ [y 2T + (pg ]3 + [op'0] o &Zu

do oD ra70@ “

dP ad 0P
Py + [ypq“] +[ q“P‘] an [wpfz“]a—{,—l—[ﬂ'}?‘p] g =0

LT 4 Ilam f 6®
G)Qsd +[m] +[t29‘]a;+lfz J 5q U =

P
Y gy + " ‘f +[yf1P“ —+ [y?“f] +[yp ] 2 7, 2 -0

dd , a0 b, 00 vty 0D
Qs T [zp*e] o7t [yap*] o + [y9"'p’ 5 + [yp'g] 2 a,,.

dd, 4 [rs 6@ £ a@ , rryrs 6¢
7 Qz e +[3"2 ‘l] +[-’I’P? 16727“'[93‘1?]3?7'{'[“’? ?]@=

o0
Q39 &y ? m“] + fyr] 5 R %+ lyae] aq“+[fz“q‘]7 =0

d@ ‘ ad “
g, +lep] 5+ [ypt“ 37 + [yqua 7+ (v 9‘]— =0
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0D
69“’

i@ ut@ . u@ ‘¢ ulaqj__
8) Qg + [ya"dl 5, + e 50 + (10 5 + [2970T =0

d@ Aénd @ " @ 4 @ ' agj _
Qg + ) 35 + 3] 50 + [y2'e) 5 + (2] 55 =0
dQ i a_@_ i @ 4 ?g 4 adj P
Qgy T (1 0I5 + 39" 50+ [y’ 5 + [0 50 = O

Enthilt das gegebene System von Gleichungen 2 oder 1 Ablei-
tung, dann fithrt die Elimination der Ableitungen zu 1 oder 2 Relatio-
nen zwischen , y, z, 2*, 2/, und das fiihrt zu der Aufgabe der Inte-
gration von linearen Gleichungen mit einer kleineren Zahl der unbe-
kanten Funktionen.

XV. Fiir ein System von Gleichungen mit 2 unbe-
kannten Funktionen z 2z mit 3 Argumenten x,, @x;,
F (x), %y, x5, 7, 2, P1y P> Por P Ploy P =0, (i=1, 2)
g_;“> P1H=<%: (k=1,2,3)
hat die entsprechende Matrix folgende Gestalt:

d0 80 o0 30 8D 2D 0D

dx, 0p, 0p, Op, Op'y Opy Op's

wo Pr =

Xy P, P, ,P, P3P, P, 0O 0 0O 0 O 0
2 Xy P, P, P, P P 4P 0 0 0 0 0 0
X, 0 0 ,p, ,P, O O P ,P, P,.,P5 O 0
2Xs 0 0 P, 4P, 0 0 B, ,P PP, 0 0|0
o oD 00 ad a0 oD o0
day ap, op" dpy ops By’ Bphy
IXS 0 0 O lPl I‘P‘l 0 1P2 0 1P2 IPS 1F3
2 X; 0 0 0 0 P Py 0 B 0 o Py 3Py P
do 40 o0 ad ad 90 90
= 0 0 0 0 — 2 0 = o 2 %
day ap, 9Py dps ap', Ops 9p'yl,
wobei
oF, | oF; aF
i K= T o Pt 5 P
_0FR. R

ap'y’
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Fiir die in der Matrix umrandete von Null vergschiedene Determi-
nante 8, Ordnung schreiben wir die Ungleichheiten:

D D(GaE) 05 D (G R) +0

und indem wir die Bezeichnungen:

A=(pp'p); B=(ppip%); C=EmpY)i D=C'prY;
E=@rhp'y; F=(spph); G=(@0'p); H=('sp'1p);
I=(ppsps)i J=(pPsp); K=[pp'%]; L=[p,p'w];
M=[p,p,a;]; N=[p;p'i%]; P=Ipp:s®]; Q= [pp" *];
wobei gerade Klammern die Jacobischen Determinanten mit totalen
Ableitungen beziiglich z,, z,, 2, einfilhren, bedeuten, bekommen wir
5 Involutionsbedingungen des gegebenen Systems in der Gestalt:
AD=BC; TAE=BFI; A(EG+FH)+ (BI+ AJ)E=0
A(DF+ HA)+ B(IB+ AJ+AG)=CFA
A(AK+ AL+ BMA+ FN+EP)=(AG+ BJ)Q.

Der zweiten Gleichung wird in folgenden Fallen:
1) entweder AE =BF; 2) oder I=0; 3) oder I=0; AE=BF
geniige geleistet.

Untersuchen wir genau den ersten Fall. Andere Fille fibren zu
einer grosseren Zahl der linearen Hilfsgleichungen 1. Ordnang, damit

man_partielle Integrale @, = C|,..., die in der Involution zu den gege-
benen Gleichungen F;=0 stehen, finden kdnnte.

Indem wir in Betracht nehmen, dass

AZF0, wenn I-+0, oder I=0,

. B D E
wobei: Z=c¢c=F—4
F G+ il
A=K —g —T

und indem wir die Identitit

(71 P'V) (Ps P) + (P12) (P P4} + [Py P21 (P s 1 =0



13

erwigen, denn gelangen wir zur Integration eines Systems von 5 line-
aren Gleichungen 1. Ordnung:

N
(pzps)l +[(PIZ’2)+(P3P1);1] = PVt

Y
+ [(ps ps) + (Pap1) 2] oA

a0 a0
(Plpl);"l +[@3P1/+(P1P3)2] =(p.?")) 6p +

ad
+ [(p's p) + (1 ps) 2] Fr
/3
oD , ‘
[(P's pa) + (Papy) 25 "-ia_" + {(P's P4 =l p') + (p's pI] Ai

o@D oD
- (py 1) A2 } o+ (04" + (g 2] A = ©

oD
= [(p'sps) + (P22s) 1] a—, + [ar') + (up) il 5

[@xps)w“(p,pl)m] H@spl)-l-(plpg)m]a.
: a0 , 0D
+(@'p) ﬂi@ T (pp 1)@ =
, dd dd . dd
P P‘I)d_% + [(pa ') + (1 p.) 2] ;{;,; +{(ps p') + (1 pe) il 'UiCTSE; +
a0
+ 7'y 2]+ (o] 4+ (12 2, ] 4 Fl)a +
B
([ i ] + [y ps] + [P 251 00) 619_'1 +

i ¢ a@
+([p"y wo] + [y py A+ [P s s + [ 1] Aip0i) ops =0,
wobei 4; eine Wurzel der quadratischen Gleichung

(p1 ) A2 — [(py 2"5) + (', )] A+ (p'y p%) =0 (10)

‘bedeutet, und g; mittelst 4; auf Grund von der Formel:

[Py pe) + e pi) A i + (p'y 23 ) ¥ + [(ps P'2) + (1 p3) 4] = 0,

‘wo » eine beliebige Funktion bedeutet, bestimmt werden. Die Willkiir.
lichkeit der Funktion » kann man beniitzen, um die linearen Gleichungen
:zum Bestimmen von Integralen @, =C,, @,=C,,... abzukiirzen. Indem
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wir z. B, »==0 setzen, bekommen wir Term y; mittelst Losung /; aut
Grund von der Formel:
= (P + (psp) i
(@1 p2) + (Papr) i

Die dritte Gleichung (9) kann man auf Grund von der Elimination

der Ableitung 37 von der dritten und vierten (leichnng (9) dndern. Auf
2

Grund von Identititen

(Paps) (1 P")) + (Ps 1) (P2 ') + (P 2)) (P13) =0
@'spe) (P 'V (P P'V) (P P'9) T (pa 0y} (s p') =0

bemerkt man, dass das Resultat der Elimination gleichbedeutend mit
der zweiten Gleichung (9) wird, falls /; eine gemeinsame Losung der
quadratischen Gleichung (10) und der Gleichung

Py ps) A*— [(py ') + (#1214 + (p'yp%) = 0 (11)

ist. Dann reduziert sich das Integrieren zur Bestimmung der partiellen.
Integrale des Systemes von lediglich 4 linearen Gleichungen (9) uad
gwar l-en, 2-ten, 4-ten und 5-ten. Indem wir die Resultante der Glei-
chungen (10), (11), gleich Null setzen, bekommen wir als Bedingung
fir die Gleichungen des gegebenen Systemes

(01 22)y (P29) + (P2 p0); @ 9'h 0
0, (p122), (pep'y) + (P'sp1);  (P'12%) -0
(pr23)y (p3p') + (p's 21); (p",2%s), -0 ’
0, (P1 p3), (psp'y) + (P'spr)s (' 2%

und die Formel zur Bestimmung der Funktion Z; in der Form:

(prps), (9, 2'5)

— (p; 3), (B*; '5)
(1225 (9, 9) + (p'2 1))

(P, P3,(ps 2'y) F (P's 1)

Beispiel
F =p, —p',=0; Fy=p', —p,=0.

Nehmen wir die von Null verschiedene Determinante 8 Ordnung
der Matrix (7); dann bekommen wir die Ungleichheit

ad  ad (6@ 6(25)
, — e 4 —— 0.
ap’y + a.?s) apy + Bp’s +
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Wir haben ein System von 5 nichtlinearen Gleichungen, die den Glei-
chungén (8) entsprechen: )

dd _ 0 o 8@ -

dey 7 Opy Vs op'y 0
SDIB_0b (00 B)_ B0 00000,
apy Ops  Op'y \dpy 8P, T Op'y Ops | Op, \Opy  Op .

Die zwei letzten Gleichungen:

D 00 D oD
Op, 0ps op'y Ops ’

fiilhren mit den 3 vorgehenden zu den Integralen
D, =p;, + p's = P(T, 25); D,=2p") — ps = W (@o,23).
Auf Grund der gegebenen Gleichungen und der Bedingungen
dpy _dpy . dp's _ dph
dxy  dx,’ dx, dz,
bestimmen wir die Funktionen ¢ und ¢ und bekommen:
z=ux Q' (x,) T WV (x3); 2!y =, W (wg) + £ (y),

wobel W (x,;) und Q(z,) wie auch ihre Ableitungen W’(ax,) und Q'(x,)
beliebige Funktionen bedeuten.

XVI. Die Gestalt der Systeme der nichtlinearen
Gleichungen (8) und im Zusammenhange damit der line-
aren Gleichungen (9) hdingt davon ab, welche von den
Determinanten 8 Ordnung der Matrix (7) wir als von
Null verschieden annehmen werden.

Wenn wir z. B. die Determinante aus den Vertikalreihen 4, 5, 6,
8, 9, 10, 12, 13 und ailen Horizontalreihen, die 3. ausgeschlossen, bilden,
bekommen wir fiir das gegebene System eine Beschriankung in der
Gestalt:

D }'——"{;):}:0; D

F,F,,®
P3Py !

0
Pa:Pa;Pz)#: ’

und indem wir noch neue Bezeichnungen

Ay =ep39%);  By=(p,0%); Ci=ps9%); Di=(pp:0')

E =ipp,p's); Fi=inp0); Gi=.0%0"); H =030

li={vspsx5]i J=[ppral; K =[ppal; L =[prhzl
M, =[p; p's ;]

einfilhren, bekommen wir statt eines Systems von D nichtlinearen Glei-
chungen (8) ein folgendes System :
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A B, =CD,;; ACE =(ID+ F,C)D,; GICD-.—- (GD, + 4,E,)D
A, (A,H+ CE,)= D, (DD, + B,(); 89
4, (AL + I\ D, + MyE))= D, (K, D + M, 0);

desgleichen bekommen wir fiir eine Determinante, welche zu den Be-
schrinkungen

), Ey F ,F,, @ F,F, @
—1 -2 0: D 1'_2"‘) 0; D A) 0
Ps, P s)zi: D2, P3: P 2 + PP Ps +

fiihrt, indem wir noch die Bezeichnung

D

Ay =[p, 9 2]
einfithren, folgende 5 nichtlineare Gleichungen:

AB =CD; AAE =DCF; D (DI4 CF)=A4,EC
4, (IH1 +JE) + CEID] =0; I(AlIl + 1Dy = -A1A2E1'

Dementsprechend dndert sich die Form des Systems
der linearen Gleichungen zur Bestimmung &,=C,.. Li-
neare (Gleichungen 1. Ordnung zur Bestimmung der
Gleichungen @ =C(,,.. kann man auch unmittelbar aus
der Matrix (7) bekommen, indem wir entsprechend eine
von Null verschiedene Determinante 8 Ordnung wihlen,
oder anders, indem wir die Gleichungen F,=0, F,=0,
@=C mittelst anderer Ungleichheiten beschrinken. Man
muss in Betracht nehmen, dass man verschiedene Systeme
von linearen Gleichungen fiir verschiedene der Null
nichtgleiche Determinanten 8 Ordnung schreiben kann.
Ausserdem kann man selbstverstindlich die Involutionsbe-
dingungen nicht schreiben auf Grund von Determi-
nanten 9. Ordnung, die wir bekommen, indem wir zum
Minor 8 Ordnung, der Null identisch ist. Horizontal-
reihen und je eine Vertikalreihe zuschreiben. Als Beispiel.
einer dhnlichen Determinante 8. Ordnung kann eine Determinante aller
Horizontalreihen, die erste ausgenommen, und der Vertikalreihen 2, 3,
4, 5, 6, 7, 8, 10. dienen. Endlich muss man auch bemerken, dass die
Nullgleichheit der Involutionsbedingungen der Null-
ungleichheit cines entsprechend gewahlten Minors
nicht widersprechen darf Z. B. fiihrt die Nullungleichheit jeder
Determinante 8. Ordnung von den Elementen aller Horizontalreihen,
eine von drei letzten ausgenommen, und der Vertikalreihen Nr. 2, 3, 4,
5, 6, 7, 8 10 zu den drei verschiedenen Gestalten der Systeme von 5
linearen Gleichungen 1. Ordnung, von denen je zwei der Nullungleichheit
des entsprechenden Minors 8. Ordnung widersprechen werden. Diese
Gesetzmiassigkeiten kann man fir die Systeme von
nichtlinearen Gleichungen mit zwel und mehr unbe-
kannten Funktionen von drei nnd mehr urabhingigen
Variabeln beniitzen.

(8)
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Eine von Null verschiedene Determinante 8. Ordnung der Elemente
aller Horizontalreien der Matrix (7), die letzte ausgenommen, und der
Vertikalreihen Nr. 2, 3, 4, b, 8, ]0 12, 13 fiihrt zu den folgenden
Beschriinkungen fiir die G]elchungen F =), Fy=0, &=C":

(Flf Fg,@ (Fsz:@
FI,F):F 2’15000 P'e,010" +0 (12)
D3y P's (E:Fwdj £, Iy @)

P])PMP2 Pg, P pl

und erlaubt folgende 5 lineare Gleichungen 1. Ordnung zur Bestimmung
der partiellen Integrale @,=-C|,... aufzuschreiben:

, . 30 ., .00 . 0D
(PsPs)‘a—. +@3P:)@+(P9P3)@73—0
2P 101
(PaPa) +@’3P2) + (Pz?s)épT:
, .00 , , .00 . o0
@3?3)*T+(P3P1)_+(191P3)E=0 (13)
P
(PaPs) +(p3191) +(p1193)a—.==0
s

di o0
(p; »' 3) + 2" ms] + (23 2] Ao =
P

wobei: @_ o0 6@ +? oD

d; 6.7:3_ B s 2! g Py
so dass das letzte System nur 4 unteremander unabhingige Integrale
@,=C,,.. &,=C, geben kann.

Indem wir in den Ungleichheiten (12) p, und p‘; mit p, und p’,
und umgekehrt vertauschen, und p, und p‘ unverindert lassen,
oder indem wir in dieser ‘neuen Vertauschung p, und p’y mit p, und p’
und umgekehrt tauschen und p, und p’; unverindert lassen, kann man
statt (13) folgende 2 Systeme von lmealen Glelchungen niederschreiben.

(Pepse)@‘l + (PsPn)éE + @1?2)51;4';= 0 l
,, 00 , 4,00 , 80
@zPﬂ)@+(PQP1)@+(P1P2)6Pj;HO
., 00 ‘ a0 . a0 .
@21’2)% + (PzPa)@ + (s ps) 99 =0

, 0, 00, D
(pspe)gp—,g + (102105)(,)—1?z + fPst)aP:g =0

, . 4D . o0 oD
(PsPs)d—ws +[P2%]3_p;, +[%Ps]@ =0
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oder

D oD
(P ?'1) +(P1Pa) + (ps. 1) P 4 =0
@
(P1P1) +(1’1P2) +(P‘2P1)m=0
4 J . )i@___o
@t?l)a‘l‘@ll’s)ﬁ‘i‘@sﬁ 319'1__
., 00 , 0@ , 80
(P1P1)F+(P‘1Ps)_—+@sﬂ)“a‘=0

(]’1191)dm +[P1wl] +[1 1]

‘Dag System von linearen Glelchungen zur Bestim-
mung voun partiellen Integralen @, =C,,.. so wie auch die
Beschrinkungen fiir die Glelchungen F,=0, F,=0,0=C
werden bedeutend einfacher, wenn das gegebene System
eine oder mehrere Ableitungen p,, p,,... p; nicht enthilt.

Z. B. enthdlt das- gegebene System die Ableitung p‘; nicht, so
bekommen wir die Bestimmung der partiellen Integrale, welche die
Variable p‘; nicht enthalten, bei folgenden Ungleichheiten :

D (F“F)qco 2

P2y Py

(p P’y p2)y (Py Psz) 30,
(P, 'y P's)s (P'y Pe DY)

vom System von nur 4 linearen Gleichungen

' Ps) + (ps Ps) + (s P 2)

(15
(PaPs) T + (ps P 1) +(P'11"2)"‘= 0

dj i Qi
(v Ps) ap, + 2 P1) + (PP ) =0
0ps

d @ .
% Ps)d_zs + [ps 5] ﬁ +[903Ps]'@ =0,
und bei den Ungleichheiten:

P, F,
I)D(" ):FO 2) (p, p'yps) £0; 3) (p'y p's ps) F 0,

oder

F,F i ‘ ‘
1) D( : 42):’:0; 2) (p: P'sps) F0; 3) Paps )+ 0,
PPy
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vom System

@ o0
(P2P2)_+(}”2Ps +(P3P2)5‘T=0
Pa P e

‘ _a__ ¢ ad @ ‘ a_dj___
(Pz?z)ap. +(P2P1)3 +(P2Pz)aplg—0
3(17

, .00
(1721'2)3 +(Psi"’1) +(P1 3?’ =0

(192192)dx +[P2952] +[2P2]64=0J
oder

Q ad
(ry py) 3P, +(191P2) +(1’2 Pl)a ;=0

P o0
(1’1}01)3 : +(P1P2)— +(le’1)ap4 =0

, 0D 20
(Plpl)a +(P1P3) +(P3P1)6:=0

@11’1) +[p1w1] +[1 20 s o =O
dac 3

]

Um das System von 2 nichtlinearen Gleichungen
mit 2 unbekannten Funktionen 22 mit 4 unabhéingigen
Variablen x,, x;, o, @,

Fi (). @y 2, 25 prooe 24 9 P)=0 (=12

zu integrieren, bilden wir eine entsprechende Matrix mit 12 horizon-
talen und 21 vertikalen Reihen und nehmen die der Null gleiche Deter-
minante 12 Ordoung. Indem wir eine von Null verschiedene Determi-
nante 11. Ordnung, die zu den Beschrinkungen vom Typus:

1, By, @)

0;
Furn) T (19

(v, p ‘s w3/, (PEPSP ) 3 0
(P2 p's 3)y  (D's 23 25)

fithrt, bilden, bekommen wir das folgende System von nur 7 linearen
Gleichungen zur Bestimmung von @, = (...

1) D(F“F):|:0 9 D

od ad ad
(ps 9°s) 3_4 + @‘4?‘3)8—‘ + (v's ps) 6_‘ =0

oD
@41’4)— + (P‘g}?s) +(113P4) o =0

(16)
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., 00D , 00 . 1
(1’41’4)3_‘7 +(P‘4Pz)a+(1921’4')5§7;=0
o0 o0
(P4P4.) +(P‘4Ps) +(I’s P m"o

@
(1’41’4) +(P4P1) +(P1P4.)a; =0

ad
(ps Pa)a + (¢, Px) "r' (Py ps) ap c =0

(1141?4) +[p4 17 +[lf’4]a'=0'

Man kann ana,log bysteme b1lden, in welchen die letate Gleichung
totale Ableitungen in x,, Z,, w4 enthalten wird. Die Ungleichheiten (14)
kann man durch andere nur 2 Ungleichheiten, z, B. von der Form:

1) D(FvF):po 2) 1)(1’ Lo B) 4,
Py s

tauschen ; dann bekommen wir ein System von 10 nichtlinearen Glei-
chungen, von denen 3 von anderen 7 abhingig werden; es eriibrigt
dann diese nichtlineare Gleichungen auf ein System 'von linearen
Gleichungen mittelst algebraischer Gleichungen zu iiberfithren, so wie es
schon frither fiir den Fall der Systeme von zwei Funktionen mit 2
und 3 Argumenten gewesen,

Um das System der Gleichungen mit 3 unbekannten
Funktionen 2,2,z der 8 unabhingigen Variablen x,,x,, o,

Fi (@, 2y, 25, 222", 0y, 0 Pyy '150°, 0% 0", 070 2Y5) = 0 (1=1,2,3)
zu integrieren, nehmen wir 8 nullgleiche Determinanten 12 Ordnung
von einer Matrix mit 12 horizontalen und 19 vertikalen Reihen. Indem
wir eine von Null verschiedene Determinante 11. Ordnung wihlen,
welche z. B. zur Ungleichheit
¥, F,, F,

1) p(frtuts )y,
) Pa).P‘BJP 3 F

@222 psP's ), (285040 |
(P s s p's), (P22 23 1)
fithrt, so sind wir dann sicher, dass eine von 8 entsprechenden Deter-
minanten der Null identisch gleich ist, wahrend di¢ anderen zur Be-
rechnung von partiellen Integralen @, = C,... eines folgenden Systems
von 7 linearen Gleichungen mit emer unbekannten Funktion @ :

2) (p; p's 25 P's) (05 7'5 25 p"'s) +

0
(@' "y p*3) a‘i; + (ps ", 7' 3)

o0
7] “o 4 —
+ (PS Y4 2)6p143+(p3p Spa)apus 0
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ad
(1’31’31’:) +(P3P2P P +

W] 0P T ?g__,
'l'(Ps_PsPs)m + (ps 2" 1) op’ =0

2
ad w, 00
(r’s p' 31’2) +(P31’2P 3)6‘ +
Y , a0
+(1’3293P2)m +(173P"3Ps)ﬁ =0
4 44 Jd a@ (rl 44 a@
(PsP 3P 1)61?3 + (s 0" p s)ﬁ +
a0

o
[ 44 (rl el —_—
+ (ps p's 2“1 6_1"'“3 t+ (ps p"s 2'5) 6_P_Il1 0

od s oD
(v's ' 31’1) +@3P1.’Psa—: +
s

. 4,00
+.(ps 2's P’V

=0
aP”S 6 ¢

44 @
(PSP 31’1) +(_‘P:—1P1P 3)0‘ -+

p o " 8d5m
+ (23 25 p1) E“*’ (ps p 32)3)6171_0

. o0
[Pspsflﬁ] +[‘3P3m]]apl +

4 4 dQ
+ [PsPswl]a 8 + (psp 31}3)%1: 0
fithren.
Analog bekommt man Systeme, vo ‘die letzte Gleichung totale
Ableltungen in 2, oder w, enthalten wird.
Wiihlen wir eine andere von Null verschiedene Determinante 11
Ordnung, z, B. gleich dem Produkt:
(p, 2"y 2"V - (1 p's 9" D)%,
wobel es;

1) (py, 0, 0" F 05 2) (p, 9y 9" 2) F0,

sein muss, dann bekommen wir ein System von 8 nichtlinearen Glei-
chungen von der Form:

a1A+ﬁIB+j}10=O
t, A+, B+y, C=0
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po M+ N+ 3, F+to, Q=0 a, M+b N+e¢, P+ d, Q+e B=0
Ps M+ P N+ 7, P, Q=0 ag Mot by N4 ¢y P+ dy Q16 ¢ =0
M+ P, N+ 33 P+ o, Q=0 a,M+bN+cg P+dy Q+e; T=0
WO e @P;yne Gypee A, T die funktionellen Determinanten 4. Ordnung
bedeuten. Diese Gleichungen muss man auf das System von 7 linearen

Gleichungen mit partiellen Ableitungen 1. Ordnung einer unbekannten
YFunktion @ reduzieren,

Das Gleichungssystem:
fi (@9 2p9; ,y,2,05¢)=0, G= 1,2) (16)

wo die unbekannte Funktion z von zwei Argumenten z,
y abhingt und die andere unbekannte 2’ eine Funktion
der zwel anderen unbekannten variablen =z y' ist,
kann man analog betrachten wie jenen Teilfall des Systems:

F (, Y ', y‘; z, L, 9 P‘: Q’) , %, nty ') = 0 (17}

mit zwei unbekannten Funktionen z und §, jede von 4
unabhingigen variablen «,y,«, 4 abhingig, wenn wir

w0y Taw ay 0 op og om ox
WO
bz Bz o ot
= q’ 537; T ‘_F bedeuten

Die Matrix des Systems (16) bildet jenen speziellen Fall der
Matrix fiir das schon behandelte System (17), wenn wir entsprechende
Elemente gleich Null setzen.

Als Resultat, wenn wir z. B.
y p(hts f”) 0; 2D fufy @ (p) 0, setze
) (,p:l) p: :F ) (PJP‘! Ql :i: ? Zen,

bekommen wir zur Integration der Gleichungen (16) folgendes System
von 3 linearen Gleichungen mit einer unbekannten Funktion ¢, indem
wir zum System (16) die Gleichungen zurechnen:

® (x,y2p9 x,y,%059) = Const.
1) 20 N 09 _

@9 o + (pp) 3q + (9 P
IR SN

@95, + )5+ @9 55=0

[ [ a¢ d aq) ] a‘p [ d_z ‘ (_iz_
(Ilp'='] + [q !/])-55-1- [ p1@+ [y ﬂ]ﬁ—q‘+ (“’)dx+ (rq") &y =0
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Fiir die Beschrinkungen
11)(@ 0, 2D(M) 0
) %t q ) + ) 299 F
bekommen wir:

i .8.2 ] aw ] 609 —
(qp)ap,+(pp)a—q.+(p 9)—ap 0
4 % ,6@ ‘ ,3(1)_
(4" 9 5y T @255+ @905, =0

3 00 . . B , . d , .d
(lpw] =layD 50+ 29150+ 391 50+ @D g + @07 =0

Analog kénnen wir andere Systeme von Gleichuugen
mit unbekannten Funktionen z 2 u. s. w. mit verschie-
h 3 . . ot 4 i
denen unbekannten Fanktionen:a, 2, a5,..; 2°,, 2, 2, 0.5. w.
betrachten.

XVIIL Die ersten Arbeiten iiber das Integrieren der Gleichungen

mit partiellen Ableitungen 1. Ordnung einer uubekannten Funktion z
stammen von Euler, welcher die Bedingung:

. 0 9g 0y (18)

dy = oz ox 027
aufgestellt hat, damit der Ausdruck:
dz=pdx+qdy 19

ein totales Differentiale sei, wenn p» und ¢ als Funktionen von z, y, 2,
durch die zum Integrieren gegebene Gleichung

F(x, V2D, q) = 0) (20)

gebunden sind, und stellte die Aufgabe auf, die Integration einer Glei-
chung mit partiellen Ableitungen (20) auf die Integration eines Systems
von gewthnlichen Differentialgleichungen zu tiberfiihren. Lagrange hat
das umgekehrte Theorem bewiesen, dass die Formel (19) eine Glei-
chung mit totalen Differentialen bestimmt, falls die Variable ¢ (z,y, 2/
die BEulersche Bedingung (18) erfiillt, Charpit hat als erster die
Methode zur Bestimmung einer zweiten Gleichung

@D (x,y,2 p,9) = 0 angegeben, (21

um aus dem System (20), (21), zwei Funktionen p (x,y,2) und ¢ (z,y,2)
zu bestimmen, und zwar: man muss ein partielles Integral @, =
einer linearen Gleichung mit partiellen Ableitungen erster Ordnung

22
20 (22)

0P o0 8 G
P%'i’ Q@+(PP+Q9)0—Z“‘ (X+PZ),@"‘(Y+ QZ)@=0

bekommen, oder anders — ein Integral des Systemes von entsprechenden

1



24

gowthnlichen Ditferentialgleichungen finden, wobei X, ¥,.. @ partiells
Ableitungen der gegebenen Funktion F in x, 7,.. ¢ bedeuten. Die
Charpit'sche Methode, die Gleichung (22) z2u bekommen,
erfordert die Ungleichheit: :

D(if)#a

Jacobi hat zwei, fiir die Strenge der Charpit'schen Methode nitige
Umkehrungstheoreme bewiesen. Lagrange hat dann speziclle Fille der
Gleichung (20) untersucht, die Resultate der noch nichtgedruckten Char-
pit'schen Arbeit wiederholt uud ist mittelst einer mehr komplizierten
Weise zum Auffinden der Charpit'schen Gleichung (22) gelangt. Diese
Gleichung (22) bleibt auch in allen spiteren Integra-
tionsmethoden der nichtlinearen Gleichungen (20): in
der Cauchy'schen, Jacobi'schen u. a. Methoden dieselbe.
Die Charpit'sche Methode kann auch fiir das System von
nichtlinearen Gleichungen mit zwei und mehreren un-
bekannten Funktionen 2z 2. verallgemeinert werden,
falls die gegebenen Gleichungen nicht-alle Ableitungen
der unbekannten Funktionen z, z/,... in unabhingigen Va-
riablen z, y besitzen. Schliesslich bekommt man eine
Verallgemeinerung der Charpit'schen Gleichung (22) fiir
einige unbekannte Funktionen; diese verallgemeinerten
Gleichungen werden eben die Gleichungen, welche wir
in friitheren Abschnitten als Resultat der Verallgemei-
nerung der Jacobi'schen Methode fiir die Gleichungen
mit mehreren unbekannten Funktionen bekommen haben.

Es geniigt, wenn wir das System von nichtlinearen Gleichungen

Fi(x, 9,2 2, p, g, v 9 = 0 (t=1,2) (23)
untersuchen, Um 4 Funktionen
p(xy,%2), ¢ (x,y,22), p' (2,4,2,2), ¢ (x,y,2 2), 2u finden, (24)

welche das Bestimmen der unbekannten Funktionen 2z, 2’ mittelst der
Quadratur von 3 Gleichheiten

dz=pdx+ qdy; de'=p'dx + ¢’ dy, gestatten werden, (20)

indem wir die Verallgemeinerung der Eulerschen Bedingungen

9 o, % , 0 0 . 0. (26)
6y+6z9+6z‘q_6:c+0zp+az“p
o' opt L 00 .09, 0¢ 09,
Tt T Tal
oder anders :
dp_dg . dy' - dg (269

L '
— = —= erfiillen,
x

zu finden,



25

muss man zwei neue Gleichungen von der Form:
D (x,y,2 z}:P) 9 p',99=0 finden, @7)

welche zusammen mit den Gleichungen (28) die Funktionen (24), die
die Bedingungen (26) erfiillen, bestimmen.

Bei Behaltung unserer gewdhnlichen Bezeichnungen gibt das
Differenzieren der Gleichungen (23), (27) in Bezug auf (26):

. o ! d_g.. dl _ldp‘ ;dPl
X1+Z1P+ le +Rdx+Qldy+R;+Qlc—ly_=

00 89 8P 0@ dp aQdp , 00dp' 8Bdp'

o 99 00 4 9% oL ov 9Cap _
bt P Tt Yyt sy Y oyde Tigay =0 (g
L f ot d_zl dg _ld-pi ldg‘
Yi+ Zig+ Z'¢'+ R y‘{‘Qi@'f‘Pn@“l-Qi@—O

00, 00 o0 , 0Bdp  00dp 3D dy' 0Bdy _

—— — —— ‘ P — — —_—
By T it gl t op dy ' 8g dy ' dp'dy  d¢'dy
Enthilt das System (23) z.B. die Ableitung ¢’ nicht, dann miissen

i

wir auch die Gleichung (27) suchen, welche diese Ableitung ¢ g—? =0

nicht enthilt, um einer von den ersten verallgemeinerten Huler’schen
Bedingungen (25) geniige zu leisten und mittelst der Quadratur die
unbekannte Funktion z von der ersten Gleichheit (25) zu bestimmen.
Wird die Ungleichheit
D 5_1@_3) 420 erfilll,
VAN =

welche die Charpit'sche Ungleichheit verallgemeinert, dann bekommt
man auf Grand von Elimination von 5 unbekannten @, -dg, dl, d_}-l, ﬁ

da’ dy’ dae’ dy’ dy
in 6 linearen Gleichungen eine solche lineare Gleichung 1. Ordnung
zur Bestimmung der Fuuktion @, welche die lineare Charpit'sche

Gleichung (22):
oD Gl 8D . crs 20D
@' + @) 5 2@ D+ D) G HP WD+ D+

+ [ep TS+ (o] + [q0]) 2+ [y '] =0 verallgemeinert. 2

Es ist eben die Gleichung, welche wir im Abschnitt IIT des Teiles
I durch die Verallgemeinerung der Jacobi’schen Integrationsmethode
bekommen haben. Analog bekominen wir auch andere, im angetiihrten
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Abschnitte erhaltene lineare Gleichungen, wenn das System (23) eine:
von anderen Ableitungen p‘, ¢, p') nicht enthilt.

Nachdem wir ein partielles Integral @, = C, gefunden und auf
Grund.des gegebenen Systems F, = 0, F, =0 die Variable p eliminiert
haben, finden wir p (x, y, 2, 2> und ¢’ (z, ¥, 2, 2"} und gelangen mittelst
einer Quadratur zur Relation

z2= q’(x) Y 2‘1 01! 02)7

dapn fihrt die Substitution des Gliedes fiir z in eine von den Glei-
chungen ¥, =0; F, = 0 zur Integration ‘der Gleichung 1. Ordnung mit
einer unbekannten Funktion z‘. Nachdem wir zwei Integrale @, = (|,
@, = C, gefunden und die Ableitungen p, g, p‘ mit der Hilfe der
Gleichungen. ¥}, =0, F, =0, eliminiert haben, bekommen wir

P (,y, 2 2, Cp, C) = 0.

Man kénute die Gleichung (29) und analoge andere Gleichungen
auch auf einem anderen Wege bekommen, indem wir p,q,p’ ¢' als
Funktionen von 4 von einander unabhingigen Variablen x, y, 2, 2
betrachten, Dann bekommen wir mittelst der Differentiation in x,y,2,2*
statt des Systemes (28):

A ?ﬂ 0_9’__ ,:% .la_qt_. ?_@ @_01'_
X‘+Ram+a'ax*P'ax+Q‘ b =9 g T 0q'0x
_ p op aq . 0p’ N L o9 dg’
i+ A+ Q-+ R4 Q' =0 —+ .+ =
9y By oy oy dy g oy (30)
Z.+Raz+Qlaz+Plaz+Q, az—O, % T ag'az_o

g 0% gD 000 29 029" _
Zl + -Plaz; + QlaZ‘ +Pl 6Z‘+ Ql “0’ 02‘+ . aglazl_

0z
Ist Q‘=0Q,'= ?-Q—i =0, dann fiihrt die Substitution der Ausdriicke
9g
9 o
oz’ 82"
den Bedingungen (26) zur linearen Gleichung (29).
Man kann das System von linearen Gleichungen

ap+big+a'p+ g+ =0 (i=172) (31)

wo ai. ¢ die Funktionen von a,7,22 sind, manchmal
auf das System von linearen Gleichungen iiberfiihren,
welche eine von den Ableitungen p,q p', ¢’ nicht ent-

0.

die vom System (30) gefunden wurden, in die erste von

1y Die Bezeichnungen w, y, z, 2’ statt x,, ay, 2, 2, habe ich in den
Abschnitten III, IV des I. Teiles eingefiihrt, sowie auch entsprechende
Gleichungen in § 81 Ch. X meines Buches ,Equations différentielles,
livre 2, Leningrad, 193+ aufgeschrieben.
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halten, und auf 'eine in diesem Abschnitte dargestellte
Weise integrieren. Zu diesem Zwecke fithren wir neue Funktio-
nen § und {‘ ein, welche mit den fritheren durch die Transformations~

formeln
z=f(xy¥, Cy §; 2 =f"(x,94,¢ ) gebunden sind,
Dann ist: 6f of .. . 3f af" of"
+6§ '+a§,n,...q - +6§ +8§
wobet : 8 a_g . B_C‘. 6@‘
T T T Ty

Dann bekommt die Gleichung (31) die Gestalt:

( J£+a,afln+( +a,a€,)n+(l +b'f'x-|-

N g U L O
+(Z 0§‘ 6;4)7‘ +ala$0 + l‘nay + P +bl 6y+"1—0-

Sollte die Gleichung z. B, die AbIeitung #' nicht enthalten, so muss

of | .00 _ (32)
0§,—|—b 7T 0 sein,
und das gibt
bt By = Byt (33)

das fiihrt zur algebraischen Relation, welche die Transformationsformeln
S und f* mit einander verbindet:

Q [%,y,f (2,9, 5,890 (9,5, 89] = 0. (34)
Eine Funktion f* driickt sich durch die andere f mittelst von (34)
aus, und die zweite wird miitelst der Integration der homogenen Glei-
chung (32) mit einer unbekannten f gefunden.
Beispiel.
Fi=xq+tap'—2'=0; F=2p+ 2yq—2==0,
Die Gleichung (29) hat die Gestalt:

x? @+2 ya—+ (z*p + 2wyfz)

8P o0 0P
+ (@' + 260!/!)?—@"?564-2 ‘??—0

Wir haben zwei partielle Integrale, die die Ableitung ¢’ nicht
enthalten:

¢—m_q,@——+P

t\—I
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Mit Hilfe der Gleichung F, = 0 finden wir xz = C} y + C, % und
die Gleichung F, =0 gibt mit Hilfe von @, = (', # = xp’+ C,; dann
bekommen wir das totale Integral:

xz=Cy+ Ciax?; 2=0C, + Cox+ CLay.

Man konnte die zweite gegebene Gleichung abgesondert integrieren
und auf diese Weise dieses totale Integral bekommen.

XVIIIL, In fritheren Abschniiten wurde die Verallgemeinerung der
Jacobi'schen Integrationsmethode der michtlinearen Gleichungen 1. Ord-
nung, der Darboux’schen Methode filr die nichtlinearen Gleichungen
2. Ordnuung, und zuletzt der Charpit-Lagrange’schen Methode fiir die
nichtlinearen Gleichungen 1. Ordnung dargestellt. Wir gehen nun
zur Integration der linearen Gleichungen 1. Ordnung
iiber,

Die einzige Integrationsmethode solcher Gleichungen ist die Ham-
burger'sche Methode. Im Abschnitt I. des I, Teiles wurde das System
der linearen Gleichungen 1. Ordnung mit einer unbekannten Funktion
tiir den Fall, wenu gegebene Gleichungen homogen sind und wenn die
Hamburger'schen Formeln nicht angewandt werden konnen, vorgefiihrt.
Im Abschnitt I. des I. Teiles meiner Arbeit: ,Die Grundformeln
der Integrationsmethode. . Kyjiv, 1931 habe ich die algebra-
ischen Bedingungen, die die Hamburger'schen Bedingungen fiir homo-
gene Gleichungen vertraten, angefithrt und eine Methode dargestellt zum
Finden von pactiellen und totalen Integralen fiir die in Jacobi’schen
Determinanten linearen Gleichungen mit 2 und 3 Funktionen und einer
beliebigen Zahl unabhingiger Variablen, wenn die algebraischen Ham-
burger’schen Bedingungen keinen Platz finden.

Die Hamburger'sche Methode beschrinkt die gegebenen Gleichun-
gen miltelst einer Reihe von algebraischen und differentiellen Bedin-
gungen fiir die Koeftizienten, so wie auch die Gestalt des Integrales,
welches die Form:

@ (U, Uy wettn) = 0; PV, V5. V) = 0; ...,
haben muss,

wo @, .. beliebige Funktionen von wu;,.. um; ¥y ¥, welche
ausgerechnete Funktionen der abbingigen Variablen 2z, z,. und
unabhingigen x,, x,,... xn sind, bedeuten. Die Hamburger'sche Methode,
griindet sich auf das Erlernen von Relationen zwischen den Gleichungs-
koeffizienten, welche bei der Differentiation der Gleichungen (34) in
Xy,0- T Auftreten. Wir behandeln weiter eine Methode der
Integration von linearen Gleichungen, fir welche die
Form des Integrales lediglieh dureh die Mioglichkeit
der Autlosung imBezug auf die unbekannten Funktionen
z,7'... beschrinkt wird. Diese Methode erfordert dieselbe
Zahl (n—1)(m—2) der algebraischen Bedingungen fiir »
unbekannte Funktionen der m Argumente, wie die Ham-
burger'sche Methode, doch sind jene Bedingungen andere
als die Hamburgerschen und werden dann angewendet,
wenn diec Hamburger'sche Methode zur Integration un-
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tauglich ist Diese Methode erlaubt allgemeine totale und partielle
Integrale aufzufinden, ist ebenso giiltig fiir homogene, wie auch fiir
nichthomogene Gleichungen, anders wie bei der Hamburger’schen Me-
thode, welche fiir die homogenen Gleichungen versagt. Diese Methode
ist auch dann giiltig, wenn eine Gleichung solche Ableitungen, die in
der anderen Gleichung vorkommen, nicht enthilt d. h. auch fiir solche
Gleichungen, fiir welche unméglich ist, die charakteristische Hambur-
ger'sche Gleichung zn bilden und seine Integrationsmethode zu ge-
brauchen, Diese Methode erheischt keine algebraischen Bedingungen
fiir die Kosffizienten der Gleichungen mit n unbekannten Funktionen
von nur zwei Argumenten wie in der Hamburger'schen Methode.

Fiir ein System von Gleichungen mit 2 Funktionen
z,2' von 2 Argumenten x,y:

aip+lig+a’p’ + 8¢ + =0, (i=1,2) (35)
muss man das Integral in der Gestalt von endlichen Gleichungen
Fy (z,9,2,2) =0} Fy(x,y,22) =0, (36)

welche die unbekannten Funktionen z(x,y) und z‘(x,y) bestimmen,
tinden, Wird eine von den Gleichungen (36) z. B. in 2z’ aufgeldst, dann
schreiben wir:

2 =w(xr,y,2) 87y

und die Einfilhrung des Ausdruckes (37) in die Gleichung (36) gibt
Ji(x,y,2) =0 und f, (x,y,2) =0 zur Berechnung von z= ¢, (z,9),
2 == @, (z, y). Nehmen wir an, dass die Funktion o (x,y,z) bekannt ist,
so bekommen wir:

P=ou,twp; =0y + a9,
wo
ow dw dw

(01=6—m, Wy = @, Wy = a—z
Die Substitution in die gegebenen Gleichungen (3D) gibt:
(a, + a'y wy)p + (b, + b, w3)q + (0, 0, + V', w3 +¢,) =0 (38)
(ag + asw) p+(by + V3 05) 9 + (@' 0y + Vw5 +¢5)=0

Die Gleichungen (38) miissen dquivalent unter einander sein und
sie bestimmen die Funktion z(z,y) mit Hilfe der Integrierung einer
linearen Gleichung mit einer unbekannten Funktion z. Wir bekommen:

a+aywg b+ 0, oo+ o+ ¢ (39)
a, + a'y wy, by + 0y  aw, + byt

Indem wir die Bezeichungen
i i 4
a’y Uy a'y by
L i 4
a’y Uy a

; (@'h) =
2b2

;..., einfiihren,

(a'b’) =
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bekommen wir aus der Gleichheit der ersten zwei Beziehungen (39):
4 i aw 2 4 i aa)
@ ) (%) + (@) + @19] 22+ aty =0, (40)

und aus der Gleichheit der letzten und ersten Beziehung, oder der
Ietzten und der zweiten :

(aa) 53+ (@) + V) 0132+ [(a0) + o] =0 1)

0
[(a) +(at)a] oo+ BUT + [0+ 9] =0, (1)
wobei @ eine von den Autldsungen der Gleichung (40):
36:’=q:(x, ¥, 2, w) darstellt, (409

Ist das System der linearen Gleichung (40‘) und einer der Glei-
chungen (41%, (41%) integrierbar, dann kinnen wir die Funktion o
finden. Die Substitution der Ausdriicke w, w,, w,, @, in die Gleichung
(38) fithrt zur linearen (leichung 1. Ordnung von der Form:

4248200
ox oy
zur Bestimmung der Funktion z (r, ).
Beispiel:
2g—¢'=0; @y +Dp—yp'+yz=0

Die Hamburger'sche Methode findet hier keine Anwendung. Die qua-
dratische Gleichung (40) ist:

(= E)ere )=

Die erste Auflgsung gibt mit den Gleichungen (41¢), (41°):
b0 _ . o0
92 0 By

wobel @ (x) eine beliebige Funktion ist, Die Einfiihrung der Funktiou
#' = w(x,y,2) in die Gleichungen des gegebenen Systems gibt

—0; o=—=xz+9(a),

—Z—f—c — y% = 0 und filhrt zum allgemeinen Integral des gegebenen
Systems :

=y @)+ @) # =@y + )o@ +ay@),
wo ¥ (y) auch eine beliebige Funktion ist. Die zweite Aufldsung gibt
‘mit den Gleichungen (41°), (41%)
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dw 1 w z
e — - = —_— 1
e x+y’8‘x zZ; @ v:cz—i-y-l-l(y)
und fiihrt zu einer anderen Gestalt des allgemeinen Integrales

z=y[p(x) + T ' =y +Dox)—zyT(y),

welches in die erste Gestalt iibergeht, wenn wir die beliebige Funktion
des y mittelst der Formel

Y(y) = —y T(y) bestimmen

Fiir das System der Gleichungen mit zwei Funktio-
nen z,z' der 3 unabhingigen Variablen x,,,,x,,

@i Py 4 agiPy + Ggips + a'yi Py A akip’y +alip’y + =0
bei der’ Bezeichnung

(i=1,2)
dw ow .
wk—'a Wy = 5, (k=1,2,3),
bekommen wir analog
i & Y
apg - alyy @, Gyl 0 a5 F a0,
7 —. 7 4 it
g+ Yy 0y  Ggy Y @y agy + Ay @ (42)
_ ¢y o+l 0 +a's; 05 + b
i
a'yg 0y + a'yg 0y + 0’y @y + b,
Auf Grund von Bezeichnungen
a’y, a' ay, o
(a o )_ ’11 21 (alaﬂ)_ 1 '21_. Teesy
a'yy @y GByg Agg
bekommen wir aus ersten zwei Beziehungen (42)
(e'sa

‘o) @7 + [(ay a'y) + (¢ @) ]y + (aa3) =0
(a'; a'y) 0 + [(ay a’y) + (' a5)] 0y + (7, a5) =0,
und das fithrt zur algebraischen Bedingung fiir die Koéffizienten
(a'y a'y), (ayd’y) + (a'yay), (a1 azl, 0
. O H » (Cl a‘z),} (al 2)’+(a 02)’ (al a?) —_— 0 (43)
(a'y a’y); (ag a'y) + (@ az)z: (ay ag), 0
0 (a'y a's), (a; a's)+ (a'y ay), (a, 0y) -
und zur ersten linearen .Gleichung zur Bestimmung der Funktlon
© (2}, %y Zgs 2)
]
3(: @ (2yy &y, Ty, 7, Wy

(49
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WO
l (ay a9), (a'y a'y)
‘ (ay az), (a’; a’y)
(a'y a'y), (ay a'y) 4- (a'y ay)
(o) d's)y (ay a's) + (@' ay)

Die Gleichheit der letzten Beziehung (42) mit einer vorangehen-
den fiihrt zur zweiten linearen Gleichung zur Bestimmung der Funktion w:

, 0w J o w
(alal)—awl + [(a, a'y) + o'y a'y) @] 9z, + (46"
[l a) + (a'y a'y) @] oo + (g )+ (@', ) =0
8

J . 8 45
[(a; a';) + {(ay a‘l)a]a_: +(asa%)b§g + (45"

4 4 [ 6 4
+[(a2a3)+(agas)afa—;’a+(a2b)+(azb)a=o

[lag a%) + (s ) @] 22+ [(a o) + (@ 'y ] 22 5
1 2
7
+ (05 0%) = + (a5 8) + (a'y b) a=0,
T3

Auf Grund der Bestimmung der Funktion w aus der Gleichung
(44) und einer von den Gleichungen (45°), (456*), (46*‘), kommen wir
nach der Durchtiihrung der Substitution z=® in eine beliebige von
den gegebenen Gleichungen zur Integration der Gleichung von der Form

02
3 dorg

0z oz

zwecks Bestimmung der Funktion z (x;, x,, ;).
Beispiel:
Xy Xy Pyt Ty T3 Py — Xy P — 2 Xy ply =0
Ty (g — 0y Xg) Py — (w5 — @y %) p'y + Xy (32— 2) =0
Die erste der quadratischen Gleichungen fiir w, wird identisch

erfiillt; es gibt also auch .die algebraische Bedingung fiir die Kosfti-
zienten, Die zweite Gleichang wird :

@y @0,° — (@) @y + 25) @, 25 5 = 0.
Fiir die Losung w, ==z, aus den Gleichungen (45‘) — (456, von
welchen die ersten zwei identisch erfiillt werden, haben wir:
i

w i
PPt (2 w3 “xs)fE:xz (0 —x,2)
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W=z + (75— a; Ty) P (X, 73),

wo @ eine beliebige Funktion ist. Das Einfilhren von 2/=w in die
erste gegebene Gleichung gibt

0z dp
&,-; = awsf

und — indem wir mit ¢ die zweite beliebige Funktion bezeichnen —
bekommen wir das allgemeine Integral:

7 ==&y P (Xa,5) + P (0, X)) 2 = Xy P (@), %) + X5 P (g, T3).
Fiir das System von zwei unbekannten Funktionen
mit m Argumenten
m m m m
Baypi+ Safy pis 4+ b, =05 Zay pi+-Zaypi+ b =0,
i=1 i=1 i=1 i=1
bekommen wir nach der Elimination von @gyy aus m—1 quadratischen
Gleichheiten m—2 algebraische Bedingungen fiir die Koéffizienten:

(@’ a‘y), (aga'y) 4 (s ag)|? |(ay ay), (a*; a’y)

(a'y &', (ay a%y) + (a’y 03)| T |(ay a3), (a*; a’y)

(a’y a’y), (ay a’y) + (a'y ay)| |(4; a,), (a'ya’y)
(a'y a’s), (ay a’5) + (a’y a3)| * |(ay a5), (a’y ')

G=3,4...m)

+

2

(o, a3) (a’y a’5)+

[(a,a%) +(a’ya;)]=0,

so wie auch ein System von zwei linearen Gleichungen 1. Ordnung
fir die Bestimmung der Funktion w:
(a’; a'y), (a; a’s) + (a’y ay)

(a‘1 a’y), (o, a’y) +(a‘1 ay)

dw (a, a,), (¢, a’y)

5z~ |(ay o), (o, a)

N | ('L a's), (ay a'y) + (ay ap) . |81 as), (@) a%y) ) o
< {( DD (ay at), (ayat) + (@ a) | T 1) (@, ay), (af, at) }6-73& +
(a'y a'y), (a; a’y) + (@', a5) B (ay ag), (a’y a'y)
. 1 %2 b =
+ (e d) (a'y a’y), (a4 a'y) + (a'y ax) (@b (ay ax), (a'y a’x) 0

wo k& eine von den Zahlen j =3, 4,.. m bedeutet. Die Funktion
z (... ¥w) finden wir durch das Integrieren der linearen Gleichung 1.
Ordnung, indem wir die gefundene Funktion 2= @ in eine von gege-
benen Gleichungen einsetzen.

Das System von n Gleichungen mit » unbekannten Funktionen
Zy e Zo der m unabhingigen @,,.. #n reduziert sich zum System von
n—1 linearen Glelchungen mit n-— 1 unbekannten Funktionen z,,...
zp—1 der m unabhdngigen, falls entsprechende m — 2 Bedingungen fiir
die Koéffizienten .erfiillt werden. Wir gehen nun zum System n — 2

3
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unbekannten Funktionen z,,.. 2.2 bei neuen m — 2 Bedingungen fiir
-die Koéftizienten iiber und haben im allen

(n —1) (m—2)

Bedingungen fiir die Koéftizienten, um zur Integration einer linearen
(leichung mit einer unbekannten Funktion z, zu gelangen. Die Inte-
grationsmethode erfordert keine algebraischen Bedingungen im Falle
von n Funktionen und 2 unabhingigen Variablen x, .

Es genifigt die Detailformeln fiir das System von 3
Gleichungen mit 3 Funktionen gz 2,2 der zwei Argu-
mente x,9:

ai + & ¢ + ai’p’ + by g¢ 4+ a‘i“p“ + b 9” + ;=0 (7::. 1,2 3)
-anzufiihren,

Hitten wir eine von den .notwendigen Gleichungen des totalen
oder allgemeinen Integrals F(x,y,z 2/,2)=10 z: B, auf Bezug von 2
aufgeldst, so dass )

=0 (r,y,272),

-dann hitten wir
Pl=w; F oypt+o,p; ¢ =0+ w30+ 0.9,
wobe : _dw _ v _ b _ dw
wl'—%’ wﬁ_@’ ws_ 62’ wtf:—az."

Das Einsetzen der Funktion @ und der AB]eitungen pY ¢ in
-das gegebene System fiihrt dann zu den linearen Gleichungen mit zwei
unbekannten Funktionen z, z*:
{ait+ai’wg) p+ (b + 6" wy) ¢+ (o' + ai’ @) p' +
+ '+ ey ¢+ e o + Uy b a= 0.
Eine von diesen Gleichungen muss aus zwei anderen Gleichungen
folgen, und das fiihrt zur Nullgleichheit aller Determinanten 3. Ordnung
der Matrix:
‘aly tatioy, Vb ey, a tateg, bi+bY ey, atio 6 eyt
a'y ¥ aywy, Uy +,0, aytatyog, bytbey, a0 0wyt .
a'yatswy, byt agtatswy, byHbwy, a%o; HbYwyte
Fiit die Nullgleichheit aller Determinanten -3, Ordnung ist es not-

wendig und geniigend, dass nur 3 Determinanten, der Unterdetermi-
nante 2, Ordnung zugeschrieben, null seien. Z. B wir bekommen aus den

Elementen der ersten zwei Vertikalreiben — bei der Bezeichnung:
i i ] i
a’} b a, a’, b a,
(o'l a) = |a'y Uy a,|; (0 b a) == |a’y b5 ay |;..., —

i / 4 Jid
| o' by ag a’y 'y a
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zuerst
('t a) + [(a'V @) + (@ ¥ a)] v, + (a4 a) w2, +[(a't a*') +

+ (@'t a") &,] wy=0
@'V + [(@' V) + (0" V' B)] w, + (a"¥b) w?, + [(a' V') +

T (00" a") w,] vy =0,
was eine Gleichung 3, Grades fiir w,:

(a“b"a), (a"5"b) b, +

(a" bu al)’ (a"‘ l/“ bl) (46)
+ (all L‘l a)’ (all bll b) (al b’[ a) + (all bl a)’ (all b‘l a'i) L,
(@ a5, (a' b 1) (@' " b) + (@ ¥'b), (a" b 1| (¢ T

(al bt (I) + (an A a)’ (-a.‘ a* bi)
(al blt b) + (au Z)I b), (Cf.‘ bu b()
(' a), (a' VD)
(CL‘ a't Ll), (alz)ubi) -

4 J. lb‘b
_1_{(“6”)1(“ ) +

(aﬂ bll al): (all bh‘ bl)

o

und eine lineare Gleichung 1. Ordnung

I(a' b a) + (o' b a*) a]aa—? +(a'b'a) +[(a'ba) + (a” b )] & +
+(a"la)a =0

gibt, wo a eine Losung der kubischen Gleichung (46):

47

a .
3707: @ (x, )2, 2y @) 1st, (48)

und zweitens wir bekommen noch eine folgende lineare Gleichung zur
Bestimmung der Funktion w:
3w dw
Fatl atl) + (al b a'* = 4 fla' 00y (B at) ] —-F
) ) af 5+ [( ( ] 3 49)
T @V )+ [(a' 0" c) + (@’ U e)] a+ (" b c)at = 0.
Ist fiir eine von den Liosungen der Gleichung (46) das System
von 3 linearen Gleichungen (47), (48), (49) integrierbar, dann fiihrt das
Einsetzen der gefundenen Funktion @ in das gegebene System zur

Integration ven zwei linearen Gleichungen mit zwei unbekannten Funktio-
qen z, z, von der Form:

Aip‘I' Big—[—A‘i_p'—I-Blig"-l-Cfi:‘-O. (i=1,2) (50)
Beispiel:
—yp Y g +pi— g+ =0; 2eap— I+ yp' + p 4+ =0;
2xz+ 322 ¢g—2yp' —q'+ 2p=0,
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Die kubische Gleichung (46) wird dann:
208 —32y+ N + (62 + 6y + D, —yRy*+3y+ =0
Fitr die Aufldsung e =y haben wir lineare Gleichungen (47), (48), (49):

0w 0_6w . fw

— 0w i
w0 e Y Ty TP 0

und finden w=yz+4y(x+y), wo x eine beliebige Funkt}aon von
uw=a+ y ist. Das Einsetzen der Ausdriicke fiir 2%, p*, ¢* in ‘das ge-
gebene System gibt zwei lineare Gleichungen (50) mit 2 unbekannten
Funktionen z, z*:

dx

2mzp—-p‘+z2+cd{—i=0; (Baxz+32%)q—q' +2 =0

Indem wir 2/ = @ (z, y, 2) bezeichnen, bekommen wir quadratische
Gleichung (40):

2, —a(da + 32) 2, + 222 (2 + 32)=0,

Fiir die Auflisung a=2wxz geben die Gleichungen (40‘) und
(417, (414

o2 Q2 d
—=2zz,-—65=z2—|—£; Q=x2 4 y(x+y) + vy,

wo ¥ eine neue beliebige Funktion ist. Das FEinsetzen der Ausdriicke
z', p*, ¢’ in das System (50) gibt eine lineare Gleichung zam Bestimmen

der Funktion zu, z. 3 2® % d—w — d—fi, und wir bekommen

P=p@+v@) -2k +y); F=et+ Y@ +r@+y);
=yl +yyp) +I+yrE+y)
wo ¢ die dritte beliebige Funktion ist.

Leningrad, 2, X. 1935,
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Nachtrag.

Die Integrationsmethode der linearen Gleichungen, wie sie im
letzten Abschnitte dargestellt wurde, bleibt richtig auch fiir die in Jaco-
bi'schen Determinanten linearen Gleichungen; die Koéffizienten der
algebraischen und Differential-hilfsgleichungen werden lediglich mit
neuen Koéffizienten, die leicht zu bestimmen sind, vertauscht.

Der Verfasser hat heuer in ,Comptes Rendus de 1’Academie des
Sc. de I'URSS“ eine zweite Methode der Integrierung der in Jacobi'schen
Determinanten linearen leichungen entwickelt, wobei es nicht notig
ist, ein System der linearen Hilfsgleichungen mit einer unbekannten
Funktion zu integrieren, sondern es geniige eine spezielle lineare Glei-
chung 1. Ordnung mit einer Funktion zu integrieren. Folgend, man
kann der Reihe nach jede von n Gleichungen des gegebenen Systems
mit den n unbekannten Funktionen z..z, integrieren, Zuletzt es ist
nicht nitig die algebraischen Hilfsgleichungen n. Grades bei n unbe-
kannten Funktionen, wie in der letzten Methode und auch in der
Methode von Hamburger, aufzulésen.

Um die Gleichung:

Ap+Bq+ C+ A'%p'+ B + D(pg'—qp) =0, 0
welche bei der Bedingung 4 B‘ — BA'=CD ein allgemeines Integral
von der Form

uy (1,9, 2) = @ [ug (2. y, 2,2°)] (I
wo @ eine beliebige Funktion ist, besitzt, zu integrieren, filhven wir
die Bezeichnungen ‘

3 (u]yug) _ a(ul? "2) — a (ul’ u‘ﬁ) — '}
a(x,y) “_(my)’ 3(%,2) —(mz)l“' a(z’zl) _(Zz)
ein, Dann bekommt man durch die Differentiation der Gleichheiten
u (09,520 =0¢;, U (x,9,22)=0
(z2)p +(x2)) =0, (z)q+yz)=0,... (229(p¢—qp)—(xy)=0
und statt (I) die Gleichung:
(x2) A+ yz)B—(22) O+ () A’ + ey B'—(xy) D=0. (III)

Andererseits bekommen wir durch die Elimination dz‘ aus den totalen
Differentialen

%&%4-%@ + Mt Mar=0 (i=1,9)
(ez)dx 4 (y2')dy + (z2))dz2=0, vy
Wenn wir also eine solche Funktion w, (%,v,z, z%) finden, dass:
dz _dy dz

4B —¢
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ist, dann ist fiir jede Funktion wug(x;y,22) die Gleichheit (IV) der
Gleichheit
(2} A4+ (yz)B—(22)) C=10

#quivalent und statt (1II) bekommt man:
(za) A+ (zy) B’ — (xy) D=0,

Wenn wir also die Funk¥on u, als ein partielles Iutegral einer
folgenden linearen Gleichung 1. Ordnung mit einer ubekannten Funktion

o L gof o0 _ V)
Aa-:c"'BEz}' Caz—o

bestimmen, so bekommen wir u; als ein partielles Integral der linearen
Gleichung mit einer Funktion:

(VL)
ou e ou
(Aug -+ Dul?)'é; + (Buyy — Du‘u)‘a_y“ —~(4'uy, + B u]e)a;: =0,
wobei
du. ou o
u11=a—9;, Uy = Ej, g = Ef bedeuten,

Die Variable 2 wird in den Gleichungen (V) und (VI) parametrisch.
Man konnte auch w‘, aus einer analogen Gleichung (V) bestimmen,
wobei A und B mit 44, B’ vertauscht werden,und z in der Ableitung
bei C'in z‘ iibergeht; dann wird Glg. (VI) zur Bestimmung von w/,
entsprechend umgearbeitet,
Fir die Gleichung mit zwei Funktionen z, 2z von drei Argumen-
ten 2y, @y, @5 ¢
A;pr+Aypy + Ayps + O+ A p'ys + A4 pls + A4 9 + (VD)
+ Dy (s s — P P's) + Dy (ps o'y —p1 0°0) + Dy 0y 'y — P37 =0

geht die Gleichung (V), wenn wir das allgemeine Integral von der Form:

Uy (Ry, Xy Xy, 2,2°) == @ [y (201, 2°) 5 g (X450 2)]

suchen, in die Gleichung:

A,aai+A2 of 4 f ¥ _, (VIII)

oy S 8z

iiber, und wir bekommen statt (VI):

' - 6_'u ; . %
(A’ ugy — Dyuyg + Dy uyy) oz, + (A'yu g — Dyuy -+ Dyugy) oz, + )

4 61"‘ 4 & 4 au
+ (A5 u — Dy uyy "|"-Dﬂ"'~"11)a_a_3 — A uy, + 4 2“12+A3u13)a =0,

wobei B, o1ty
Uy, = —2 ... U, = — bedeuten,
11 aml 3 14 az
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Analog schreibt man lineare Hilfsgleichungen flir zwei unbekannte
Funktionen mit beliebigen Argumenten x,.. ay.
Fir 3 unbekannte Funktionen z 2’z — fiir z. B. zwei Argumente-
X,y — wenn wir
wug (eyze'z)=« (k=1,2,8)

betrachten und die Jacobi'schen Determinanten 3. Ordnung einfithren,
geht die Gleichung:

AP+ .BQ + O‘I" Alpl + qut -|-'A"p“+B"¢2"+
_|_ D1 (plqll_})l‘ql) +D2 CPJIQ — pqll)+ Ds (qu —_ p‘q)=0
in die Gleichung:
(x2'z") A +(yz'2)B + (zae') A' + (zy =) B'+ (zz' ;) A +
+(22'y) B — (2'2") C — (2w y) Dy — (y#'x) Dy — (wy2") Dy =0
tiber.

Drei totale Differentiale du, =0, du, =0, duy; =0 fithren zur
Bestimmung eines partiellen Integrals u, der Gleichung von der Form.
(V) mit den Parametern z‘z“ so wie auch zur Bestimmung eines
partiellen Integrals v, einer in den Jacobi'schen Determinanten linearen
Gleichung mit zwel unbekannten Funktionen w, «; der Argumente
x, ¥y, 2,2, 2. Analog werden die Gleichungen mit 3 Funktionen der
3,.. m Argumente Integriert u. s. w.

Spezielle Falle: 1) Sind die Koéffizienten D gleich Null, dann
hat man den Fall der Integration der linearen Gleichungen 1, Ordnung
einer unbekannten Funktion z.

Beispiele. Fiir das im letaten Abschnitt untersuchte System

2q—¢'=0, @y+Hp—yp'+yz=0,
wenn man die Hamburger'sche Methode nicht antwenden lkann, gibt die
Glg. (V) v, =2 — a2, und die Glg. (VI) 4, =2 und wir bekommen :
2 —xz=0(x)
Die zweite Gleichung filhrt zu den Integralen
uy = (ey + Dz—ye', uy,=1y
und gibt die zweite Abhingigkeit des allgemeinen Integrals des Systemes =
(@y+Nz—yz' = y)
Fiir das zweite Beispiel:
— iy @, Py @y X Py 0, 2p'y — Ty 2P’y + 0 2y (py Py — PP+
+ o, @5 (ps Py — P10 =10
gibt die Gleichung (VIII): w, =2, + 2/, und die Glg. (IX) wu,= o, x,.
Avsserdem. gibt noch die Glg. (VIII) uy = o, 065, 4y =2, 2; diese’ Inte-
grale geniigen der Glg. (IX). Das allgemeine Integral ist:
xyp 2= @ (x, +2; ®, 2).
Leningrad, am 25. Mdrz 1937.



