
17 

УДК 519.21:612.13 

Т. Хорко, М. Хвостівський 

(Тернопільський національний технічний університет імені Івана Пулюя) 
 

ОПТИМАЛЬНЕ ВИЯВЛЕННЯ ПУЛЬСОВОГО СИГНАЛУ НА ТЛІ ЗАВАД 
 

У відомих системах реєстрації та аналізу пульсового сигналу (ПС) для боротьби із 

завадами застосовують метод усереднення, аналогову та цифрову фільтрації. Метод 

усереднення пов’язаний з незручностями через об’єктивну і суб’єктивну втому пацієнта, а при 

аналоговій фільтрації коефіцієнт передачі, центральна частота і смуга пропускання абсолютно 

нестабільні, що неможна сказати про цифрову фільтрацію.  

Тому розроблення методу оптимального виявлення ПС у суміші із завад на базі цифрової 

фільтрації із підвищеною достовірністю прийнятого рішення є актуальною науковою задачею.  

Припущено, що на вхід фільтру з комплексною частотною характеристикою  jK  

впливає сума детермінованого ПС з енергією Е і білого шуму з потужністю N0: 

         tintisAti  , Ni ,1 .   (1) 

де  А – невідомий параметр (А  1;0 ), (А=1- ПС присутній (гіпотеза Н1), А=0 – ПС 

відсутній) (гіпотеза Н0)). 

Вираз для числення порогу прийняття рішення гіпотез Н1 або Н0 при наперед відомій 

помилці pf  побудовано на базі критерію Неймана-Пірсона: 
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 Комплексна частотна характеристика фільтра  jK  при відомій комплексній частотній 

характеристиці корисного ПС  jS : 
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Фільтр з характеристикою  jK  на виході формує максимальне відношення сигнал/шум: 
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,   Nj ,0 .  (4) 

де 
 

maxmax / stitisi 
 - нормовані коефіцієнти,  tih   - імпульсна характеристика. 

 Загальну структуру оптимального виявлення корисного ПС зображено на рис.1. 

 
Рис. 1. Загальна структура оптимального виявлення корисного ПС 


