
 

УКРАЇНА 
(19) UA         (11) 50936        (13) U 

(51) МПК (2009)  
F16B 2/20  

 

МІНІСТЕРСТВО ОСВІТИ 
І НАУКИ УКРАЇНИ 

 
ДЕРЖАВНИЙ ДЕПАРТАМЕНТ 

ІНТЕЛЕКТУАЛЬНОЇ  
ВЛАСНОСТІ 

ОПИС 
ДО ПАТЕНТУ 

НА КОРИСНУ МОДЕЛЬ 

 

видається під 
відповідальність 
власника 
патенту 

 
 

(1
9
) 
U

A
  

  
  
  

  
(1

1
) 
5

0
9
3

6
  

  
  

(1
3
) 
U

 

 

(54) ГВИНТОВИЙ ЗАХОПЛЮЮЧИЙ ПАТРОН ПРОМИСЛОВОГО РОБОТА  
 

1 2 

(21) u200914012 
(22) 31.12.2009 
(24) 25.06.2010 
(46) 25.06.2010, Бюл.№ 12, 2010 р. 
(72) СКИБА ОЛЕНА ПАВЛІВНА, ЛЯШУК ОЛЕГ ЛЕ-
ОНТІЙОВИЧ, ПАЛЮХ АНДРІЙ ЯРОСЛАВОВИЧ, 
ГЕВКО ІГОР БОГДАНОВИЧ, ДЯЧУН АНДРІЙ ЄВ-
ГЕНОВИЧ 
(73) ТЕРНОПІЛЬСЬКИЙ ДЕРЖАВНИЙ ТЕХНІЧ-
НИЙ УНІВЕРСИТЕТ ІМЕНІ ІВАНА ПУЛЮЯ 
(57) Гвинтовий захоплюючий патрон промислового 
робота, що виконаний у вигляді корпуса поворот-
ного диска з тягою, яка з'єднана з гвинтовим пруж-
ним затискним елементом який виконано у вигляді 
гвинта з горизонтальною ребровою частиною, яка 
по зовнішньому діаметру сформована у нахилену 
спіраль під кутом до ребрової горизонтальної час-
тини, приводу, установчих і кріпильних елементів, 
який відрізняється тим, що привід жорстко під'єд-
наний до рухомого елемента, який здійснює осьо-
ве і кругове провертання і який безпосередньо 
шарнірно з'єднаний з кронштейном з можливістю 

осьового переміщення, а на кінці якого встановле-
но вертикально пневмоциліндр, всередині якого 
встановлена тяга, яка жорстко з'єднана зі штоком 
циліндричної форми, який системою каналів з'єд-
наний з пристроями подачі стиснутого повітря і 
резервуаром, який нижнім кінцем жорстко закріп-
лений до штока, а верхній його кінець є вільним і є 
у взаємодії з поворотним диском, який жорстко 
закріплено до корпуса пневмоциліндра, нижня 
площина якого є перпендикулярною до осі штока 
циліндричної форми, причому між витками гвинто-
вого пружного затискного елемента встановлено 
еластичний гвинтовий елемент, який є у взаємодії 
між собою і зовнішній діаметр якого є меншим гви-
нтового пружного затискного елемента на величи-
ну його деформування, причому еластичний гвин-
товий елемент при стискуванні є збільшеним по 
зовнішньому діаметру, крім цього, знизу до штока 
жорстко закріплено конічний базуючий елемент, 
який періодично є у взаємодії з пружним гвинто-
вим затискним елементом. 

 
 

 
Корисна модель відноситься до галузі маши-

нобудування і може мати практичне використання 
в промислових роботах для захоплення і перемі-
щення деталей в процесі оброблення і складання. 

Відомий гвинтовий захоплюючий патрон про-
мислового робота, який виконано у вигляді корпу-
са поворотного диска з тягою, яка з'єднана з гвин-
товим пружнім затискним елементом який 
виконано у вигляді гвинта з горизонтальною реб-
ровою частиною, яка по зовнішньому діаметру 
сформована у нахилену спіраль під кутом до реб-
рової горизонтально частини, приводу, установчих 
і кріпильних елементів [АС № 1521582, СРСР За-
хватное устройство. Гевко Б.М. и другие. Бюл. № 
6, 1988]. 

Основний недолік прототипу - мала наванта-
жувальна здатність і мала експлуатаційна надій-
ність і довговічність. 

В основу корисної моделі поставлена задача 
підвищення довговічності, продуктивності праці та 
підвищення експлуатаційної надійності шляхом 

виконання гвинтового захоплюючого патрона про-
мислового робота у вигляді корпуса поворотного 
диска з тягою, яка з'єднана з гвинтовим пружнім 
затискним елементом який виконано у вигляді гви-
нта з горизонтальною ребровою частиною, яка по 
зовнішньому діаметру сформована у нахилену 
спіраль під кутом до ребрової горизонтально час-
тини, приводу, установчих і кріпильних елементів, 
причому привід жорстко під'єднаний до рухомого 
елемента, який здійснює осьове і кругове провер-
тання і який безпосередньо шарнірно з'єднаний з 
кронштейном з можливістю осьового переміщення, 
а на кінці якого встановлено вертикально пневмо-
циліндр, всередині якого встановлена тяга, яка 
жорстко з'єднана з штоком циліндричної форми, 
який системою каналів з'єднаний з пристроями 
подачі стиснутого повітря і резервуаром, який ни-
жнім кінцем жорстко закріплений до штока, а верх-
ній його кінець є вільним і є у взаємодії з поворот-
ним диском, який жорстко закріплено до корпуса 
пневмоциліндра, нижня площина якого є перпен-
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дикулярною до осі штока циліндричної форми, 
причому між витками гвинтового пружного затиск-
ного елемента встановлено еластичний гвинтовий 
елемент, який є у взаємодії між собою і зовнішній 
діаметр якого є меншим гвинтового пружного за-
тискного елемента на величину його деформуван-
ня, причому еластичний гвинтовий елемент при 
стискуванні є збільшеним по зовнішньому діамет-
ру, крім цього знизу до штока жорстко закріплено 
конічний базуючий елемент, який періодично є у 
взаємодії з пружнім гвинтовим затискним елемен-
том. 

Гвинтовий захоплюючий патрон промислового 
робота зображено на Фіг.1, на Фіг.2 - переріз по А-
А на Фіг.1 і Фіг.3 - вид І на Фіг.1. 

Гвинтовий захоплюючий патрон промислового 
робота виконано у вигляді вертикального пустоті-
лого корпуса 1, в середині якого жорстко встанов-
лено привід 2 з пультом керування 3. Привід 2 
жорстко приєднаний до рухомого елемента 4, який 
здійснює осьове і кругове провертання і який без-
посередньо шарнірно з'єднаний з кронштейном 5 з 
можливістю осьового переміщення, на кінці якого 
встановлено вертикально пневмоциліндр 6, який 
системою каналів з'єднаний з пристроями подачі 
стиснутого повітря і резервуаром (на кресленні не 
показано). 

В середині пневмоциліндра 6 встановлена тя-
га 7, яка жорстко з'єднана з штоком 8 циліндричної 
форми, по зовнішній поверхні якого встановлено 
пружній гвинтовий затискний елемент 9, який ниж-
нім кінцем жорстко закріплений до штока, а верх-
ній його кінець є вільним і є у взаємодії з поворот-
ним диском 10, який жорстко закріплений до 
корпуса 11 пневмоциліндра 6, нижня площина яко-
го є перпендикулярною до осі штока 8 циліндрич-
ної форми. Причому гвинтовий пружний затискний 
елемент 9 при стискуванні збільшується по зовні-
шньому діаметру. 

Гвинтовий пружній затискний елемент 9 вико-
наний у вигляді гвинта з горизонтальною ребро-
вою частиною 12, яка по зовнішньому діаметру 
сформована у нахилену спіраль 13 з кутом нахилу 

 до ребрової горизонтальної частини 12. Рівномі-
рно по колу зовнішнього діаметру D нахиленої 
спіралі 13 виконані наскрізні пази 14, довжиною 
рівною ширині нахиленої частини, і шириною бі-
льшою товщини заготовки спіралі. 

Крім того аналогічні наскрізні пази 15 виконані 
на внутрішній гвинтовій горизонтальній ребровій 
частині гвинтового пружного затискного елемента 
9, які розміщені теж рівномірно по колу між зовні-
шніми наскрізними пазами 14. Довжина пазів 15 

рівна ширині гвинтової ребрової частини, а їх ши-
рина більша товщини заготовки. 

Причому торцеві площини кінців гвинтового 
пружного затискного елемента а і b паралельні між 
собою і перпендикулярні до її осі, а між витками 
гвинтового пружного затискного елемента 9 вста-
новлено еластичний гвинтовий елемент 16, який є 
у взаємодії з зовнішнім діаметром гвинтового пру-
жного затискного елемента 9, який є меншим від 
останнього на величину його деформування. 

До штока 8 знизу жорстко закріплено конічний 
базуючий елемент 17, який періодично є у взає-
модії з гвинтовим пружнім затискним елементом 9 
знизу і при його деформуванні є у взаємодії з 
отвором 19 заготовки 18, яку він закріпляє. 

Величина збільшення діаметра гвинтового 
пружного затискного елемента 9 при його дефор-
муванні у вертикальне положення за допомогою 
сили Q через конічний базуючий елемент 17 ви-

значається з залежності: Δ=lsin
2

, де l - ширина 

нахиленої частини спіралі,  - кут нахилу нахиле-
ної частини спіралі. 

Для збільшення площі контакту гвинтового 
пружного затискного елемента 9 з заготовкою 18, 
яку необхідно затиснути доцільно використовувати 
гофровану нахилену спіраль. 

Робота гвинтового захоплюючого патрона 
промислового робота здійснюється наступним 
чином. З пульта керування 3 робота рухома рука 4 
з кістю 5 виставляється в положення захоплення 
заготовок 18. Гвинтовий пружній затискний еле-
мент 9 є у вільному розтягнутому стані і він підво-
диться до заготовки 18 напроти отвору 19. Після 
циклу підготовчих операцій з пульта керування 3 
поступає команда і гвинтовий пружний затискний 
елемент 9 з кістю 5 руки 4 опускається в отвір 19, 
за допомогою штока 8 гвинтовий пружний затиск-
ний елемент 9 стискується і збільшується по зов-
нішньому діаметру, яким він і захоплює і затискує 
заготовку 18. Після цього за допомогою кісті 5 руки 
4 піднімає і переміщує деталь на необхідну пози-
цію, де відбуваються відповідні операції, а після 
них переміщує в гару (на кресленні не показано). 
При цьому з пульта керування 3 поступає команда 
на пневмоциліндр 6 і пружній гвинтовий елемент 9 
розтягується, зменшується в діаметрі і піднімаєть-
ся вверх і за допомогою руки 4 і кісті 5 переміщу-
ється у вихідне положення продовжити роботу. 

До переваг гвинтового захоплюючого патрона 
промислового робота відноситься підвищення йо-
го навантажувальної здатності і підвищення екс-
плуатаційної надійності і довговічності. 
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