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(57) 1 Спосіб копіювання міжрядь коренеплодів
копірами автомата водіння коренезбиральної шес-
тирядної машини, при якому здійснюють
відслідковування трьох рядків - одного централь-
ного і двох крайніх, і для цього використовують
полозкові копіри шестирядної машини з двосто-
ронніми перами і при цьому утворюють зони за-
хисту між копірами і рядками коренеплодів, який

відрізняється тим, що відслідковування цен-
трального рядка здійснюють копіром з лівим і пра-
вим перами, крайнього лівого - тільки правим пе-
ром, а крайнього правого - тільки лівим пером, при
цьому утворюють на них захисні односторонні зо-
ни, ВІДПОВІДНО, праву і ліву
2 Копір автомата водіння коренезбиральної ма-
шини, який виконаний у вигляді вертикальних сті-
йок, до яких жорстко закріплені центральний і два
крайні копіри полозкового типу з відслідковуючими
перами, системи ПІДВІСКИ, кронштейнів і регулюва-
льних тяг, який відрізняється тим, що два крайніх
копіри, лівий і правий, виконані у вигляді одного
пера, лівий - з правим пером, а правий - з лівим
пером

Винахід відноситься до сільськогосподарсько-
го машинобудування і може мати практичне вико-
ристання в самохідних коренезбиральних маши-
нах

Відомий спосіб копіювання міжрядь корене-
плодів копірами автомата водіння коренезбираль-
ної машини, при якому здійснюють відслідкову-
вання трьох рядків - одного центрального і двох
крайніх і для цього використовують полозкові копі-
ри шестирядної машини за допомогою копірів з
двосторонніми пір'ями і при цьому утворюють зони
захисту між копірами і рядками копір (Машина кор-
неуборочная самоходная КС-6, изд Облполи-
графиздат, Тернополь, 1981 - рис 60)

Основний недолік цього способу полягає в то-
му, що копіри інтенсивно забиваються рослинними
залишками і землею, особливо на забур'янених
площах, що призводить до частої зупинки машини
для усунення цих перешкод

Відомий копір автомата водіння коренезбира-
льної машини, який виконаний у вигляді вертика-
льних стійок, до яких жорстко закріплені централь-
ний і два крайні копіри полозкового типу з
відслідковуючими перами, системи ПІДВІСКИ, крон-
штейнів і регулювальних тяг (Машина корнеуборо-
чная самоходная КС-6, изд Облполиграфиздат,

Тернополь, 1981 - рис 50)
Основний недолік копіра-автомата заключа-

ється в тому, що він часто забивається рослинни-
ми залишками і землею, що призводить до частих
зупинок машини для усунення цих перешкод

Основна мета винаходу удосконалення конс-
трукції котра автомата коренезбральної машини
для зменшення забивання їх рослинними залиш-
ками і землею в процесі експлуатації, особливо на
забур'янених площах

Поставлена мета винаходу реалізується спо-
собом копіювання міжрядь коренеплодів копірами
автомата водіння коренезбиральної машини, при
якому здійснюють відслідковування трьох рядків -
одного центрального і двох крайніх і для цього
використовують полозкові копіри шестирядної ма-
шини за допомогою копірів з двосторонніми пір'я-
ми і при цьому утворюють зони захисту між копі-
рами і рядками копір, причому відслідковування
центрального рядка здійснюється копіром з лівим і
правими перами, а крайнього лівого -тільки пра-
вим пером, а крайнього правого - тільки лівим пе-
ром, при цьому утворюють на них захисні одно-
сторонні зони, ВІДПОВІДНО праву і ліву, причому
копір автомата водіння коренезбиральної машини,
який виконаний у вигляді вертикальних стійок, до
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яких жорстко закріплені центральний і два крайні
копіри полозкового типу з відслідковуючими пера-
ми, системи ПІДВІСКИ, кронштейнів і регулювальних
тяг, причому два крайніх копіри, лівий і правий
виконані у вигляді одного пера, лівий - з правим
пером, а правий - з лівим пером

Конструкція котра автомата водіння корене-
збиральної машини зображена на фіг 1, фіг 2 - вид
А на фіг 1, фіг 3 - взаємодія котра з лівим крайнім
рядком, фіг 4 - взаємодія котра з централним ряд-
ком, фіг 5 - взаємодія котра з правим крайнім ряд-
ком

Котр автомата водіння коренезбиральної ма-
шини складається з трьох копірів центрального 1,
лівого 2 і правого 3 крайніх напрямків полозкового
типу, встановлених за допомогою нижніх парале-
лограмних ПІДВІСОК 4, кронштейнів 5 і верхніх па-
ралелограм них ПІДВІСОК 6 Нижня 4 і верхня 6 па-
ралелограмні ПІДВІСКИ з'єднані з кронштейнами 7,
які за допомогою кріпильних елементів 8 і 9 жорст-
ко кріпляться до направляючих 10 і вертикальних
стійок 11

До вертикальних стійок 11 ВІДПОВІДНО прикріп-
лені до правої стійки - ліве перо 12 через ребро
13, до центральної стійки - центральні пера ліве 12
і праве 14 через ребра ВІДПОВІДНО 13 і 15, а до лі-
вої стійки - праве 14 через ребро 13 Копіри 1, 2 і З
жорстко з'єднані між собою відомими регулюваль-
ними елементами 16, 17 і тягою 18, які за допомо-
гою зажимів 19 жорстко закріплені до горизонта-
льного бруса рами 20 Паралелограмна підвіска 4 і
6 забезпечує паралельність рухів копірів 1, 2 і З

при ЗМІНІ висоти копіювання, а поворотні крон-
штейни 5 дозволяють відхилятися копірам при
копіюванні напрямків рядків 21

Поздовжня тяга 18 має регулювання по дов-
жині для налагодження копіювального пристрою і
золотника (на кресленні не показано) в нейтраль-
не положення

Використання трьох копірів підвищує надій-
ність відслідковування викопувальних рядків, осо-
бливо при наявності пропусків коренів 3 другої
сторони збільшення КІЛЬКОСТІ копірів призводить
до їх забивання рослинними залишками, що
ускладнює процес експлуатації машини Для усе-
реднення значень показників копіри жорстко з'єд-
нані між собою повздовжньою тягою 18 При русі
машини копіри, переміщуючись в міжрядді збира-
льних рядків 21, копіюють відхилення, що змушує
їх повертатися вслід за рядками Величина кута
повороту копірів від нейтрального положення є
вхідним сигналом для автомата водіння

Спосіб копіювання міжрядь коренеплодів здій-
снюється наступним чином при русі машини копіри
1, 2 і 3, переміщуючись в міжряддях рядків, копію-
ють відхилення, що змушує їх обертатися у відпо-
відну сторону (вслід за рядками) Величина кута
повороту копірів 1, 2 і 3 від нейтрального поло-
ження являється вхідним сигналом для автомата
водіння

Приклад виконання способу копіювання між-
рядь коренеплодів представлений в таблиці Шес-
тирядна коренезбиральна машина КС-6, ширина
міжрядь 450мм, ширина захисної зони 10-15мм

Таблиця

№п/п

1
2
3

Ширина міжрядь, мм

450
450
450

Захисна зона, мм

10
12
15

Швидкість руху агрегата,
км/год

4
5
7

Пошкодження коренів, %

0
0
0

Як показали польові випробування експери-
ментального зразка котра, він забезпечує якісне
керування коренезбиральною машиною з мініма-

льним забиванням копірів рослинними залишками
навіть на забур'янених площах
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